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Precizinis pozicionavimo jrenginys, priskiriamas prietaisy sridiai, konkregiai aukstos skyros pozicionavimo

ir matavimo sistemoms tame tarpe optiniy elementy pozicionavimo jrenginiams. Susidedantis i§ korpuso, jame
jtvirtintos tiesialinijinio judesio pjezopavaros ir judamo optinio elemento laikiklio su optiniu elementu. Patildomai
ivesti du pjezovykdikliai, standZiai jtvirtinti korpuse, o optinio elemento laikiklis yra disko formos rastring skale,
kuris sumontuotas korpuso horizontalioje plok&tumoje tarp pjezovykdikliy ir pjezopavaros.
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Precizinis pozicionavimo jrenginys

ISradimas yra priskiriamas prietaisy sri¢iai, konkre¢iai aukstos skyros
pozicionavimo ir matavimo sistemoms tame tarpe optiniy elementy pozicionavimo
jrenginiams.

Yra Zinomas pozicionavimo ir kontrolés jrenginys, kuris gali biiti panaudojamas ir
optiniy elementy pozicionavimui, kurj sudaro korpusas su kreipiangiosiomis, kuriose
judamai jtvirtinta pastiima su tiesialinijinio judesio pavara. Ant horizontaliosios pastimos
plokStumos yra pritvirtinta sukamojo judesio pavara su optiniu elementu (Zitir.JAV patentas
Nr.7034489 B2, G11B 5/455, 2006.04.25).

Nurodytame jrenginyje pozicionavimas atliekamas dviejy pavary pagalba kuriy
sinchroni$kg veikimg uZtikrina valdymo blokas. Kadangi tiesialinijiné pavara juda
kreipianciosiose, todél visos sistemos pozicionavimo tikslumas priklauso nuo kontaktiniy
pavirsiy pagaminimo kokybés ir salygoja pozicionavimo tiksluma.

Yra Zinomas optiniy elementy pozicionavimo jrenginys, susidedantis i§ korpuso,
Jame jtvirtintos tiesialinijinio judesio pjezopavaros, kurios pjezoelementas su elektrodais
Sonuose jtvirtintas tarp slopintuvy, i$ kitos pusés vienas jo $onas standZiai jremtas j trinéiai
atspary elements, kitas — jremtas j spyruokles, o pjezoelemento elektrodai, i§ kuriy vienas
padalinta iSilgai ir skersai j porinj skaiCiy simetriniy daliy, kurios poromis skersai sujungtos
tarp savgs, prijungti prie elektroninio suZadinimo-valdymo bloko ir nejudamo pagrindo ant
kurio vienoje aSyje jtvirtintas judamas optinio elemento laikiklis, su ant vienos i$
plokStumuy, standZiai pritvirtintu segmentu, besiremiangiu j trindiai atspary elements ir
kurio kreivalinijinis kontaktinis pavirSius yra apskritimo dalis, kurio spindulio centras yra
nejudamo pagrindo ir judamo optinio elementy laikiklio asies centras.

Nurodytame prototipe pozicionavimas atlickamas pjezopavaros pagalba, kurioje

naudojamas pjezoelementas su elektroniniu suzadinimo-valdymo bloku . Dé¢l judamo
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optinio elemento laikiklio bazavimo ant nejudamo korpuso paklaidos (guolio centravimas),
negalima pasiekti reikiamo pozicionavimo tikslumo.

Tikslas — pozicionavimo tikslumo padidinimas.

ISradimo tikslas pasiekiamas tuo, kad optiniy elementy pozicionavimo jrenginys,
susidedantis i§ korpuso, jame jtvirtintos tiesialinijinio judesio pjezopavaros, kurios
pjezoelementas su elektrodais Sonuose jtvirtintas tarp slopintuvy, i§ kitos pusés vienas jo
Sonas standZiai jremtas j trinCiai atspary elementa, kitas — jremtas j spyruokles, o
pjezoelemento elektrodai, i§ kuriy vienas padalinta iSilgai ir skersai j porinj skaiiy
simetriniy daliy, kurios poromis skersai sujungtos tarp save¢s, prijungti prie elektroninio
suzadinimo-valdymo bloko ir nejudamo pagrindo ant kurio vienoje aSyje jtvirtintas
judamas optinio elemento laikiklis, su ant vienos i§ plok§tumy, standZiai pritvirtintu
segmentu, besiremianc¢iu | trin¢iai atspary elementg ir kurio kreivalinijinis kontaktinis
pavirSius yra apskritimo dalis, kurio spindulio centras yra nejudamo pagrindo ir judamo
optinio elementy laikiklio aSies centras, j jrenginj jvesta judancioji grandis optinis
elementas (apvali rastriné skal¢) fiksuojama erdvéje trimis pjezoelektriniais vykdikliais,
kurie kontaktuodami su optiniu elementu atlieka bazavimo funkcijg.

I§radimas paaiskinamas bréZiniu.

[renginj sudaro nejudamas pagrindas 1 ant kurio vienoje plok§tumoje tvirtinamas
optinio elemento laikikilis (apvali rastriné skale) 2 ir trys pjezoelektriniai vykdikliai, kuriy
vienas yra sukamojo judesio pjezopavara 3 su prispaudimo spyruokle 5 o kiti du
tiesialinijinio judesio pjezopavaros 4. Pjezoelektriniai vykdikliai prijungti prie elektroninio
suzadinimo-valdymo bloko (bréZ. nepavaizduotas) kontaktuoja su optinio elemento
laikikliu 2 trijuose taSkuose per triniai atsparias kaladéles 6 ir atlicka jo bazavimo
funkcijg. Tiesialinijinio judesio pjezopavaros 4 optinio elemento laikiklio 2 centro atzvilgiu
iSdestytos taip, kad tarp jy yra 90° laipsniy kampas, o tarp sukamojo judesio pjezopavaros 3
abiejy pusiy ir tiesialinijinio judesio pjezopavary yra 135° laipsniy kampas.

Optiniy elementy pozicionavimas atlieckamas taip.
I8 elektroninio suzadinimo-valdymo bloko (bréZ. nepavaizduotas) paduodamas
elektrinis signalas | sukamojo judesio pjezopavarg 3 suZadina joje deformacijas kurios per

trinCiai atspary elementg 6 perduodamos | optinio elemento laikiklio 2 apskritiminj
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pavirdiy. Kontaktinéje zonoje, déka mechaniniy deformacijy, vyksta optinio elemento
laikiklio 2 pasisukimas kurio kryptis priklauso nuo suZadinimo-valdymo bloko paduodamo
signalo. Linijinius optinio elemento laikiklio judesius x,y plok$tumoje  suteikia
tiesialinijinio judesio pjezopavaros 4 kuriose kryptingas deformacijas viena ir kita
kryptimis suzadina signalas i§ suZadinimo-valdymo bloko.. Tokiu biidu, optinio elemento
laikiklis 2 plokStumoje gali buti pozicionuojamas su labai auksta nanometry skyra.
Palyginus su prototipu, nauja konstruktyviniy elementy visuma, déka to, kad optinio
elemento laikiklis kontaktuoja su trimis pjezoelektriniais vykdikliais vienoje plokstumoje
kurie trijuose taSkuose atlicka bazavimo funkcija, kas leidZia atsisakyti ainés guolinés

atramos. Tai panaikina laisvuma ir tuo paciu uZtikrina pozicionavimo tiksluma.



4

ISradimo apibréztis

1. Precizinis pozicionavimo jrenginys, susidedantis i§ korpuso, jame jtvirtintos
tiesialinijinio judesio pjezopavaros ir judamo optinio elemento laikiklio su optiniu
elementu, ,besiskiriantis tuo, kad papildomai jvesti du pjezovykdikliai, standZiai
itvirtinti korpuse , o optinio elemento laikiklis yra disko formos rastriné skalé, kuris
sumontuotas korpuso horizontalioje plok$tumoje tarp pjezovykdikliy ir pjezopavaros

2. Precizinis pozicionavimo jrenginys pagal | punktg, besiskiriantis tuo, kad
pjezovykdikliai optinio elemento laikiklio centro atzvilgiu i§déstyti 90° kampu.

3. Precizinis pozicionavimo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad i§

abiejy pusiy pjezopavaros ir pjezovykdikliy yra 135° kampas
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