1. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys, apimantis pagrindinį korpusą (1), troso vyniojimo plokštelių pablokį (2) ir stūmoklio greičio ribojimo pablokį (3), troso vyniojimo plokštelių pablokį (2),  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jį sudaro kairioji vyniojimo plokštelė (2.1A), dešinioji vyniojimo plokštelė (2.1B), centrinė dalis (2.2), trosas (2.31) ir troso galinis fiksatorius (2.41) bei centrinė ašis (2.5); trosas (2.31) yra vyniojamas tarp troso vyniojimo plokščių, o galiniai fiksatoriai (2.41) yra tvirtinami ant troso galų; vyniojimo plokštelė yra įrengiama kairiojoje atramoje (1A) ir dešiniojoje atramoje (1B) ant centrinės ašies (2.5); stūmoklio greičio ribojimo pablokį (3) sudaro alkūninis velenas (3.1), greičio ribojimo stūmoklis (3.2), stūmoklio koto galinė jungtis (3.3), stūmoklio kairysis atraminis velenas (3.4A), stūmoklio dešinysis atraminis velenas (3.4B), stūmoklio kairysis fiksatorius (3.5A), stūmoklio dešinysis fiksatorius (3.5B), stūmoklio greičio reguliatorius (3.6); tiek stūmoklio kairysis atraminis velenas (3.4A), tiek stūmoklio dešinysis atraminis velenas (3.4B) yra pritvirtinti prie greičio ribojimo stūmoklio (3.2), atitinkamai suderinus su stūmoklio kairiuoju fiksatoriumi (3.5A) ir stūmoklio dešiniuoju fiksatoriumi (3.5B), o stūmoklio kairysis ir dešinysis fiksatoriai (3.5A) ir (3.5B) yra atitinkamai pritvirtinti prie kairiosios atramos (1A) ir dešiniosios atramos (1B); alkūninis velenas (3.1) yra sujungtas su stūmoklio koto galine jungtimi (3.3); kairysis sinchronizuojantis besisukantis pablokis (4A) ir dešinysis sinchronizuojantis besisukantis pablokis (4B) yra atitinkamai įrengti abejuose troso vyniojimo plokščių pablokio (2) šonuose; kairįjį sinchronizuojantį besisukantį pablokį (4A) sudaro pirmoji kairioji besisukanti dalis (4A11), antroji kairioji besisukanti dalis (4A12) ir tvirtinimui skirtas kairysis fiksatorius (4A3); pirmoji kairioji besisukanti dalis (4A11) yra pritvirtinta prie vieno troso vyniojimo plokštelės šono, o antroji kairioji besisukanti dalis (4A12) yra pritvirtinta prie kairiojo fiksatoriaus (4A3), kuris, savo ruožtu, yra pritvirtintas prie kairiosios atramos (1A); panašiu principu dešinįjį sinchronizuojantį besisukantį pablokį (4B) sudaro pirmoji dešinioji besisukanti dalis (4B11), antroji dešinioji besisukanti dalis (4B12) ir tvirtinimui skirtas dešinysis fiksatorius (4B3); pirmoji dešinioji besisukanti dalis (4B11) yra pritvirtinta prie kito troso vyniojimo plokštelės šono, o antroji dešinioji besisukanti dalis (4B12) yra pritvirtinta prie dešiniojo fiksatoriaus (4B3), kuris yra pritvirtintas prie dešiniosios atramos (1B); alkūninis velenas (3.1) yra įrengtas tarp antrosios kairiosios besisukančios dalies (4A12) ir antrosios dešiniosios besisukančios dalies (4B12); veikiant sunkio jėgai, trosas (2.31) pradeda sukti plokščių pablokį (2), kuris, savo ruožtu, pradeda sinchroniškai sukti kairįjį ir dešinįjį sinchronizuojantį besisukantį pablokį (4A) ir (4B), ir nuo to pradeda suktis alkūninis velenas (3.1); nuo alkūninio veleno (3.1) sukimosi suveikia stūmoklio greičio ribojimo pablokis (3), kuris sukelia pasipriešinimą alkūniniam velenui (3.1) ir riboja vyniojimo plokštelių pablokio (2) sukimąsi; stūmoklio greičio reguliatoriumi (3.6) galima keisti vyniojimo plokščių pablokio (2) sukimosi greitį.

2. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtas kairysis sinchronizuojantis besisukantis pablokis (4A) ir dešinysis sinchronizuojantis besisukantis pablokis (4B) yra grandininė pavara; kairiajame sinchronizuojančiame besisukančiame pablokyje (4A) ir dešiniajame sinchronizuojančiame besisukančiame pablokyje (4B) atitinkamai naudojama kairioji grandinė (4A2) ir dešinioji grandinė (4B2).

3. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtas kairysis sinchronizuojantis besisukantis pablokis (4A) ir dešinysis sinchronizuojantis besisukantis pablokis (4B) yra krumplinės pavaros.

4. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą, kur minėta kairioji vyniojimo plokštelė (2.1A), naudojama troso vyniojimo plokštelių pablokyje (2), yra toks pat komponentas kaip pirmoji kairioji besisukanti dalis (4A11) kairiajame sinchronizuojančiame besisukančiame pablokyje (4A), o dešinioji vyniojimo plokštelė (2.1B), naudojama troso vyniojimo plokštelių pablokyje (2), yra toks pat komponentas, kaip pirmoji dešinioji besisukanti dalis (4B11) dešiniajame sinchronizuojančiame besisukančiame pablokyje (4B).

5. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pagrindinio troso komponentas (5) taip pat yra įrengtas pagrindiniame korpuse (1); pagrindinio troso komponentą (5) gali sudaryti ne mažiau kaip dvi ritininės dalys, įrengtos pagrindiniame korpuse (1), įstačius pro jungiamąsias plokštes viršuje ir apačioje; ritininės dalys yra įrengiamos viršuje ir apačioje atsižvelgiant į troso vyniojimo ir įtempimo kryptis, kryžmai, kad, trosui (2.31) judant, jis prisispaustų ir kirstų viršutinės ir apatinės ritininių dalių paviršius. 
6. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtą pagrindinio troso komponentą (5) sudaro pirmoji ritininė dalis (5.1A1) ir antroji ritininė dalis (5.1B1), pirmoji ašis (5.1A12) ir antroji ašis (5.1B12) bei pirmoji jungiamoji plokštė (5.2A) ir antroji jungiamoji plokštė (5.2B); pirmąją ritininę dalį (5.1A1) sudaro pirmasis ritininis elementas (5.1A11) su guoliais ir ašis; antrąją ritininę dalį (5.1B1) sudaro antrasis ritininis elementas (5.1B11) su guoliais ir ašis; minėtas pirmasis ritininis elementas (5.1A1) ir pirmoji ašis (5.1A12) yra įrengti viršuje, o antrasis ritininis elementas (5.1B1) ir antroji ašis (5.1B12) yra įrengti apačioje; trosas (2.31) pereina pro # formos tuščiavidurį centrą, prisispausdamas prie ir kirsdamas pirmojo ritininio elemento (5.1A11) ir antrojo ritininio elemento (5.1B11) paviršius, tokiu būdu sukdamas pirmąją ritininę dalį (5.1A1) ir antrąją ritininę dalį (5.1B1).

7. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtas pagrindinis korpusas (1) taip pat turi kuprinės tipo tvirtinimo diržą (6) su keliomis jungtimis, skirtomis sujungti tvirtinimo diržą (6) ir pagrindinį korpusą (1) bei tvirtinimo diržą (6) ir žmogaus kūną; tarp minėtų jungčių yra diržinio tipo jungtys ir jungtys, kurios pereina tarp kojų iš nugaros link krūtinės priekyje ir susijungia. 

8. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad atsparumą dilimui užtikrinanti dalis (2.3A) yra įrengiama ant troso (2.31) arčiau troso galinio fiksatoriaus (2.41).

9. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kelios jungtys pagrindiniame korpuse (1) yra naudojamos žmogaus kūnui sujungti ir surišti su nusileidimo įrenginiu; pageidaujama minėtų jungčių konstrukcija apima trosą (2.32) ir troso galinį fiksatorių (2.42); vienas troso (2.32) galas yra sutvirtintas su pagrindiniu korpusu (1), o kitas galas yra prijungtas ir pritvirtintas prie troso galinio fiksatoriaus (2.42).

10. Gabenamas oro transportu nusileidimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apsaugines movas galima įrengti pagrindinio korpuso (1) išorėje.
