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§iuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis su slystanéiu trosu.
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ISRADIMO SRITIS

ISradimas susijes su sustabdymo jrenginiu, dalinai susijes su sustabdymo
jrenginiu, kuris nusileidzia dél gravitacijos veikianéio kino svorio ir per manualinj

valdyma.
TECHNIKOS LYGIS

Artimiausias pagal technikos lygj yra amerikie€iy patentas Nr.
US20040149516, publikuotas 2004 m. rugpjacio 5 d. Siame dokumentas pateiktas 8-
eto formos nusileidimo | sustabdymo jrenginys su virve, turintis: pirmajg kilpg; antrajg
kilpa; kaklelj, sujungta su pirmaja ir antraja kilpomis; bei tvirtinima, prikabintg prie
minéto kaklelio. Minétas tvirtinimas juosia virve siekiant iSlaikyti jg tarp pirmosios ir
antrosios kilpy, kad ji (virvé) neslysty vir§ pirmosios arba antrosios kilpos. Minétas
tvirtinimas yra U-formos, turintis du galus bei spyruokle. Turintis lankstg ir pritvirtintas
ant kaklelio pirmasis galas turi galimybe judéti aplink minétg lankstg. Dél minéto
tvirtinimo nesimetriSkos formos ir spyruoklés poveikio, antrasis jo (tvirtinimo) galas
yra fiksuojamas prie kaklelio. Tokio tipo 8-eto formos Ziedinis sustabdymo jrenginys
pasiZzymi paprasta struktdra, lengvu naudojimu, todél placiai paplites tarp Zmoniy,
kurie laipioja, landZioja olose, dirba dideliuose auk$¢iuose, nusileidzia oru i$ vir§aus ir
t. t. To nepatogumas ~ sunku save apsaugoti nuo kritimo. Realiai tokie Zmonés turi
nuolat naudoti savo jéga, kad trosg prisegty prie tam tikros vietos saugiam
nusileidimui. Jei yra situacija, kai ilgg laikg reikia kabéti ore, troso galas turi bati
uzfiksuotas. Del Sios prieZasties naudojamas 8-uko Ziedo formos sustabdymo
jrenginys, kuris potencialiai sumazina rizika tiems, kurie dél nepatogios veiklos
neturéjo profesionaliy apmokymuy.

ISRADIMO ESME

Kad baty iSvengta sunkumy rakinant save, 8-uko Ziedo formos sustabdymo
jrenginys sumaZina rizikg; iSradimas - sustabdymo jrenginys. U formos troso dalis
veikia kiino stabdyme; U formos trose montuojamos dalies kilpa veikia kartu su kiino
stabdymu; sustabdymo anga, kuri ne$a Zmogaus kiino svorj yra nustatyta vienos
pusés pozicijoje, todel kontroliuoja stabdymo jrenginio nuokrypj. Naudojant,
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stabdymo troso dalis fiksuojama aukstai, laisvas fiksuojamos troso galas nukrinta
Zemiau ir Zzmogaus kiinas uzsifiksuoja bei tampa sujungtas su sustabdymo anga. Kai
Zzmogaus kinas nepriklausomai neSamas sustabdymo angos, fiksuotas galas ir
laisvasis troso galas tvirtai vienas kitg spaudzia, kad trosas neslysty; Zmogaus kinas
sulaikomas virSuje, o sulaikymo jrenginys atsiduria uZsirakinimo rezime. Kai Zmogaus
kiinas jsitempia, tempdamas ir sustabdymo jrenginj, S$is nukrypsta taip, kad
sumazinty spaudimg tarp fiksuoto ir laisvojo galy arba atskirty fiksuotg galg nuo

laisvojo galo; Siuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis su slystanciu trosu.

Siame i§radime pateikiamas techninis sprendimas: sustabdymo jrenginys
apima stabdoma kiing stabdymo anga ir U formos troso dalimi, kuri yra ant stabdomo
kino; U formos kilpa veikia troso angg kartu su stabdomu kiinu; stabdymo anga
nustatyta vienos pusés pozicijoje ir kontroliuoja sustabdymo jrenginio nuokrypj.
SpaudZiamas trosas praeina per angg ir per movg susiderina su stabdomo kiino
svoriu; fiksuotas stabdymo troso galas pereina per anga ir tuomet fiksuojasi aukstai,
o laisvasis galas pereina per angq ir pasislenka | Zemesne vieta, todel Zmogaus
kiinas uZsifiksuoja ir susijungia su stabdymo anga velkémis. Kai Zmogaus kianas
nepriklausomai neSamas stabdymo angos, fiksuotas galas ir laisvasis troso galas
lieCiasi ir spaudZiasi vienas su kitu, kad trosas neslysty bei i$laikyty Zmogaus king
sustabdytg aukstyje. Kai Zmogaus kiinas siterpia ir naudoja traukimo jéga stabdymo
irenginyje per valdymo rankena, sustabdymo jrenginys nukrypsta taip, kad sumazinty
spaudima tarp fiksuoto ir laisvojo galy arba juos atskirty; $iuo metu Zmogaus kiinas
pradeda leistis, o trosas slysti.

Optimizuotas iSradimo formavimas: U formos troso dalis pagaminta i$
risanCio plieno; apradytas kino stabdymas pateikiamas su fiksuotais kelikliais:
aprasytos U formos troso dalies dvi kilpos jterptos ir suvirintos fiksuotuose
kélikliuose.

Optimizuotas i§radimo formavimas: Aprasyta U formos troso dalis jzZambiai
pritvirtinta sulaikomoje dalyje.

Optimizuotas iSradimo formavimas: U formos troso dalis pateikiama abejose
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sulaikomos dalies pusése.

Optimizuotas iSradimo formavimas: Sustabdymo anga yra vienoje puséje ir
Zemiau sulaikomo kidno. Valdymo rankena yra Zemiau sulaikomo kino ir kitoje

sulaikymo angos puséje.

Optimizuotas iSradimo formavimas: Sustabdymo anga yra vienoje puséje ir
Zemiau sulaikomo kino. Valdymo rankena yra vir§ sulaikomo kiino ir kitoje sulaikymo

angos puséje.

Optimizuotas iSradimo formavimas: Sustabdymo anga yra vienoje puséje ir
vir§ sulaikomo kino. Valdymo rankena yra Zemiau sulaikomo kiino ir kitoje sulaikymo
angos puseéje.

Optimizuotas iSradimo formavimas: Sustabdymo anga yra vienoje puséje ir
vir§ sulaikomo kino. Valdymo rankena yra vir§ sulaikomo kiino ir kitoje sulaikymo
angos puséje.

Sis i§radimas valdymo rankena veikia taip, kad ji tampa spaudimo vieta,
kontroliuojancia sustabdymo jrenginio nuokrypj. Be to, vienoje sustabdymo angos
puseje gali bati pritaikomas traukimo kabelis vietoj valdymo rankenos, kad bty
kontroliuojamas sustabdymo jrenginio nuokrypis. Sio i§radimo tikslams pasiekti gali
buti naudojama bet kas, kaip kad valdymo rankena, kas palengvina sustabdymo
jrenginio nuokrypj.

Sio i$radimo privalymas yra tas, kad sustabdymo jrenginys, aprasytas
iSradime, pateikiamas su valdymo rankena vienoje sustabdymo angos puseje, kad
baty galima kontroliuoti sustabdymo jrenginio nuokrypj, yra uZsirakinimo funkcija, kuri
garantuoja naudotojy sauguma. Kai reikia, Zmogaus kiinas gali leistis, jtempiant

sustabdymo jrenginio traukimo jégg valdymo rankena, kad jrenginys bty veikiamas
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ir nukrypty taip, kad jis uZsirakinty savaime. Lengva valdyti.

TRUMPAS BREZINIY APRASYMAS

Nuo 1 iki 3 iliustracijos vaizduojama 8-uko formos Zziedo sustabdymo
jrenginys. 1-ojoje iliustracijoje yra struktlriné stereograma, 2-ojoje iliustracijoje

struktlrinis planas ir 3-ojoje iliustracijoje schematiSkas naudojimo vaizdas.

4 ir 9 iliustracijose parodytas schematiS8kas S$io jrenginio daliy déliojimo
vaizdas. 4 ir 5 iliustracijose yra daliy struktdrinis vaizdas, 6 ir 7 iliustracijose apskritai
struktarinis vaizdas, 8 ir 9 iliustracijose naudojimo vaizdas, 8 iliustracijoje schematinis
vaizdas, kai Zmogaus kinas nepriklausomai neSamas sulaikymo angos, o 9
iliustracijoje pavaizduotas schematiSkas vaizdas, kai Zmogaus kiinas jtempimo jéga

veikia valdymo rankeng.
10 ir 11 iliustracijose schematiSkai pavaizduotas iSradimo antrasis sudéjimas.
12 ir 14 iliustracijose pateikiamas trediasis iSradimo sudéjimas.

13 ir 14 iliustracijose nurodyti schematiniai naudojimo vaizdai. 13 iliustracijoje
nurodytas schematinis vaizdas, kai zmogaus kiing nepriklausomai laiko sulaikymo
anga, o 14 iliustracijoje yra schematiskas vaizdas,

15 ir 17 iliustracijose yra schematiskas ketvirtasis iSradimo sudéjimas.

16 ir 17 iliustracijose naudojamas schematinis vaizdas. 16 iliustracijoje yra
schematinis vaizdas, kai Zmogaus kiinas nepriklausomai neSamas sulaikymo angos,
o 17 iliustracijoje pavaizduotas schematinis vaizdas,

18 ir 20 iliustracijose yra schematiskas penktasis iSradimo sudéjimas. 19 ir
20 iliustracijos yra schematiniai naudojimo vaizdai. 19 iliustracijoje parodytas
schematinis vaizdas, kai Zmogaus kiina nepriklausomai ne$amas sulaikymo angos, o
20 iliustracijoje matosi vaizdas,

Skaiciuose, kuriuose:

1: Sulaikomas kiinas, 1.1A: Pirmoji troso anga, 1.1B: Antroji torso anga, 1.2:

Sulaikymo anga, 1.3: Juosmuo, 1.4: Valdymo rankena, 1.5.1&1.5.2: Fiksuojami
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kelikliai;

2:U formos troso dalis, 2.1&2.2:A8ys, 2A:Pirmoji U formos troso
dalis, 2B: Antroji U formos troso dalis;

3.1: Fiksuojamas sulaikymo troso galas, 3.2: Laisvasis sulaikymo troso galas;
4: Velkes;

5: Zmogaus kinas, 5.1: Rankos

DETALUS |JRENGINIO APRASYMAS / |GYVENDINIMO VARIANTAI

Nuo 1 iki 3 iliustracijos vaizduojama 8-uko formos Ziedo sustabdymo
jrenginys. 1-ojoje iliustracijoje yra struktirine stereograma, 2-ojoje iliustracijoje
struktdrinis planas ir 3-ojoje iliustracijoje schemati$kas naudojimo vaizdas.
1ir 2 iIiustracijosé matomas 8-uko formos Ziedo sustabdymo jrenginys pagrinde
susideda i§ kiino 1 su troso anga 1.1. ir sulaikymo anga 1.2.

Kaip matoma, 3-ojoje iliustracijoje yra naudojimo schema. Kai naudojamas,
sustabdymo trosas eina per troso angg 1.1. ir jis sujungtas mova su stabdomo kiino
juosmeniu 1.3. Fiksuotas stabdymo troso galas 3.1 eina per torso angg 1.1 ir tuomet
fiksuojamas aukstai; laisvasis stabdymo troso galas 3.2 eina per troso anga 1.1 ir
nusileidZia j Zemesne vieta, o Zmogaus kiinas 5 fiksuojamas ir sujungiamas su
sulaikymo anga 1.2 velke 4. Realiai naudojant, dél sunkumo padiam save uZsirakinti
esamame 8-uko formos Ziedo sustabdymo jrenginyje, naudotojas turi nuolat stumti iki
sulaikymo troso laisvojo galo 3.2, kad kontroliuoty nusileidimo laipsnj. Jei ore reikia
kabeti ilgg laikg, laisvasis sulaikymo troso galas turi bati uzfiksuotas. Deél $ios
prieZasties atsiranda tam tikra potenciali naudojimo saugumo rizika dél nepatogaus
veikimo tiems, kurie nesitreniravo profesionaliai.

4 ir 9 iliustracijose parodytas schemati$kas $io jrenginio daliy deliojimo
vaizdas. 4 ir 5 iliustracijose yra daliy struktdrinis vaizdas, 6 ir 7 iliustracijose apskritai
struktdrinis vaizdas, 8 ir 9 iliustracijose naudojimo vaizdas, 8 iliustracijoje schematinis
vaizdas, kai Zmogaus kinas nepriklausomai ne$amas sulaikymo angos, o 9
iliustracijoje pavaizduotas schematiskas vaizdas, kai Zmogaus kiinas jtempimo jéga
veikia valdymo rankena.

1.1 su sulaikymo anga 1.2 ir U formos troso dalimi 2 i$sidésto ant sulaikomo
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kano. U formos troso dalis 2 padaryta sujungus lenkta pliena. Sulaikomam kinui
naudojami fiksuojami kélikliai 1.5.1 ir 1.5.2. Dvi U formos troso aSiy dalys 2.1 ir 2.2
jterptos j fiksuojamus keéliklius 1.5.1 ir 1.5.2 atitinkamai ir sutvirtinant su sulaikomu
kiinu 1. U formos troso dalis 2 tvirtinama nuoZzulniai sulaikomam kinui 1. Yra troso
anga 1.1 tarp U formos troso dalies 2 anga ir sulaikomu kinu. Paminéta sulaikymo
anga 1.2 yra vienos pusés pozicijoje, o valdymo rankena 1.4, kontroliuojanti
sulaikymo jrenginio nuokrypj, taip pat pateikiama kitoje sulaikomo kiino 1 puséje.
Esant tokiai padéciai sulaikymo anga 1.2 atsiranda vienoje puséje ir Zemiau
sulaikomo kiino juosmens 1.3. Valdymo rankena 1.4 yra Zemiau sulaikomo kino

juosmens 1.3 ir kitoje sulaikymo angos 1.2 puséje.

8 ir 9 iliustracijos schematiSkai atvaizduoja naudojima. Kaip parodoma 8
iliustracijoje, naudojant sulaikymo trosas pereina per troso angg 1.1 ir per movag
sujungiamas su sulaikomo kiino juosmeniu 1.3. Fiksuotas sulaikymo troso galas 3.1
pereina per troso angg 1.1 ir nusileidzia | Zemesne vieta, 0 Zmogaus kinas 5
fiksuojasi ir sujungiamas su sulaikymo anga 1.2 velke 4. Kai Zzmogaus kinas 5
nepriklausomai laikomas sulaikymo angos 1.2, troso angoje 1.1 fiksuojamas galas
3.1 ir laisvas galas 3.2 paliecia ir tvirtai suspaudzia vienas kita, kad baty iSvengta
sulaikymo troso slydimo. Zmogaus kiinas lieka aukstai, o sulaikymo jrenginys

uzsirakina.

Kaip nurodyta 9 iliustracijoje, kai reikia, Zmogaus kiinas gali nusileisti,
sulaikymo jrenginyje naudojant traukimo jéga su rankomis 5.1 per valdymo rankeng
1.4, kad sulaikymo jrenginj priversty nukrypti. Tokiu atveju troso angoje 1.1
spaudimas tarp fiksuoto galo 3.1 ir laisvojo galo 3.2 sumazéja ir du galai atsiskiria
vienas nuo kito. Siuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis trosui slystant. Norint
sumazinti Zmogaus kino 5 greitj arba sustabdyti leidimasi, reikia tik sumazinti Zemyn
spaudZiancig jeéga valdymo rankena 1.4. Taip padarius sulaikymo jrenginys nukryps
atbulai ir fiksuotg galg 3.1 bei laisvajj galg 3.2 troso angoje 1.1 suspaus. Dél to tarp jy
padidés spaudimas, todél Zmogaus kiinas 5 sulétes arba pakibs ore.

10 ir 11 iliustracijose schematiskai pavaizduotas i§radimo antrasis sudejimas.
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I$ 10 ir 11 iliustracijy matoma, kad skitumas nuo pirmojo sudéjimas yra tas, kad
Siame pirmoji U formos troso dalis 2A ir antroji U formos troso dalis 2B iSdéstomos
atskirai sulaikomame kine 1. Deél skirtingy U formos angy dydziy pirmoji troso anga
1.1A ir antroji troso anga 1.1B skiriasi dydziais. Praktiskai skirtingos troso angos gal
bati laikomos specifiniams sulaikymo troso tipams. Siuo metu trosai (statiniai trosai),
naudojami sulaikymui ir nuleidimui, bana skirtingy dydZiy, jskaitant ®10 mm, ®11
mm, ®12 mm ir 16 mm. Troso angos papildas sulaikymo jrenginj jgalina geriau
prisitaikyti prie skirtingy dydziy trosy.

12 ir 14 iliustracijose pateikiamas trediasis iSradimo sudéjimas. 13 ir 14
iliustracijose nurodyti schematiniai naudojimo vaizdai. 13 iliustracijoje nurodytas
schematinis vaizdas, kai Zmogaus kiing nepriklausomai laiko sulaikymo anga, o 14
iliustracijoje yra schematiSkas vaizdas, kai Zmogaus kilnas jtempia valdymo
rankenos traukimo jégg. Matoma, kad skirtumas nuo pirmojo pateikimo yra tas, jog
Siame pateikime sulaikymo anga 1.2 yra vienoje puséje ir Zemiau sulaikomo kdno
juosmens 1.3. Valdymo rankena 1.4 yra vir§ sulaikomo kino liemens 1.3 ir kitoje
sulaikymo angos 1.2 puséje.

Kaip matoma 13 iliustracijoje, naudojant, kai Zmogaus kinas 5
nepriklausomai neSamas sulaikymo angos 1.2, troso angoje 1.1 fiksuotas galas 3.1 ir
laisvasis sulaikomo torso galas 3.2 lie€iasi ir vienas su kitu spaudziasi, kad sulaikymo
trosas neslysty ir iSlaikyty Zmogaus kiing kabéjimo padétyje, uzrakinimo rezime. Kaip
matoma 14 iliustracijoje, jtempiant valdymo rankenos 1.4 traukimo jégg su rankomis
1.5, galima kontroliuoti sulaikymo jrenginio nuokrypj. Todél troso angoje 1.1
spaudimas tarp fiksuojamo galo 3.1 ir laisvojo galo 3.2 sumazéja arba fiksuotasis
galas 3.1 atsiskiria nuo laisvojo galo 3.2. Tuo momentu Zmogaus kinas pradeda
Zeméti, o trosas slysti.

15 ir 17 iliustracijose yra schemati$kas ketvirtasis iSradimo sudégjimas. 16 ir
17 iliustracijose naudojamas schematinis vaizdas. 16 iliustracijoje yra schematinis
vaizdas, kai Zmogaus kinas nepriklausomai neSamas sulaikymo angos, o 17
iliustracijoje pavaizduotas schematinis vaizdas, kai Zmogaus kiinas jtempia traukimo
jéga valdymo rankenoje. Siose iliustracijose matomas skirtumas nuo pirmojo
sudéjimo - esant Siam sudéjimui sulaikymo anga 1.2 yra vietoje puséje vir$ sulaikomo

ktino liemeniu 1.3. Valdymo rankena 1.4 yra Zemiau sulaikomo kano liemens 1.3 ir
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kitoje sulaikymo angos 1.2 puséje.

Kaip matoma 16 iliustracijoje, naudojant, kai Zmogaus kiinas 5
nepriklausomai ne§amas sulaikymo angos 1., troso angoje 1.1 fiksuotas galas 3.1 ir
laisvasis sulaikymo troso galas 3.2 liediasi ir spaudZiasi vienas su kitu, kad sulaikyty
trosg nuo slydimo ir iSlaikyty Zmogaus king kabéti bei uZrakinty jrenginj. Kaip
matoma 17 iliustracijoje, jtempiama valdymo rankenos 1.4 Zemyn traukianti jega
rankomis 1.5, kas leidZia kontroliuoti sulaikymo jrenginio nuokrypj. Todél troso angoje
1.1 spaudimas tarp fiksuoto galo 3.1 ir laisvojo galo 3.2 sumazéja arba fiksuotasis
galas 3.1 atsiskiria nuo laisvojo galo 3.2. Siuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis, o

trosas slysti.

18 ir 20 iliustracijose yra schemati$kas penktasis i$radimo sudgjimas. 19 ir
20 iliustracijos yra schematiniai naudojimo vaizdai. 19 iliustracijoje parodytas
schematinis vaizdas, kai Zmogaus kiing nepriklausomai neSamas sulaikymo angos, o
20 iliustracijoje matosi vaizdas, kai Zmogaus kiinas jtempia traukimo jégg valdymo
rankenoje. I$ $iy iliustracijy matosi skirtumas nuo pirmojo sudéjimo - Siame sudéjime
sulaikymo anga 1.2 yra vienoje puséje ir vir§ sulaikomo kiino liemens 1.3. Valdymo
rankena 1.4 yra vir§ sulaikomo kino liemens 1.3 ir kitoje sulaikymo angos 1.2 puseje.

Kaip matoma 19 iliustracijoje, naudojant, kai 2mogaus kiinas 5
nepriklausomai neSamas sulaikymo angos 1.2, troso angoje 1.1 fiksuotasis galas 3.1
ir laisvasis sulaikymo troso galas 3.2 lieGiasi ir spaudziasi vienas su kitu, kad i§vengty
slydimo ir Zmogaus kiing islaikyty ore, o sulaikymo jrenginys uZsirakinty. Kaip
matoma 20 iliustracijoje, kai Zmogaus kiinas jtempia traukimo jegg valdymo
rankenoje 1.4 rankomis 1.5, kas leidZia kontroliuoti sulaikymo jrenginio nuokrypj.
Todel troso angoje 1.1 spaudimas tarp fiksuotojo galo 3.1 ir laisvojo galo 3.2
sumazeja arba fiksuotasis galas 3.1 atsiskiria nuo laisvojo galo 3.2. Siuo metu
Zmogaus kiinas pradeda leistis, o trosas slysti.

Pateikiamas i§radimas parodo, kad esant kitam sudéjimui U formos troso
dalys gali bati pritvirtinamos sulaikomame kiine be jokiy palenkimy.

Pateikiamas iSradimas parodo, kad esant kitam sudéjimui traukimo kabelis

taip pat gali bdti pritaikomas kitoje sulaikymo angos puséje, kad kontroliuoty
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sulaikymo jrenginio nuokrypj. Gali biti naudojama bet kas, kad buty pasiekti iSradimo

tikslai, kaip tai daro valdymo rankena, kol palengvinamas sulaikymo jrenginio
nuokrypis.

Sis iSradimas parodo, kad esant kitam sudéjimui U formos troso dalys gali
bati pritvirtinamos su sulaikomu kinu gerai Zinomais metodais ir be suvirinimo.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Sustabdymo jrenginys, apimantis stabdomg king, stabdymo angg bei
trosa, besiskiriantis tuo, kad sustabdymo jrenginys apima stabdoma kiing stabdymo
anga ir U formos troso dalimi, kuri yra ant stabdomo kiino; U formos kilpa veikia troso
angg kartu su stabdomu kiinu; stabdymo anga nustatyta vienos pusés pozicijoje ir
kontroliuoja sustabdymo jrenginio nuokrypj;spaudZiamas trosas praeina per angg ir
per mova susiderina su stabdomo kino svoriu; fiksuotas stabdymo troso galas
pereina per angg ir tuomet fiksuojasi aukstai, o laisvasis galas pereina per angg ir
pasislenka | Zemesne vietg, todél Zmogaus kinas uZsifiksuoja ir susijungia su
stabdymo anga velkémis; kai Zmogaus kinas nepriklausomai neSamas stabdymo
angos, fiksuotas galas ir laisvasis troso galas liegiasi ir spaudziasi vienas su kitu, kad
trosas neslysty bei iSlaikyty Zmogaus kiing sustabdytg aukstyje; kai Zmogaus kiinas
jsiterpia ir naudoja traukimo jégg stabdymo jrenginyje per valdymo rankeng,
sustabdymo jrenginys nukrypsta taip, kad sumazinty spaudima tarp fiksuoto ir
laisvojo galy arba juos atskirty; Siuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis, o trosas
slysti.

2. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad U formos
troso dalis pagaminta i$ riS8ancio plieno; aprasytas kiino stabdymas pateikiamas su
fiksuotais kélikliais; aprasytos U formos troso dalies dvi kilpos jterptos ir suvirintos
fiksuotuose kelikliuose.

3. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad aprasyta U
formos troso dalis jZambiai pritvirtinta sulaikomoje dalyje.

4. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad U formos
troso dalis pateikiama abejose sulaikomos dalies pusése.

5. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad sustabdymo
anga yra vienoje puséje ir Zzemiau sulaikomo kino; valdymo rankena yra Zemiau
sulaikomo kano ir kitoje sulaikymo angos puséije.

6. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad sustabdymo
anga yra vienoje puseéje ir Zemiau sulaikomo kino; valdymo rankena yra vir$

sulaikomo kano ir kitoje sulaikymo angos puséje.

7. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad sustabdymo

anga yra vienoje puséje ir vir§ sulaikomo kano; valdymo rankena yra Zemiau
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sulaikomo kiino ir kitoje sulaikymo angos puseéje.

8. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad sustabdymo
anga yra vienoje puséje ir vir$ sulaikomo kiino; valdymo rankena yra vir§ sulaikomo

kino ir kitoje sulaikymo angos puséje.
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