1.Darbų vykdymo valdymo sistema, apimanti priemones operacijos tikslinio objekto vaizdui fiksuoti,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad sistema apima:

darbo terminalą, kuris parodo ekrane operacijos tikslinį objektą, pažymi atrankos ženklu tikslinio veiksmo komponentą, kurio atžvilgiu operacijos tiksliniame objekte atliekamas iš operacijos specifikacijos sąrašo pasirinktas veiksmas, įrašo tikslinio veiksmo komponento, kurio atžvilgiu buvo atliekamas veiksmas, užfiksuotą vaizdą, ir gali sukurti operatyvinius duomenis, pakeičiant ekrane atrankos ženklą atlikimo ženklu ir parodant ekrane ir įrašant atlikimo ženklą. 

2. Darbų vykdymo valdymo sistema, apimanti priemones operacijos tikslinio objekto vaizdui fiksuoti,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad apima:
darbo terminalą, į kurį įeina:
skaitymo blokas, galintis iš išorės nuskaityti valdymo duomenis, įskaitant mažiausiai operacijos objekto veikiamą dalyką ir veikiamo dalyko operacijos specifikacijos sąrašą;
duomenų įvedimo blokas, galintis atlikti skaitymo bloko nuskaitytų duomenų įvedimą į veikiamą dalyką ir operacijos specifikacijos sąrašą;
vaizdo apdorojimo blokas, galintis priimti ir apdoroti operacijos tikslinio objekto ir tikslinio veiksmo komponento iš operacijos specifikacijos sąrašo užfiksuotą vaizdą; ir
valdymo blokas, galintis priimti tikslinio veiksmo komponento, naudojamo operacijos specifikacijos sąraše, matavimo reikšmę ir vaizdo apdorojimo bloko apdorotą vaizdą, parodyti ekrane operacijos tikslinį objektą, pažymėti atrankos ženklu tikslinį veiksmo komponentą, kurio atžvilgiu operacijos tiksliniame objekte atliekamas iš operacijos specifikacijos sąrašo pasirinktas veiksmas, įrašyti tikslinio veiksmo komponento, kurio atžvilgiu buvo atliktas veiksmas, užfiksuotą vaizdą ir sukurti operatyvinius duomenis, ekrane pakeičiant atrankos ženklą atlikimo ženklu, parodant ekrane ir įrašant atlikimo ženklą. 

3. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai apima:
vaizdo fiksavimo terminalą, prijungtą taip, kad užfiksuotas vaizdas galėtų būti perduotas į vaizdo apdorojimo bloką, ir tas galėtų fiksuoti operacijos tikslinio objekto ir tikslinio veiksmo komponento vaizdą;
darbo įrankį, prijungtą taip, kad operatyviniai duomenys galėtų būti perduoti į valdymo bloką, ir galintį nustatyti operatyvinius duomenis, gautus veikiant tikslinį veiksmo komponentą; ir 

valdymo terminalą, prijungtą taip, kad valdymo duomenys galėtų būti perduoti į skaitymo bloką, galintį sukurti valdymo duomenis ir įvesti operatyvinius duomenis, sukurtus valdymo bloke. 
4. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal 2 arba 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad duomenų įvedimo blokas yra galintis įvesti su operatoriumi susijusią informaciją ir operacijos nustatymo reikšmę į operacijos specifikacijos sąrašą. 
5. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal bet kurį iš punktų nuo 2 iki 4,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad prie operacijos tikslinio objekto tvirtinamos identifikavimo priemonės, galinčios identifikuoti kiekvieno tikslinio veiksmo komponento padėties informaciją užfiksuotame vaizde.

6. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal bet kurį iš punktų nuo 2 iki 5,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad valdymo blokas gali įrašyti operacijos specifikacijos sąrašo operacijos pradžios laiką ir pabaigos laiką.

7. Darbų vykdymo valdymo būdas, apimantis operacijos tikslinio objekto vaizdo fiksavimą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad darbo terminalo ekrane parodo operacijos tikslinį objektą, operacijos tiksliniame objekte pažymi atrankos ženklu tikslinį veiksmo komponentą, operacijos specifikacijos sąraše pasirinktą veiksmui atlikti, įrašo tikslinio veiksmo komponento užfiksuotą vaizdą po operacijos ir pakeičia ekrane atrankos ženklą atlikimo ženklu, parodant ir įrašant atlikimo ženklą. 
