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maziausiai operacijos tikslinio objekto veikiama dalykg ir veikiamo dalyko operacijos specifikacijos saras$a;
duomeny jvedimo blokg (24), galintj atlikti nuskaityty skaitymo bloko (22) duomeny jvedimg j veikiamg dalyka ir
operacijos specifikacijos sgrada; vaizdo apdorojimo bloka (26), galinti priimti ir apdoroti operacijos objekto ir
tikslinio veiksmo komponento i§ operacijos specifikacijos saraso uzfiksuota vaizda; ir valdymo blokq (28), galintj
priimti tikslinio veiksmo komponento, naudojamo operacijos specifikacijos sarase, matavimo reik3me, ir vaizda,
apdorota vaizdo apdorojimo bloke, parodant ekrane operacijos objekta, paZzymint atrankos Zenklu tikslinj veiksmo
komponenta, kurio atZvilgiu atliekamas operacijos specifikacijos sgrade pasirinktas veiksmas, jradant tikslinio
veiksmo komponento,kurio at?vilgiu atliekamas veiksmas, uZfiksuotg vaizdg ir galint sukurti operatyvinius
duomenis, atrankos Zenklg pakeiciant ekrane atlikimo Zenkiu ir parodant ir jraant atlikimo Zenkla.



DARBU VYKDYMO VALDYMO SISTEMA IR DARBY VYKDYMO VALDYMO BUDAS

Technikos sritis
[0001] Sis i$radimas susijes su darby vykdymo valdymo sistema ir darby vykdymo valdymo
badu, leidziangiu efektyviai registruoti ir valdyti didelio skai€iaus varzty ir sraigty priverzimag

iki nustatytos sukimo momento reikSmes.

I$radimo technikos lygis

[0002] Praktikoje, pavyzdZiui, prieZidros ir patikrinimo metu atliekant jrangos prietaiso varzto
priverzimo veiksma, operatorius priverZia vartta, po to darbo grupés vadovas patikrina atlikta
veiksma, ir tokiu bidu iSvengiama varZto nepriverzimo, nepavykusio priverZimo ir panasiai.

Ta&iau vykdant didelio skaigiaus varzty priverZimo operacija, yra didesné tikimybé
blogai priverzti varzta arba jo nepriverzti, tad sunku yra visi§kai iSvengti tokiy darbo klaidy.
Esamas darby vykdymo valdymas ir mokymas, priklausantys nuo Zmogaus jguidziy, yra
nepakankami, ir todél sunku iSvengti minety klaidy.

[0003] Zinomos jprastos sistemos, leidZiangios i§spresti tokias darbo vykdymo klaidas,
aprasytos patenty dokumentuose 1 ir 2.

Valdymo sistemoje, apradytoje patento dokumente 1, operatorius privalo pirmiausia
atlikti darbo veiksmo pabandymo procesa, ir yra i§saugomas pirminis (etaloninis) vaizdas,
gautas fiksuojant darbo bandymo eigg. Po to, kiekvieng karta, kai operatorius atlieka
veiksmg darbo operacijoje su tiksliniu operacijos objektu ir uZbaigia $j veiksma, yra
fiksuojamas $ios technologinés operacijos vaizdas. Tuomet patikrinamas technologinés
operacijos vaizdas, lyginant su etaloniniu vaizdu. Jei nustatoma, kad fiksuotas vaizdas i$
esmés atitinka etaloninj vaizda, ir galima identifikuoti technologine operacija pagal visus
etaloninius vaizdus, nusprendZiama, kad veiksmai su operacijos tiksliniu objektu yra baigti.

Taciau, lyginant su anksciau fiksuotu etaloniniu vaizdu, operacijos tikslinis objektas
gali pasikeisti deél aplinkos salygy, nusidévejimo, defekty ar panasiai. Vadinasi, kai véliau tas
uzfiksuotas vaizdas lyginamas su etaloniniu vaizdu, gali atsirasti skirtumy, apsunkinandiy
identifikavimo procesa. Be to, kai tikslinis operacijos objektas yra didelis skaidius varzty,
iSdestyty ant apskrito flanSo ar panasios formos pavir§iaus, sunku sutapatinti varztus su
kitais varztais, ir labai sunku atlikti identifikavima.

[0004] Valdymo sistema, apradyta patento dokumente 2, yra sistema, naudojanti verZliaraktj,
kuriame, pasiekus nustatytg varZto priverzimo sukimo momento reik8§me, pradeda veikti
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atpalaidavimo mechanizmas, kuris kaip fakti$kai varZta veikianéio priverzimo sukimo
momento reikdme naudoja veikian&io vartg priverzimo sukimo momento pasikeitimo forma,
pavyzdziui, didZiausig reikme, kuriai esant, didéjimo tendencija pasikeicia | mazéjimo
tendencija, ir tokiu bidu valdomas varZto (sraigto) priverZimo laipsnis.

Bet kai tiksliniame objekte yra didelis skaitius varzty, nejmanoma nustatyti, ar
konkretus varztas yra tas varztas, kurio priverzimo veiksmas jau buvo atliktas, ar varztas,
kurio priverzimo veiksmas dar bus atliktas, ir tai néra aptariama. ldentifikavimo kodas,
priskitas sudedamajam komponentui, naudojamas nustatytam tikslinio objekto sukimo

momentui pasiekti.

Zinomo technikos lygio dokumentai

[0005] Patento dokumentas 1: Japonijos neidnagrinéta patento parai$ka, paskelbimo Nr.
2010-224749.

Patento dokumentas 2: Japonijos nei§nagrinéta patento paraiska, paskelbimo Nr. 2010-
194702.

[Sradimo esmeé

ISradimo sprestinos problemos

[0006] Vykdydamas dabartinj technologinj procesa, veiksmus atliekantis operatorius sudaro
kontrolinj registracijos lapa, | kurj jraomos operacijos salygos, pavyzdZiui, matavimo
reikSmeé. Kontrolinio registracijos lapo sudarymas ir uzpildymas uzima daug laiko, ir yra
tikimybé atsirasti jra§ymo klaidoms, neatlikti jraSymo proceddros ar panasiai. Be to, kadangi
tai, kas jradyta, galiausiai paveréiama duomenimis ir saugoma, pageidautina sumazinti
duomenis registruojancio operatoriaus darbo kriivj.

[0007] Turint omenyje auk$&iau nurodytg problema, Sio iSradimo tikslas — sukurti darby
vykdymo valdymo sistema ir darby vykdymo valdymo bilidg, kurie leisty sumazinti darby
atlikimo nesekmes, pavyzdZiui, varzto ar sraigto nepriverzimo atvejus, ir sumazinty
operatoriaus, atliekanéio operacijy registracija, krvj, taip padidinant operacijy registracijos
valdymo efektyvuma.

Problemos sprendimo priemonés

[0008] Pagal sillomg iSradima, kaip pirmoji auk$Ciau iSdéstytos problemos sprendimo
priemoné yra numatoma darby vykdymo valdymo sistema, apimanti darbo terminalg, kuris
parodo ekrane operacijos tikslinj objektg, pazymi atrankos Zenklu tikslinio veiksmo
komponentg, kurio at2vilgiu operacijos tiksliniame objekte atliekamas i§ operacijos



specifikacijos sarado pasirinktas veiksmas, jra$o tikslinio veiksmo komponento, kurio
atzvilgiu buvo atliekamas veiksmas, uZfiksuota vaizda, gali sukurti operatyvinius duomenis,
pakeiiant ekrane atrankos Zenklg atlikimo Zenklu ir parodant ekrane ir jrasant atlikimo
Zenkla. »

[0009] Antroji auk$&iau i§déstytos problemos sprendimo priemone pagal sitlloma iSradimag
yra numatyti darby vykdymo valdymo sistema, apimantig darbo terminala, j kurj jeina
skaitymo blokas, galintis i§ iSorés nuskaityti valdymo duomenis, jskaitant maziausiai
operacijos objekto veikiama dalyka ir veikiamo dalyko operacijos specifikacijos sarassy;
duomeny jvedimo blokas, galintis atlikti skaitymo bloko nuskaityty duomeny jvedima |
veikiama dalyka ir operacijos specifikacijos sarasa; vaizdo apdorojimo blokas, galintis priimti
ir apdoroti operacijos tikslinio objekto ir tikslinio veiksmo komponento i$ operacijos»
specifikacijos sarado uzfiksuotg vaizda; ir valdymo blokas, galintis priimti tikslinio veiksmo
komponento, naudojamo operacijos specifikacijos sarase, matavimo reikSme ir vaizdo
apdorojimo bloko apdorota vaizda, parodyti ekrane operacijos tikslinj objekta, pazyméti
atrankos Zenklu tikslinj veiksmo komponenta, kurio atzvilgiu operacijos tiksliniame objekte
atliekamas i§ operacijos specifikacijos sarago pasirinktas veiksmas, jradyti tikslinio veiksmo
komponento, kurio at2vilgiu buvo atliktas veiksmas, uZfiksuotg vaizdg ir sukurti operatyvinius
duomenis, ekrane pakeitiant atrankos Zenkla atlikimo Zenklu, parodant ekrane ir jrasant
atlikimo Zenkla.

[0010] Kaip auk$&iau iddéstytos problemos trecioji sprendimo priemoné, pagal silloma
iSradimg auks&iau apradytoje antroje sprendimo priemonéje yra numatyta darby vykdymo
valdymo sistema, papildomai apimanti vaizdo fiksavimo terminalg, prijungta taip, kad
uzfiksuotas vaizdas galety bati perduotas | vaizdo apdorojimo blokg, ir tas galéty fiksuoti
operacijos tikslinio objekto ir tikslinio veiksmo komponento vaizdg; darbo jrankj, prijungta
taip, kad operatyviniai duomenys galéty bati perduoti j valdymo bloka, ir galintj nustatyti
operatyvinius duomenis, gautus veikiant tikslinj veiksmo komponenta; ir valdymo terminalg,
prijungta taip, kad valdymo duomenys galéty biti perduoti j skaitymo bloka, galintj sukurti
valdymo duomenis ir jvesti operatyvinius duomenis, sukurtus valdymo bloke.

[0011] Ketvirtoji auk$&iau i$destytos problemos sprendimo priemoné, pagal sillomg iSradimg
yra tai, kad auk$&iau aprasytose antroje arba tre€ioje sprendimo priemonése yra numatyta
darby vykdymo valdymo sistema, kurioje duomeny jvedimo blokas yra galintis jvesti su
operatoriumi susijusig informacijg ir operacijos nustatymo reikS§me j operacijos specifikacijos
sgrasa.
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[0012] Pagal siGloma i$radima, penktoji auk$¢iau idestytos problemos sprendimo priemoné
yra tai, kad auk$&iau aprasytose sprendimo priemonése nuo antrosios iki ketvirtosios yra
numatyta darby vykdymo valdymo sistema, kurioje prie operacijos tikslinio objekto
tvitinamos identifikavimo priemonés, galin¢ios identifikuoti kiekvieno tikslinio veiksmo
komponento padéties informacijg uzfiksuotame vaizde.

[0013] Remiantis $iuo i§radimu, Sestoji auké&iau iSdéstytos problemos sprendimo priemoné
yra tai, kad auk§&iau aprasytose sprendimo priemonése nuo antrosios iki penktosios yra
numatyta darby vykdymo valdymo sistema, kurioje valdymo blokas jrado operacijos
specifikacijos sgrado operacijos pradzios laikg ir pabaigos laika.

[0014] Pagal §] i$radima, kaip septintoji auk$&iau iSdestytos problemos sprendimo priemoné
yra numatytas darby vykdymo valdymo bldas, kuriame darbo terminalo ekrane parodo
operacijos tiksfinj objekta, operacijos tiksliniame objekte paZymi atrankos Zenklu tikslinj
veiksmo komponenta, operacijos specifikacijos sarade pasirinkta veiksmui atlikti, jraso
tikslinio veiksmo komponento uZfiksuotg vaizda po operacijos ir pakei¢ia ekrane atrankos
Zenkig atlikimo Zenklu, parodant ir jradant atlikimo Zenkla.

I§radimo privalumai

[0015] Kaip apra$yta aukséiau, pagal sililoma iSradima yra galima tarp tiksliniy operacijos
objekty, atvaizduoty ekrane, atpaZinti tikslinj veiksmo komponenta, kuris yra atliekamos
operacijos procese. Taip pat yra galimybé, pasinaudojant darbo terminalu, lengvai jradyti
matavimo reik§me operacijos metu ir vaizdg atlikus veiksma. Po to, atlikus veiksma,
pazymeéjus ekrane tikslinj veiksmo komponenta, kurio atZvilgiu buvo uZbaigtas veiksmas,
galima identifikuoti operacijos objekto tiksliniy veiksmo komponenty didelj skaiCiy. Tokiu
bGdu jmanoma i§vengti darbo klaidy, tokiy kaip varzty nepriverzimo atvejy, ir lengvai padaryti
operacijos jrasa.

[0016] Remiantis $iuo i§radimu, kaip aprasyta auksciau, yra galimybé sukurti operatyvinius
duomenis, perduodant ir jra$ant darbo terminale operatyvinius duomenis i§ darbo jrankio ir
uzfiksuota vaizdg i§ vaizdo fiksavimo terminalo. Perduodant sukurtus operatyvinius
duomenis j i$orinj valdymo terminala, taip pat galima vieningai valdyti $iuos duomenis.

[0017] Pagal §j iSradima, kaip aprasyta auks$éiau, konfiglracije, kurioje operatorius prie$
operacija jveda operatoriaus informacija, darbo parametrus ir panasig informacijg, galima
patikimai iSgauti operacijos detalig informacijg ir iSvengti nesusipratimy bei klaidingo
operacijos detaliy suvokimo.

Kaip apradyta auk$Ciau, remiantis Siuo iSradimu galima lengvai nustatyti konkrety
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tikslinj veiksmo komponenta uZfiksuotame vaizde tarp didelio skaidiaus tiksliniy veiksmo
komponenty.

Pagal sitlomga i§radima, kaip apra$yta auk$éiau, kadangi valdymo bloke operacijos
specifikacijoje jrasomi veiksmo pradZios laikas ir veiksmo pabaigos laikas, galima lengvai
uZregistruoti ir valdyti kiekvienos konkrecios operacijos vykdymo laika.

Trumpas bréziniy apradymas
[0018) [Fig. 1] Sio i$radimo darby vykdymo valdymo sistemos konfiglracijos schema;

[Fig. 2] Sio iradimo darby vykdymo valdymo sistemos blokiné schema;

[Fig. 3A] Valdymo terminalo valdymo meniu ai§kinamoji schema;

[Fig. 3B] Valdymo terminalo veiksmo registracijos aiSkinamoji schema;

[Fig. 4] Darbo terminalo darbo proceso struktlriné schema pagal §j iSradima;

[Fig. 5A] Darbo terminalo prisijungimo ekrano aidkinamoji schema,;

[Fig. 5B} Darbo terminalo prisijungimo ekrano ai8kinamoji schema;

[Fig. 6A] Darbo terminalo jregistravimo/i$registravimo ekrano ai$kinamoji schema,;

[Fig. 6B] Darbo terminalo jregistravimo/i§registravimo ekrano aikinamoji schema;

[Fig. 7A] Darbo terminalo prisijungimo ekrano ai$kinamoji schema;

[Fig. 7B} Darbo terminalo operacijos pasirinkimo ekrano ai$kinamoji schema;

[Fig. 8A] Darbo terminalo registracijos prie$ operacijg ekrano ai$kinamoji schema;

[Fig. 8B] Darbo terminalo registracijos prie$ operacijg ekrano aidkinamoji schema;

[Fig. 9A] Darbo terminalo verZliarak&io parametry nustatymo ekrano aiSkinamoji schema;
[Fig. 9B] Darbo terminalo veiksmo vykdymo ekrano ai$kinamoji schema;

[Fig. 10A] Darbo terminalo priverzimo uzbaigimo veiksmo vykdymo ekrane aiSkinamoji
schema;

[Fig. 10B] Darbo terminalo filmavimo ekrano veiksmo vykdymo ekrane ai$kinamoji schema;
[Fig. 11A] Darbo terminalo vaizdo nustatymo veiksmo vykdymo ekrane ai$kinamoji schema;
[Fig. 11B] PriverZzimo veiksmo atlikimo darbo terminalo veiksmo vykdymo ekrane ai§kinamaji
schema;

[Fig. 12] Operacijos uzbaigimo darbo terminalo veiksmo vykdymo ekrane ai$kinamoji
schema;

[Fig. 13] Operatyviniy duomeny valdymo sagraso aiskinamoji schema;

[Fig. 14] Identifikavimo priemoniy ai§kinamoji schema; ir

[Fig. 15] Nukrypimy identifikavimo priemoniy ai$kinamoji schema.



ISradimo jgyvendinimo pavyzdys
[0019] Darby vykdymo valdymo sistemos ir darby vykdymo valdymo budo pagal siGloma

iradima jgyvendinimas detaliau apradytas toliau su nuorodomis | pridedamus bréZinius.
Siame i8radimo jgyvendinimo variante toliau bus pateiktas aprasymas, naudojant kaip
technologinés operacijos objekta votuva ar pan., kuris yra operacijos tikslinis objektas, ir,
kaip tikslinj veiksmo komponentg — papildoma elementa, tokj kaip voZtuvo varitas, kuriuo
atzvilgiu atliekamas priverzimo veiksmas.

[0020] Fig. 1 yra sililomo i§radimo darby vykdymo valdymo sistemos konfiglracijos schema.
Fig. 2 yra darby vykdymo valdymo sistemos pagal §j iSradima blokiné schema. Kaip
parodyta bréZiniuose, $io i$radimo darby vykdymo valdymo sistema 10 apima, kaip
pagrindine bazine struktlra, darbo terminalg 20, kuriuo darbo bare gali veikti operatorius;
vaizdo fiksavimo terminala 30, galint] filmuoti veiksmo blseng ir perduoti uZfiksuotg vaizdg j
darbo terminalg; darbo jrankj 40, kuris turi bati naudojamas operacijos metu ir gali perduoti
matavimo reik§me j darbo terminalg; ir valdymo terminalg 50, kuris yra patalpintas valdymo
vietoje, pavyzdzZiui, kontoros patalpose, toliau nuo darbo baro, ir gali perduoti bei priimti
duomenis i$ darbo terminalo.

[0021] Darbo terminalas 20 apima, mazZiausiai: skaitymo blokg 22, kuris gali i$ iSorés
nuskaityti operacijos tikslinio objekto veikiamg dalykg ir valdymo duomenis, jskaitant
veikiamo dalyko operacijos specifikacijos sarasa; duomeny jvedimo blokg 24, kuris gali
atlikti duomeny jvedima, susijusj su veikiamu dalyku ir operacijos specifikacija, kurie
nuskaitomi skaitymo bloku 22; vaizdo apdorojimo blokg 26, galintj priimti ir apdoroti
uzfiksuotg operacijos tikslinio objekto ir tikslinio veiksmo komponento vaizdg; valdymo blokg
28, galintj gauti operacijos specifikacijoje naudojamo tikslinio veiksmo komponento matavimo
reikSme ir vaizdg, apdorota vaizdo apdorojimo bloke 26, kuris atvaizduoja operacijos tikslinj
objekta ekrane, kuris pazymi atrankos Zenklu tikslinj veiksmo komponenta, kurio atzvilgiu
atliekamas operacijos specifikacijoje pasirinktas veiksmas su operacijos tiksliniu objektu,
kuris jraso tikslinio veiksmo komponento, kurio atZvilgiu atliekamas veiksmas, uZfiksuota
vaizdg ir kuris gali sukurti operatyvinius duomenis, kuriems esant atrankos Zenklas ekrane
pakei¢iamas atlikimo Zenklu, atlikimo Zenklas parodomas ir uZregistruojamas; ir duomeny
saugojimo valdymo blokg 29, kuris laikinai i§saugo operatyvinius duomenis ir valdymo
duomenis.

[0022] Skaitymo blokas 22 nuskaito valdymo duomenis, perduotus i§ valdymo terminalo 50
duomeny saugojimo valdymo bioko 54. Valdymo duomenys yra duomenys apie valdymo Nr.,
operacijos nuorodas, susijusig jranga, operacijos objekta, operacijos specifikacijg ir panasiai,



del ankscéiau vadybininko jrasyto veiksmo.

Duomeny jvedimo blokas 24 jveda arba pasirenka operatoriaus, darbo grupés
vadovo ir darbo baro kontrolieriaus vardus, jskaitant darbo operacija, operatoriaus
informacija, tokig kaip slaptaZodj, veikiamo objekto darbo parametrus, operacijos
specifikacijg bei darbo jrankj ir panasia informacija.

[0023] Vaizdo apdorojimo blokas 26 gauna vaizda, uZfiksuotg vaizdo fiksavimo terminale 30,
ir apdoroja jj | vaizda, kuris gali bdti parodytas atvaizdavimo vietoje darbo terminalo 20
ekrane.

Valdymo blokas 28 valdo darbo terminalo 20 veikima. I$matuota reik§me, perduota i$
darbo jrankio 40, ir vaizdo duomenys i§ vaizdo apdorojimo bloko 26 jvedami j valdymo bloka
28. Remiantis valdymo duomenimis, nuskaitytais i§ valdymo terminalo 50, valdymo blokas 28
jrado darbo baro i§matuotg reik§me ir uZfiksuota vaizdg | operatyvinius duomenis. Po to
valdymo blokas 28 jrado jvesties duomenis i§ duomeny jvedimo bloko 24 j operatyvinius
duomenis ir suformuoja operacijos jraa. Remiantis jvesties duomenimis, valdymo blokas 28
jra8o operacijos pradZios laikg ir operacijos uzbaigimo laikg. Valdymo blokas 28 gauna
skirtuma tarp anksciau jregistruoto operacijy objekto tiksliniy veiksmo komponenty skaiciaus
ir fakti§kai atlikty veiksmy skaiciaus, ir tokiu badu gali nustatyti likusiy operacijy skaiciy.
[0024] Duomeny saugojimo valdymo blokas 29 gauna ir laikinai saugo operacijos duomenis,
sukurtus valdymo bloke 28 ir valdymo duomenis, nuskaitytus i§ valdymo terminalo 50.

Vaizdo fiksavimo terminalas 30 yra kamera, galinti filmuoti blseng, kur operatorius
faktiSkai atlieka veiksma darbo bare su operacijos tiksliniu objektu ir tiksliniu veiksmo
komponentu. Vaizdo fiksavimo terminalas 30 yra elektros jungtimi sujungtas su darbo
terminalo 20 vaizdo apdorojimo bloku 26 laidais arba be laidy, ir gali perduoti uZfiksuotg
vaizdg j vaizdo apdorojimo blokg 26. Siame i§radimo jgyvendinimo variante vaizdo fiksavimo
terminalas 30 yra nuimamai pritvirtintas tokioje padeétyje, kad blty galima fiksuoti vaizdg
blsenos, ankstesnés, nei blsena, kai operatorius faktiSkai atlieka veiksmg operacijos
tikslinio objekto atzvilgiu, ir blsena, kai operatorius atlieka veiksmg tikslinio veiksmo
komponento atZvilgiu, naudodamas darbo jrankj. Kai operacijos objekte yra didelis skaicius
tiksliniy veiksmo komponenty, tuomet vaizdo fiksavimo terminalas 30 atskirai fiksuoja tikslinio
veiksmo komponento, kurio at2vilgiu buvo uZbaigtas veiksmas, vaizda. Vaizdo fiksavimo
terminalas 30 gali sureguliuoti automatinj i§laikyma ir automatinj fokusavima, ir gali naudoti
CCD kamera optinés informacijos konvertavimui j elektrinj signalg.

[0028] Darbo jrankis 40 yra jrankis, kuriuo atliekama varzto, sraigto ar panasiai priverZzimo
operacija. Siame i$radimo jgyvendinimo variante kaip pavyzdys pateiktas aprasymas,
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naudojant raktg su apribojimy pagal sukimo momenta. Sis raktas (verZliaraktis) beviele
elektrinie jungtimi sujungtas su darbo terminalo 20 valdymo bloku 28. Prie verzliarakéio
prijungtas ribotuvas (sukimo paleidimo mechanizmas), kuris atleidZia priverzima, Kkai
pasiekiama nustatyta sukimo momento reik§mé ir nustatomas kravis, mazesnis uZ nustatyta
sukimo momento reik§me. Prie verZliarakgio taip pat prijungiamos perdavimo priemones,
kurios gali iSmatuoti priverzimo sukimo momentg ir perduoti sukimo momento reikSme |
valdymo bloka 28.
[0026] Valdymo terminalas 50 yra valdymo kompiuteris, kuriame vadybininkas gali i$ anksto
jradyti operacijos detalig informacija. Valdymo terminalas 50 gali perduoti ir priimti
operatyvinius duomenis ir valdymo duomenis, naudojant darbo terminalg 20. Valdymo
terminalas kaip pagrindine bazine struktirg apima skaitymo blokg 52, duomeny saugojimo
valdymo blokg 54, duomeny jvedimo bloka 56 ir dokumento sudarymo blokg 58.
[0027] Skaitymo blokas 52 nuskaito operatyvinius duomenis, perduotus i$ darbo terminalo
20 duomeny saugojimo valdymo bloko 29. Operatyviniai duomenys yra duomenys, sukurti
terminale 20, tokie kaip jrankio i§matuota reik§me, jradyta, kai operatorius atlieka veiksma
darbo bare, ir darbo operacijos objekto arba tikslinio veiksmo komponento uZfiksuotas
vaizdas.

Duomeny saugojimo valdymo blokas 54 i§saugo ir valdo operatyvinius duomenis,
gautus darbo terminale 20, ir i§ anksto nustatytus darbo bare valdymo duomenis.

Dokumento sudarymo blokas 58 sudaro dokumenta, pavyzdZiui, kasdiening darby
vykdymo ataskaita, pagrjsta operatyviniais duomenimis, nuskaitytais i§ darbo terminalo.
[0028] Duomeny jvedimo blokas 56 i§ anksto jveda valdymo duomenis, tokius kaip
duomenys apie operacijos valdymo Nr., operacijos nuorodg, susijusig jranga, operacijos
tikslg ir operacijos specifikacija.

Toliau aprasomas darby vykdymo valdymo bidas, panaudojant Sio iSradimo darby
vykdymo valdymo sistemg 10, kurios konfiglracija apradyta auksciau.
[0029] Fig. 3A yra valdymo terminalo valdymo meniu ai$kinamoji schema. Fig. 3B yra
valdymo terminalo veiksmy registracijos ai$kinamoji schema. Vadybininkas pirmiausia
prisijungia prie valdymo sistemos, naudodamas valdymo terminalg 50, kad galéty atlikti
veiksmo registracijg. Kai vadybininkas prisijungia prie valdymo sistemos, kaip parodyta Fig.
3A, parodomas valdymo meniu ekranas 200. Ekrane paspaudus veiksmo registracijos
mygtuka 201, kaip parodyta Fig. 3B, ekranas perjungiamas j veiksmo registracijos ekrang
202, ir parodomi operacijos valdymo Nr. 203 operacijos nuoroda 204, susijusi jranga 205,
operacijos tikslas 206 ir operacijos specifikacija 207. PavyzdZiui, jei operacijos nuoroda 204
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yra veiksmas su slégio voZztuvu, gali biti pasirenkamos susijusios jrangos 205 ir veikimo
tikslo 206 nuorodos. Po to, jei operacijos tikslo nuorodoje 206 pasirenkamas slégio voZtuvas
kaip veiksmo tikslinis objektas, operacijos specifikacijoje 207 parodomi korpuso priverzimo
vartas ir pavaros dangtelio priverzimo varitas, kurie yra tiksliniai veiksmo komponentai.
Operacijos specifikacijoje 207 taip pat galima paspausti pakeitimo mygtuka 208, pasirenkant
daug kity operacijos specifikacijos nuorody. UZbaigus registracija, paspaudZiamas OK
mygtukas 209 operacijos nuorodoms i$saugoti. Atlikus i$saugojima, ekranas grjZta j valdymo
meniu ekrang 200, kaip parodyta Fig. 3A.
[0030] Fig. 4 yra darbo terminalo pagal §j iSradima darby vykdymo proceso srauto schema.

Darbo terminale 20, pirmiausia registruojamas su operacija susijgs asmuo (1 etapas).
Fig. 5A, 5B yra darbo terminalo prisijungimo ekrano ai$kinamosios schemos. Siame i§radimo
jgyvendinimo variante yra registruojami kontrolierius 210, darby vykdymo grupés vadovas
211 ir operatorius 212. Kaip parodyta Fig. 5A, jvedami duomenys yra vardas 213 ir
slaptazodis 214, kuriuos jvedus, paspaudZiamas registracijos mygtukas 215. Gali buti
registruojamas didelis skai&ius operatoriy 212. Atlikus registracija, ekrano laukeliai, kuriuose
parodomi kontrolierius 210, darbo grupés vadovas 211 ir operatorius 212, pakeilia spalva.
Po to, kaip parodyta Fig. 5B, tampa aktyvus veiksmo pradZios mygtukas 216, tokiu bidu
atsiranda galimybé pradéti operacijg.
[0031] Fig. 6A, 6B yra darbo terminalo jregistravimo/i§registravimo ekrano ai$kinamosios
schemos. Paspaudus parodyta Fig. 5B jregistravimo/i§registravimo mygtukg 217, kaip
parodyta Fig. 6A, ekranas perjungiamas | jregistravimo/i§registravimo ekrang 218. Darbo
terminalo 50 ekrane kontoros PK lauke 219 parodomas veiksmo objektas. Kai pasirenkamas
veiksmo objektas, kurj reikia i§registruoti, pasikei¢ia ekrano spalva, ir kai galiausiai
paspaudzZiamas i§registravimo mygtukas 220, kaip parodyta Fig. 6B, veiksmo objektas, kurj
reikia i§registruoti, parodomas ekrane terminalo laukelyje 221. Atlikus 8j veiksmg, valdymo
terminale 50 veiksmo elemento duomenys perkeliami j darbo terminalo 20 - dalj. Galop
paspaudZiamas mygtukas 222, ir jregistravimo/i$registravimo ekranas 218 uzdaromas.
[0032] Fig. 7A yra darbo terminalo prisijungimo ekrano ai$kinamoji schema. Fig. 7B yra
darbo terminalo veiksmo pasirinkimo ekrano ai$kinamoji schema. Kaip parodyta Fig. 7A,
paspaudus aktualaus veiksmo pradzios mygtukg 216, pradedamas operatoriaus darbas (2
etapas), registruojamas operacijos pradzios laikas, ir pradedamas matuoti operacijos
vykdymo laikas (3 etapas).

Kaip parodyta Fig. 7B, ekrane parodomas veiksmo pasirinkimo ekranas 223.
Veiksmo pasirinkimo laukelyje parodomas operacijos objekty sarasas, prie$ tai nuskaitytas i$
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valdymo terminalo 50. Pasirenkamas operacijos objektas (Siame iSradimo jgyvendinimo
variante tai yra veiksmas su slégio voztuvu), kurio atzvilgiu atliktinas veiksmas, ekrano lauko
spalva pasikeiéia, ir po to paspaudZiamas mygtukas OK (Cia mygtukas 224) (4 etapas).
[0033] Fig. 8A, 8B yra darbo terminalo registracijos ekrano prie$ operacijg ai$kinamosios
schemos. Kaip matyti i Fig. 8A, registracijos ekrane 225 slégio voZtuvo veiksmas
parodomas operacijos nuorodos laukelyje 226, ir jrenginio numeris parodomas susijusio
jrenginio 227 laukelyje, ir todél galima nuolat tikrinti operacijos nuorodg ir pasirinktg susijusj
jrenginj. Po to patikrinamas operacijos tikslinis objektas (5 etapas). Norint atlikti operacijos
tikslo registracija, naudojamas vaizdo fiksavimo terminalas 30, kuris sujungtas su darbo
terminalu 20, filmuojant susijusj jrenginj (operacijos objekta). |sitikinus, kad susijgs jrenginys
parodytas perziliros ekrane 228, spaudZiamas filmavimo mygtukas 229 filmavimui atlikti.
[0034] Nufilmuotas susijusio jrenginio vaizdas atvaizduojamas ekrane 230. Po to, kaip
parodyta Fig. 8B, operacijos specifikacijos pasirinkimo laukelyje pasirenkama operacijos
nuoroda ($iame iSradimo jgyvendinimo variante gaubto-korpuso tvirtinimo varZtas 231) (6
etapas), spaudZiamas mygtukas OK (Cia mygtukas 232), ir ekranas perjungiamas |
operacijos objekto nustatymo ekrang.

[0035] Siame i§radimo jgyvendinimo variante apra§ymas pateiktas, naudojant verZliarakt]
kaip darbo jrankj. Fig. SA yra darbo terminalo rakto su sukimo momento apribojimu
(verZliarak&io) nustatymy ekrano aiSkinamoji schema. Fig. 9B yra darbo terminalo darby
vykdymo ekrano ai$kinamoji schema. VerZliarak&io nustatymy ekrane 233 operatoriaus
informacija yra pirmoji jvestis operatoriaus registracijai atlikti (7 etapas). Kaip parodyta Fig.
9A, ekrane pasirenkamas atsakingas uZ objekta operatorius 234, darbo grupés vadovas 235
ir kontrolierius 236. Siame jgyvendinimo variante operatorius atlieka priverzimo veiksma, po
to darbo grupés vadovas apra$o priverzimo veiksmg. Po to atliekamas darbo jrankio
nustatymy registravimas. Ekrane jregistruojamas valdymo numeris 237, skirtas verzliarakéio
nustatymy registracijai. Valdymo numeris yra i§ anksto nustatytas verZliarakéio valdymo
numeris, ir jis gali bdti pasirinktas i§ registracijos sgra$o. Po to, nustadius verZliarakéio
valdymo numerj, ekrane parodomi tiksliné reik§mé 238, nustatyta pasirinkto verzliarakéio
sukimo momento reik§mei, ir intervalas 239. Ekrane nustatymo reik¥meés laukelyje 240
operatorius nurodo tiksline reik§me 238, nustatyta pasirenkant verzliarakio sukimo
momento reik§miy rinkinyje (8 etapas). |vedus nustatymo reik§me, aktyvuojamas mygtukas
OK (8iuo atveju mygtukas 241). Jei jvedama reik§mé nepatenka | tikslinés reikSmeés
intervalg, mygtukas OK netampa aktyvus. Paspaudus mygtukg OK, ekranas perjungiamas j
veiksmo ekrana.
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[0036] Kaip matyti i§ Fig. 9B, veiksmo ekrane 242 parodomi: operacijos specifikacijos
sgrasas 243, susijes jrenginys 244 ir operatorius 246, o taip pat procedUros instrukcijos
nuorodos mygtukas 247, kurj naudojant galima pereiti prie anksciau jregistruotos operacijos
pradzios instrukcijos, skaiéiaus laukelis 248, atitinkantis tiksliniy veiksmo komponenty
skaitiy, operacijos tikslinio objekto ir tikslinio veiksmo komponento schema 249 (Siame
jgyvendinimo variante kaip pavyzdys tai yra 12 priverZimo varzty, tvirtinamy prie voZtuvo,
scheminis planas), priverzimo vieta 250, darbo jrankio valdymo numeris 251 ir sukimo
momento reikdme 252. Tokiu biidu, operatorius gali operacijos metu nuolat tikrinti konkregios
operacijos priverzimo vietg, verZliarakéio valdymo numerj ir nustatyta sukimo momento
reik§me.

[0037] Prasidéjus varzto priverzimo veiksmui (9 etapas), nustatomas priverZiamy varzty
skaigius (100 etapas). Konkreéiai nustatant priverziamy varzty skaiéiy, gaunamas skirtumas
tarp i§ anksto registruoto operacijos objekto tiksliniy veiksmy komponenty skaitiaus ir
faktikai atlikto veiksmo karty skaiiaus, ir tokiu bldu galima nustatyti likusj veiksmo atlikimo
karty skaiiy (109 etapas).

[0038] Pirmiausia pasirenkamas tikslinio veiksmo komponento varzto numeris. Fig. 10A yra
darbo terminalo veiksmo ekrane priverzimo atlikimo ai$kinamoji schema. Fig. 10B yra darbo
terminalo filmavimo ekrano veiksmo ekrane ai$kinamoji schema. Pradéjus veiksma,
pavyzdZiui, kai pasirenkamas varZto numeris 1, kaip parodyta Fig. 10A, vieta, atitinkanti
varzto numerj 1 (248), atvaizdavimo ekrane tikslinio veiksmo komponento brézinyje
pazymima atrankos Zenklu (apskritimu) 249, ir tokiu blUdu galima atpaZinti priverzimo varztg
veiksmo metu (101 etapas). Pasirodo i$okantis ekranas 250, ir jraS8omas varzto priverzimo
veiksmo pradzios laikas (102 etapas). Paskui operatorius, naudodamas verZliaraktj, atlieka
varzto numeris 1 priverzimo veiksma (103 etapas). Tikslinio veiksmo komponento laukelyje
varztas néra numeruotas, ir operatorius gali pasirinkti bet kurj varzta i§ didelio skaiCiaus
varzty. Kai varzto priverzimas pasiekia nustatyta reik§me, jsijungia ribotuvas (104 etapas),
priverzZimas nutraukiamas ir iSmatuota sukimo momento reik§mé perduodama j darbo
terminalg. Paspaudus ekrane priverzZimo uzbaigimo mygtuka 251, kaip parodyta Fig. 10B,
pasirodo i$$okantis uZfiksuoto vaizdo ekranas 252. I$8okandiame ekrane 252 vaizdas,
kuriame atliekamas varzto numeris 1 priverzimo veiksmas, naudojant verZliaraktj, vaizdo
fiksavimo terminale gaunamas kaip perziliros ekranas 253. Paspaudus filmavimo mygtuka
254, vaizdo fiksavimo terminalas nufiimuoja vaizdg (105 etapas), ir uzfiksuotas vaizdas
perduodamas j darbo terminala.
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[0039] Fig. 11A yra vaizdo nustatymo darbo terminalo veiksmo vykdymo ekrane aiSkinamoji
schema. Fig. 11B yra priverzimo veiksmo atlikimo darbo terminalo veiksmo ekrane
aiskinamoji schema. Kaip matyti Fig. 11A, po to, kai uZfiksuotas vaizdas 255 yra
atvaizduojamas i$Sokan&iame ekrane 252, ir uZfiksuotas vaizdas yra patvirtintas, paspaudus
nustatymo mygtuka 256, uZfiksuoto vaizdo i$Sokantis ekranas 252 uzdaromas. Kaip
parodyta Fig. 11B, varZto numeris 1, kurio atzvilgiu anks&iau buvo atliktas priverzimo ir
filmavimo veiksmas, laukelis ekrane pazymimas atlikimo Zenklu 257, nurodanéiu veiksmo
uzbaigimg. Taip pat atlikimo Zenklu 258 - udazytu apskritimu - ekrane yra pazymimas
tikslinio veiksmo komponentas operacijos tikslinio objekto bréZinyje, ir jraSomas varzto
priverzimo veiksmo atlikimo laikas (106 etapas). Tuomet darbo terminalo 20 duomeny
saugojimo valdymo bloke sukuriami ir jra§omi operatyviniai duomenys, jskaitant nuotraukg
(107 etapas). Po to veiksmy skai&iaus skaitikliu suskai¢iuojama, kiek karty buvo atliktas
varzto priverzimo veiksmas (108 etapas).

[0040] Tada, jei yra didelis skai€ius tiksliniy veiksmo komponenty, atliekamas nustatymas
pagal 109 etapa, kaip apra$yta auk$&iau. Fig. 11B matyti, kaip darbo terminale 20 atsiranda
is8okantis ekranas 259, parodantis, ar varzto priverzimo veiksmas yra atliekamas
nepertraukiamai. Nustatymo rezultate, kai atliktas varZto priverZimo veiksmas,
paspaudZiamas mygtukas TAIP 260, ir veiksmai nuo 101 etapo iki 108 etapo pakartojami,
atliekant su varztais, kuriy numeriai nuo 2 iki 12.

[0041] Fig. 12 yra veiksmo atlikimo darbo terminalo veiksmo vykdymo ekrane aiSkinamoji
schema. Kaip parodyta bréZinyje, kai visy didelio skaigiaus varzty priverZimo operacija
atlikta, veiksmo vykdymo ekrane atlikimo Zenklas 257 pridedamas visy varzty numeriy
rodymo laukeliuose, taip pat atlikimo Zenklu 258 pazymimi visi tikslinio veiksmo komponentai
operacijos tikslinio objekto bréZinyje. Po to parodomas i$$okantis veiksmo uzbaigimo
ekranas 260. Paspaudus mygtukg OK 261, i§Sokantis ekranas uZzdaromas. Kada ekrane
paspaudzia operacijos uzbaigimo mygtuka 262, kaip parodyta Fig. 9A, ekranas perjungiamas
j verzliarakéio nustatymy ekrang 233. Operatoriui uzbaigus priverzimo veiksma, kai
priverzimo veiksmg atlieka darbo grupés vadovas, pasirenkamas darbo grupés vadovo 235
atsakomybés nurodymas operatoriaus registracijoje, parodytoje Fig. 9A. Tq patj priverzimo
veiksma, kaip vykdyta operatoriaus, atlieka ir darbo grupés vadovas.

[0042] Darbo grupés vadovui uzbaigus priverzimo veiksma, kai ekrane paspaudZiamas
operacijos uzbaigimo mygtukas 262, barodytas Fig. 12, ekranas perjungiamas j veiksmo
pasirinkimo ekrang 223, parodytg Fig. 7B. Paspaudus veiksmo atlikimo mygtuka 263
veiksmo pasirinkimo ekrane, baigia matuoti operacijos laika (110 etapas), jra$omas
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operacijos pabaigos laikas, ir operacija pasirinktame »operacijos objekte yra atlikta (111
etapas).

[0043] Fig. 13 yra operatyviy duomeny valdymo sagraSo aiSkinamoji schema. Siame i$radimo
jgyvendinimo variante yra i§saugomi operacijos specifikacijos veiksmo pradZios laikas 264 ir
veiksmo pabaigos laikas 265 ir pradZios laikas 266 ir pabaigos laikas 267 priverzimo
operacijos tikslinio veiksmo komponento atZvilgiu. Pasinaudojus $iy tipy jraSytais
duomenimis, kaip parodyta breZinyje, galima sudaryti sunaudoto laiko 268 sara$a 270 pagal
operacijos, organizuotos atsakingo asmens, specifikacijg ir kiekvienam tikslinio veiksmo
komponentui sunaudota laikg 2689.

[0044] Auks&iau apra$ytoje $io i§radimo darby vykdymo valdymo sistemoje galima lengvai
atpazinti tikslinj veiksmo komponenta tarp ekrane parodyty operacijos tiksliniy objekty.
Naudojant darbo terminala, taip pat galima lengvai jradyti matavimo reik§me operacijos
vykdymo metu ir vaizda po operacijos. Po to, uzbaigus veiksma, ekrane paZzymimas tikslinis
veiksmo komponentas, ties kuriuo buvo uZbaigta operacija, ir tokiu bdu galima identifikuoti
didelj skaiciy tiksliniy veiksmo komponenty operacijos objekte. Taigi, yra galimybe i$vengti
darbo klaidy, tokiy kaip varzto nepriverzimo, ir legvai padaryti operacijos jrasa.

[0045] Fig. 14 yra identifikavimo priemoniy ai§kinamoji schema. Identifikavimo priemoné 60
yra formuojama adapteryje 62, prijungtame prie operacijos tikslinio objekto. Adapteris 62
Siame i$radimo jgyvendinimo variante padarytas Ziedo formos, kuris gali biti jtaisytas
operacijos tikslinio objekto 70 voZtuve, kaip parodyta bréZinyje, ir jis kontaktuoja su
operacijos tiksliniu objektu vidiniu Ziedo pavir§iumi, jj atremdamas. Adapterio 62 vidiniame
Ziedo pavir$iuje padaryta isky$a 64, kuri gali kontaktuoti ir bati fiksuota prie tikslinio veiksmo
komponento 72 tvirtinimo var2to $oninio pavir§iaus. Identifikavimo priemoné 60 pritvirtinama
ant adapterio 62 vir§utinio pavir§iaus, kad atitikty priverziamo varzto vieta. Identifikavimo
priemoné 60 Siame jgyvendinimo variante yra identifikavimo Zyma, gauta suderinus daugel]
spalvy, ir §i 2yma uZdedama toje adapterio 62 vietoje, kuri atitinka kiekvieng i§ didelio
skai¢iaus komponenty. Naudojama priemoneé, kurioje, uzfiksavus adapterio vaizds,
komponenty, prie kuriy jtaisoma identifikavimo 2yma, skaidius ir padéties informacija gali bati
automatiskai atpazinti vaizdo fiksavimo ekrane.

[0046] Priverzimo operacija, naudojant apras$ytg auk$éiau identifikavimo priemone 60,
vykdoma, kaip aprasyta toliau. Adapteris 62 su identifikavimo priemone 60 pritvirtinamas
prie operacijos tikslinio objekto 70. Identifikavimo priemoné 60 jtaisoma prie operacijos
objekto kiekvieno i§ didelio skaiciaus tiksliniy veiksmo komponenty 72. Patikrinant operacijos
objektg 70, vaizdo fiksavimo terminalu 30, kuris prijungtas prie darbo terminalo 20,
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nufilmuojamas susijes jrenginys (operacijos tikslinis objektas). Po to, kai patikrinta, kad
operacijos tikslinis objektas 70 ir identifikavimo priemoneé 60 yra parodyti perzitros ekrane,
paspaudziamas filmavimo mygtukas, kad nufilmuoty nejudantj vaizda arba judandius
vaizdus. Naudojant identifikavimo priemone 60, galima identifikuoti uzfiksuotame vaizde
tikslinio veiksmo komponento 72 padéties informacija. Po to atliekama tikslinio veiksmo
komponento 72 priverzimo operacija. ldentifikavimo priemoné 60, jtaisyta prie tikslinio
veiksmo komponento 72, kurio atzvilgiu. vykdomas veiksmo procesas, yra paslépta uz
verzliarak&io, kuris yra darbo jrankis 40. Kai tikslinis veiksmo komponentas 72 yra
filmuojamas uzbaigus priverZzimo veiksma, identifikavimo priemone 60 néra parodoma
ekrane. Operacijos tikslinio objekto 70 uZfiksuotas vaizdas prie$ operacija palyginamas su
operacijos tikslinio objekto 70 uZfiksuotu vaizdu po operacijos, ir tokiu badu atpaZjstama
identifikavimo priemone 60, kuri neparodoma ekrane, ir taip atsiranda galimybé identifikuoti
tikslinio veiksmo komponentg 72, kurio at2vilgiu atliekamas veiksmas. Kadangi identifikavimo
priemoneés 60 identifikavimo numeris negali biti nuskaitytas i§ sistemos, galima identifikuoti
tikslinj veiksmo komponenta 72. Naudojant auk$&iau aprasytas identifikavimo priemones,
galima automatidkai atpazinti tikslinj veiksmo komponenta uZfiksuotame vaizde ir jrasyti
operatyvinius duomenis.

[0047] Fig. 15 yra nukrypimo identifikavimo priemoniy ai$kinamoji schema. Nukrypimo
identifikavimo priemoné tvirtinama prie operacijos tikslinio objekto 70 ir darbo jrankio 40.
Tiksliniame veiksmo komponente 72 greta tiksliniy veiksmo komponenty 72, esanciy ant
operacijos objekto 70, yra pritvirtinta tiek identifikavimo priemoniy 60a, koks yra skaicius
tiksliniy veiksmo komponenty 72. Darbo jrankio 40 identifikavimo priemoné 60b jtaisoma prie
pozicijos ($iame i$radimo jgyvendinimo variante verZliarakéio galvutés virSutinio galo dalies),
aréiausios identifikavimo priemonei 60a, kuri yra pritvirtinta prie operacijos tikslinio objekto 70
operacijos metu tokiu bidu, kad identifikavimo priemoné 60b baty parodyta uzfiksuotame
vaizde.

[0048] Priverzimo veiksmas, naudojant auks¢iau aprasytas nukrypimo identifikavimo
priemones, atliekamas toliau aprasytu bidu. Tikrinant operacijos tikslinj objektg 70 vaizdo
fiksavimo terminalu 30, kuris sujungtas su darbo terminalu 20, nufimuojamas susijes
jrenginys (operacijos tikslinis objektas). Patikrinus, kad operacijos tikslinis objektas 70 ir
identifikavimo priemoné 60a yra parodyti perzilros ekrane, spaudziamas filmavimo
mygtukas, kad bty atliktas filmavimas. Naudojant identifikavimo priemone 60a, galima
identifikuoti uzfiksuotame vaizde tikslinio veiksmo komponento 72 padéties informacijg. Po to

tikslinio veiksmo komponento 72 at?vilgiu atliekamas priverzimo veiksmas. Kadangi
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identifikavimo priemoné 60a pritvirtinta prie tikslinio veiksmo komponento, kurio atZvilgiu
vykdytina operacija, ji yra padétyje, argiausioje identifikavimo priemonei 60b, pritvirtintai prie
darbo jrankio 40. Naudojant tikslinio veiksmo komponento 72 po operacijos uZfiksuotq
vaizdg, galima atpazinti tikslinio veiksmo komponento 72 identifikavimo priemong 60a,
artimiausig identifikavimo priemonei 60b, kuri yra darbo jrankyje, ir identifikuoti tikslinj
veiksmo komponentg 72, kurio ativilgiu buvo atliktas veiksmas. Naudojant auksiau
aprasytas identifikavimo priemones, galima automatiskai atpazinti uZfiksuotame vaizde
tikslinj veiksmo komponenta ir jradyti operatyvinius duomenis.

[0049] |dentifikavimo priemonés, parodytos Fig. 14 ir 15, tarp didelio skaigiaus tiksliniy
veiksmo komponenty gali optimaliai identifikuoti tikslinj veiksmo komponenta, kurio atzvilgiu
atliekamas veiksmas, be to, gali biiti taikomi vienos dimensijos, dviejy dimensijy ar panasus
kodai.

Pramoninis pritaikomumas

[0050] Sis i§radimas gali biti pladiai taikomas, pavyzdziui, ypa¢ tais atvejais, kai kontrolé ir
jraymas atliekami jrangoje, prie kurios tvirtinamas didelis skaiius varzty.

Pozicijy nuorody sarasas

[0051] 10: darby valdymo sistema, 20: darbo terminalas, 22: skaitymo blokas, 24: duomeny
jvedimo blokas, 26: vaizdo apdorojimo blokas, 28: valdymo blokas, 29: duomeny saugojimo
valdymo blokas, 30: vaizdo fiksavimo terminalas, 40: darbo jrankis, 50: valdymo terminalas,
52: skaitymo blokas, 54: duomeny saugojimo valdymo blokas, 56: duomeny jvedimo blokas,
58: dokumento sudarymo blokas, 60: identifikavimo priemonés, 62: adapteris, 64: i8ky$a, 70:
voztuvas.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Darby vykdymo valdymo sistema, apimanti priemones operacijos tikslinio objekto
vaizdui fiksuoti, besiskirianti tuo, kad sistema apima:

darbo terminala, kuris parodo ekrane operacijos tikslinj objekta, paZzymi atrankos Zenklu
tikslinio veiksmo komponenta, kurio atzvilgiu operacijos tiksliniame objekte atliekamas i$§
operacijos specifikacijos sgraso pasirinktas veiksmas, jraso tikslinio veiksmo komponento,
kurio atZvilgiu buvo atliekamas veiksmas, uZfiksuotg vaizda, ir gali sukurti operatyvinius
duomenis, pakeiliant ekrane atrankos Zenklg atlikimo Zenklu ir parodant ekrane ir jragant

atlikimo zenkla.

2. Darby vykdymo valdymo sistema, apimanti priemones operacijos tikslinio objekto
vaizdui fiksuoti, besiskirianti tuo, kad apima:
darbo terminala, j kurj jeina:

skaitymo blokas, galintis i§ iSorés nuskaityti valdymo duomenis, jskaitant mazZiausiai
operacijos objekto veikiamg dalykg ir veikiamo dalyko operacijos specifikacijos sarasa;

duomeny jvedimo blokas, galintis atlikti skaitymo bloko nuskaityty duomeny jvedima j
veikiama dalyka ir operacijos specifikacijos sarasa;

vaizdo apdorojimo blokas, galintis priimti ir apdoroti operacijos tikslinio objekto ir
tikslinio veiksmo komponento i§ operacijos specifikacijos sgraso uzfiksuota vaizda; ir

valdymo blokas, galintis priimti tikslinio veiksmo komponento, naudojamo operacijos
specifikacijos sgrade, matavimo reikSme ir vaizdo apdorojimo bloko apdorotg vaizda,
parodyti ekrane operacijos tikslinj objekta, paZyméti atrankos Zenklu tikslinj veiksmo
komponenta, kurio atZvilgiu operacijos tiksliniame objekte atliekamas i§ operacijos
specifikacijos sagraso pasirinktas veiksmas, jradyti tikslinio veiksmo komponento, kurio
atZvilgiu buvo atliktas veiksmas, uZfiksuotg vaizda ir sukurti operatyvinius duomenis, ekrane
pakeiiant atrankos Zenklg atlikimo Zenklu, parodant ekrane ir jrasant atlikimo Zenkla.

3. Darby vykdymo valdymo sistema pagal 2 punkts, besiskirianti tuo, kad
papildomai apima:
vaizdo fiksavimo terminala, prijungta taip, kad uzfiksuotas vaizdas galety bati
perduotas | vaizdo apdorojimo bloka, ir tas galety fiksuoti operacijos tikslinio objekto ir
tikslinio veiksmo komponento vaizda;
darbo jrankj, prijungta taip, kad operatyviniai duomenys galéty bati perduoti j valdymo
16
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bloka, ir galintj nustatyti operatyvinius duomenis, gautus veikiant tikslinj veiksmo
komponenta; ir

valdymo terminalg, prijungta taip, kad valdymo duomenys galéty bati perduoti |
skaitymo bloka, galintj sukurti valdymo duomenis ir jvesti operatyvinius duomenis, sukurtus

valdymo bloke.

4, Darby vykdymo valdymo sistema pagal 2 arba 3 punktg, besiskirianti tuo, kad
duomeny jvedimo blokas yra galintis jvesti su operatoriumi susijusig informacijg ir operacijos
nustatymo reik8me j operacijos specifikacijos sarasa.

5. Darby vykdymo valdymo sistema pagal bet kurji i§ punkty nuo 2 iki 4,
besiskirianti tuo, kad prie operacijos tikslinio objekto tvitinamos identifikavimo
priemoneés, galinCios identifikuoti kiekvieno tikslinio veiksmo komponento padéties
informacijg uzfiksuotame vaizde.

6. Darby vykdymo valdymo sistema pagal bet kurj i§ punkty nuo 2 iki 5,
besiskirianti tuo, kad valdymo blokas gali jradyti operacijos specifikacijos sgraso
operacijos pradzios laikg ir pabaigos laika.

7. Darby vykdymo valdymo bidas, apimantis operacijos tikslinio objekto vaizdo
fiksavima, besiskiriantis tuo, kad darbo terminalo ekrane parodo operacijos tikslinj
objekta, operacijos tiksliniame objekte pazymi atrankos Zenklu tikslinj veiksmo komponenta,
operacijos specifikacijos sarade pasirinkta veiksmui atlikti, jraso tikslinio veiksmo
komponento uZfiksuota vaizdg po operacijos ir pakeitia ekrane atrankos Zenklg atlikimo
Zenklu, parodant ir jraSant atlikimo Zenkia.

17
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