1. Darbų vykdymo valdymo sistema, apimanti darbo įrankį su išvesties priemonėmis, galinčiomis išvesti operacijos užbaigimo signalą, pasiekus iš anksto nustatytą reikšmę,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad sistema apima:

minėtą darbo įrankį, apimantį:

ribotuvą, kuris išveda operacijos užbaigimo signalą, kai operacija su dideliu skaičiumi tikslinių veiksmo komponentų, esančių operacijos tiksliniame objekte, pasiekia nustatytą reikšmę; ir

identifikacijos kodo nuskaitymo mazgą, kuris nuimamai pritvirtintas prie kiekvieno iš tikslinių veiksmo komponentų ir gali nuskaityti identifikacijos kodą, galintį identifikuoti kiekvieną iš tikslinių veiksmo komponentų; ir

darbo terminalą, kuris elektros jungtimi sujungtas su darbo įrankiu, gali priimti operacijos užbaigimo signalo išvestį, kai operacija tikslinių veiksmo komponentų atžvilgiu pasiekia nustatytą reikšmę, ir identifikacijos kodo identifikavimo informaciją ir kuris gali atvaizduoti, parodant ekrane, tikslinių veiksmo komponentų, identifikuotų operacijos tiksliniame objekte, padėties informaciją. 
2. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad identifikacijos kodo nuskaitymo mazgas gali nuskaityti identifikacijos kodą, kai ribotuvas išveda operacijos užbaigimo signalą.

3. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal 1 arba 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad darbo terminalas apima:

skaitymo bloką, galintį iš išorės nuskaityti valdymo duomenis, įskaitant, mažiausiai, operacijos objekto veikiamą dalyką ir veikiamo dalyko operacijos specifikacijos sąrašą;

duomenų įvedimo bloką, galintį atlikti skaitymo bloko nuskaitytų duomenų įvedimą į veikiamą dalyką ir operacijos specifikacijos sąrašą;

vaizdo saugojimo bloką, galintį priimti operacijos tikslinio objekto ir tikslinių veiksmo komponentų iš operacijos specifikacijos sąrašo užfiksuotą vaizdą; ir

valdymo bloką, galintį priimti operacijos užbaigimo signalą iš tikslinių veiksmo komponentų, naudojamą operatyviniams duomenims, ir identifikacijos kodo identifikavimo informaciją ir gali atvaizduoti, parodant ekrane, tikslinių veiksmo komponentų, identifikuotų operacijos tiksliniame objekte, padėties informaciją. 
4. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal bet kurį iš 1-3 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai apima:

vaizdo fiksavimo terminalą, prijungtą taip, kad užfiksuotas vaizdas galėtų būti perduotas į vaizdo saugojimo bloką, ir galintį fiksuoti operacijos tikslinio objekto ir tikslinių veiksmo komponentų vaizdą; ir 
valdymo terminalą, prijungtą taip, kad valdymo duomenys galėtų būti perduoti į skaitymo bloką, galintį sukurti valdymo duomenis ir galintį įvesti operatyvinius duomenis, sukurtus valdymo bloke.
5. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal bet kurį iš 1-4 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad darbo įrankis apima reguliavimo mazgą, kuris gali reguliuoti identifikacijos kodo atžvilgiu padėties sąryšį su padėtimi, kur yra pritvirtintas identifikacijos kodo nuskaitymo mazgas.

6. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal bet kurį iš 1-5 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad identifikacijos kodas yra uždėtas ant identifikavimo veržiklio cilindrinio elemento išorinio žiedo, kur identifikavimo veržiklis apima cilindrinį elementą, supanti tikslinius veiksmo komponentus, ir veržiklio pagrindinę dalį, palaikančią cilindrinį elementą ir nuimamai pritvirtintą prie operacijos tikslinio objekto.
7. Darbų vykdymo valdymo sistema pagal bet kurį iš 1-5 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad identifikacijos kodas yra uždėtas ant cilindrinio elemento, supančio tikslinius veiksmo komponentus ir nuimamai pritvirtinto prie operacijos tikslinio objekto, išorinio žiedo. 

8. Darbų vykdymo valdymo būdas, kuriame darbo įrankio išvesties priemonėmis išveda operacijos užbaigimo signalą, pasiekus iš anksto nustatytą reikšmę,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad 
operaciją atlieka ant tikslinio veiksmo komponentų, panaudojant darbo įrankį, kuris apima: ribotuvą, kuriuo išveda minėtą operacijos užbaigimo signalą, kai operacija su dideliu skaičiumi tikslinių veiksmo komponentų, esančių operacijos tiksliniame objekte, pasiekia nustatytą reikšmę; identifikacijos kodo nuskaitymo mazgą, kuris yra nuimamai pritvirtintas prie kiekvieno iš tikslinių veiksmo komponentų ir gali nuskaityti identifikacijos kodą, galintį identifikuoti kiekvieną iš tikslinių veiksmo komponentų,

darbo terminalas priima operacijos užbaigimo signalo išvestį, kai operacija ant tikslinių veiksmo komponentų pasiekia nustatytą reikšmę, ir identifikavimo informaciją dėl tikslinių veiksmo komponentų identifikacijos kodo, ir

tikslinių veiksmo komponentų padėties informacija, nuskaitant operacijos užbaigimo signalą ir identifikacijos kodą, gali būti atvaizduota operacijos tiksliniame objekte, parodant darbo terminalo ekrane.
9. Darbų vykdymo valdymo būdas pagal 8 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad

nuskaičius tikslinių veiksmo komponentų identifikacijos kodą, priima ir įrašo užfiksuotą tikslinių veiksmo komponentų vaizdą.

