1. Servomechanizmas, skirtas naudoti su standartinėmis nuotolinio lengvųjų prietaisų valdymo sistemomis, yra sudarytas iš elektros variklio, reduktoriaus ir variklio valdiklio,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad darbo įtaiso apkrovos dydžiui matuoti sumontuotas dinamometras, ir variklio valdiklis sumontuotas variklio velenui išjudinti iki pasiekiama darbo įtaiso įraža, atitinkanti nustatytą skirtumą tarp valdymo signalo ir dinamometro signalo.

2. Servomechanizmas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad tarp reduktoriaus ir darbo įtaiso įrengtas tamprusis elementas – spyruoklė. 

3. Servomechanizmas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad tarp reduktoriaus ir darbo įtaiso įrengta magnetinė mova.

4. Servomechanizmas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad dinamometras sujungtas su servomechanizmu kaip papildomas išorinis daviklis.

5. Servomechanizmas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad dinamometras yra įrengtas ant mechanizmo, kurio darbo režimas kontroliuojamas per servomechanizmą.

6. Servomechanizmas pagal bet kurį iš ankstesnių punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad eigos apribojimui naudojamas darbo įtaiso padėties daviklis. 
