1. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas, apimantis vietos nustatymo metodą, kuris naudoja WLAN radijo signalų stiprumo parametrą, vietos nustatymą atlieka iš tinklo infrastruktūros pusės, apimantis vietos nustatymo algoritmą, kuris WLAN objekto vietos nustatymui naudoja signalo sklidimo žemėlapius ir skaičiuoja Euklido atstumą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad naudojamas vietos nustatymo algoritmas, kuris atlieka signalo sklidimo modelio atitikimo su realiu signalų sklidimu įvertinimą, po to nustato ar objektas yra arti prie kurio nors iš vietos nustatyme naudojamo WLAN prieigos taško, o po atlikto nustatymo, jei objektas yra arti WLAN prieigos taško, objekto vietą skaičiuoja nenaudodamas konkrečios to prieigos taško išmatuotos RSSI reikšmės, bet pagal signalo sklidimo modelį suranda galimą objekto buvimo zoną apie tą prieigos tašką, naudojamas buvimo vietos patikslinimo metodas, sudarytas iš ne mažiau kaip dviejų etapų, kaupiantis pasirinkto dydžio kiekvieno objekto buvimo vietų istoriją, šią judėjimo istoriją toliau naudoja galimam objekto vietos patikslinimui. 

2. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad vietos nustatymo algoritme atlieka signalo sklidimo modelio atitikimo su realiu signalų sklidimu įvertinimą, matuojant kiekvieno vietos nustatymo sistemoje naudojamo prieigos taško RSSI reikšmę iš visų kitų vietos nustatymo sistemoje naudojamų WLAN prieigos taškų, išmatuotas RSSI reikšmės palygina su atitinkamomis RSSI reikšmėmis, esančiomis signalo sklidimo modelyje, toje vietoje; kur realiai yra prieigos taškas, palyginimo metu atitinkamų RSSI reikšmių skirtumui viršijus nustatytą ribą, informuoja vietos nustatymo sistemos vartotoją apie signalo sklidimo modelio neatitikimą realybei ir būtinybę atlikti duomenų pataisymą, kurie naudojami sudarinėjant signalo sklidimo modelį. 

3. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad vietos nustatymo algoritme nustato ar objektas yra arti prie kurio nors iš vietos nustatyme naudojamo WLAN prieigos taško atsižvelgiant į objekto skleidžiamą signalo stiprumą ir sudarytus signalo sklidimo modelius. 

4. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad vietos nustatymo patikslinimo metodas, apima šiuos etapus: a) atsitiktinio signalo stiprumo išsibarstymo įvertinimą, jei naujai apskaičiuota ir prieš tai surasta vieta skiriasi didesniu nei nurodytu atstumu, tai naują vietą perskaičiuoja ta pačia kryptimi kaip prieš tai surastą, bet neviršijant nurodyto atstumo, b) surastą vietą tikslina remiantis turima surastų vietų istorija, kaupia nurodyto dydžio paskutinių kiekvieno objekto rastų vietų istorija, o patikslinimą atlieka taikant deterministinius ir/arba tikimybinius metodus. 

5. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad informacija apie prieigos taškų aptiktus WLAN objektus perduoda iš kiekvieno vietos nustatymo sistemoje veikiančio prieigos taško į serverį per vietinį tinklą. 

6. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas pagal bet kurį iš 1-4 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad objekto vietos nustatymui naudoja prieigos taškų signalo sklidimo žemėlapius, kuriems sudaryti naudoja empirinius signalo sklidimo modelius. 

7. WLAN objektų vietos nustatymo patalpų viduje būdas pagal bet kurį iš 1-4 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad objekto buvimo vietą nustato, jei tas objektas buvo aptiktas ne mažiau kaip dviejų prieigos taškų. 
