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svirtimis, jy susikirtimo taske gaunant kiekvieno stal&iaus nejudamo tvirtinimo prie riedéjimo ratuky sistemos vieta.
Kita puse kiekviena riedéjimo ratuky sistema yra pasukamai pritvirtinta prie grandines, juosiangios keturis
dantracius. Riedéjimo sistemos ratukai yra suformuoti taip, kad kiekvienas turi griovelj, kuriuo ratukai rieda
kreipianZiaisiais begeliais, jrengtais statiakampio lovelio formos profilio plokdtumose. Tokia baldy sistema jgalina
sukti stalCius ratu, atsisukant Zemyn reikalingg stal¢iy, itaikant juos stabilioje horizontalioje padeétyje.
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ISRADIMO SRITIS

ISradimas skirtas jrenginiams, skirtiems jvairiy daikty saugojimui,
pasidéjimui, eksponavimui ar sandéliavimui ir susidedantiems i§ daugybés atskiry
lentyny, stal€iy ar kity panasios paskirties konteineriy, iSdéstyty horizontaliai vienas
vir§ kito. ISradimas gali konkregiai biti pritaikytas baldy sistemai, turinéiai daugybe
iSdéstyty vienas vir§ kito uzdary arba atviry stalCiy, pritvirtinty tarp dviejy
prieSinguose stal€iy galuose jrengty uzdaro kontdro grandininiy mechaninés pavaros
mechanizmy, kurie jgalina sukti stal€ius ratu, pasirenkant reikalingg stal€iy, i$laikant

juos stabilioje horizontalioje padétyje.
TECHNIKOS LYGIS

Standartikai dauguma baldy be kity elementy turi stalgius, skirtus
jvairiy daikty — tiek smulkmeny, tiek didesniy, pavyzdZiui, drabuZiy — padéjimui.
Dazniausiai staliai bina jrengti po kelis ar net keliolika kompaktigkai vienas kito, jie
jrengiami tarp horizontaliy kreipian&iyjy arba specialiy bégeliy ir atidaromi, i§traukiant
juos | priek;.

Néra sunku valdyti tokig stalCiy sistema, kuomet jg sudaro tik keli
vertikaliai vienas vir§ kito ir nedideliame auks$tyje iSdestyti stal&iai, pasiekiami nuo
grindy. Sunkumy atsiranda tuomet, kuomet tokig staléiy sistema sudaro keliolika
staléiy arba kuomet jie yra jrengti didesniame aukstyje. Tokia sistema bidinga
Siuolaikinéms drabuzinéms, kur apatinés erdvés skirtos kabinamiems drabuZiams —
paltams, striukems, $varkams, sukneléms ir kt., o jvairios lentynos ir sta&iai jrengiami
vir§ jy. Tuomet, norint pasiekti stalgius, ypa& — esanéius auksdiau, tenka naudotis
papildomomis paaukstinimo priemonémis: kédutémis, kopétélémis ar specialiai tam
pritaikytomis paaukstinimo atramomis.

Tai, be abejo, néra patogu, nes reikalingas papildomas baldas, be to,
tai nera saugu.

Sig problemg bandyta spresti  jvairiai. PavyzdZiui, Jungtinés
Karalystes patento paraiskoje Nr. GB191203424 apra$yta sukama stal&iy sistema,
kurioje stalCiai yra sukabinti karuselés principu ir jie gali bati sukami ratu, atsisukant
reikalingg stalCiy j apatine karuselés padeétj.

Tokia stal€iy sistema turi ta privaluma, kad, pirmiausia, yra naudingai
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iSnaudotas stalCiams skirtos erdvés aukstis, nes karuseléje stal€iai yra iSdestyti ne
paprascéiausiai vertikaliai vienas virs kito, o ratu, tokiu biidu vos ne dvigubai padidinat
staléiy skaiciy, telpantj tame paciame aukstyje, ir, antra, tokia sistema leidZia sukti
stalCius ratu, atsisukant reikalinga stadiy j apatine pasiekiama padétj, t.y. nereikalingi

jokie paaukstinimai, kad galétum pasiekti bet kurj staciy.

Tadiau tokios karuselinés stal¢iy sistemos trikumas yra tai, kad
reikalinga palyginti didelé erdvé sutalpinti karusele, kurioje stal€iai yra iSdéstyti ratu, |
patj balda.

Si problema i$spresta i$radimu, apradytu tarptautingje patento
paraiSkoje Nr. W098/42231. Sioje patento paraiskoje aprasyta staltiy sistema,
kurioje daugybé staldiy yra pritvirtinta savo Soniniais pavirSiais prie dviejy uzdary
grandiniy, judanciy uzdaru kontdru apie du vertikaliai prieSingose pusése jrengtus
dantradius, valdomy bendra elektros pavara. Tokios grandininés pavaros plotis yra

praktiSkai lygus dantradio, apie kurj sukasi grandiné, skersmeniui.

Kadangi stal€iai savo $oniniais pavirSiais yra pritvirtinti prie
kiekvienos grandinés abiejose jos kontlro pusése, visos staliy sistemos plotis (gylis)
yra truputj didesnis uZ dviejy stalCiy sumarinj plotj, ir tuo §i stal€iy sistema yra
pranasesneé uZ auk3&iau aprasyta karuseling sistema. Taciau kartu tokia grandininés
pavaros tik su dviem dantradiais sistema riboja naudojamy stalgiy plotj, nes
prieSingose vienos grandinés kontliro pusése ir viename aukstyje esantys staléiai
neturi liestis. Jei norima panaudoti didesnio plocio stalius, reikia atitinkamai
panaudoti ir didesnio skersmens dantracius, o galimybé neribotai didinti naudojamy
dantragiy skersmenj yra techniskai neracionalu.

Kitas tokios staléiy sistemos, kurios kiekvienoje puséje panaudoti tik
du sistemos virSuje ir apacioje iSdéstyti varantieji dantragiai, triikumas yra tai, kad
bet kurioje sistemos sukimosi padétyje jos virSuje ir apagioje yra tik po vieng staléiy.
Tai rei8kia, kad tokios stal€iy sistemos erdvé néra maksimaliai i§naudojama.

ISRADIMO ESME

Siame i$radime patobulinti Zinomo technikos lygio sprendimai tuo,
kad Sio iSradimo stal¢iy sistemos pavaros mechanizma sudaro granding, judanti
uzdaru kontliru apie keturis statiakampiu i§déstytus dantradius: du dantradiai

sistemos virSuje ir du dantradiai sistemos apadioje. Dantradiai, savo ruoztu, yra



LT 6217 B

jrengti staiakampio lovelio formos profilyje.

Kiekvienas stalius Soniniu pavirSiumi yra nejudamai pritvirtintas prie
riedejimo ratuky sistemos, susidedandios i§ keturiy kvadratu iSdéstyty riedejimo
ratuky, sujungty jstrizai tarpusavyje standZiomis svirtimis, jy susikirtimo taske
gaunant kiekvieno staliaus nejudamo tvirtinimo prie riedéjimo ratuky sistemos vieta.
Kita puse kiekviena riedéjimo ratuky sistema yra pasukamai pritvirtinta prie
grandinés, juosiancios keturis dantragius. Riedéjimo sistemos ratukai yra suformuoti
taip, kad kiekvienas turi griovelj, kuriuo ratukai rieda kreipianciaisiais begeliais,

jrengtais stagiakampio lovelio formos profilio plok§tumose.

Analogiska grandininés pavaros sistema suformuota ir priesingoje
stalCiy Soniniy pavirSiy puséje. Tarp abiejy pavaros sistemy sumontuota daugybeé
stalCiy, savo galais pritvirtinty prie riedéjimo ratuky sistemy, kuriy ratukai rieda
kreipianciaisiais bégeliais, sumontuotais staciakampio lovelio formos profiliuose,
kuriems judéjimg suteikia grandinés, besisukanéios apie keturis dantradius,
sumontuotus kiekvienos pavaros puséje esanciy staciakampio lovelio formos profiliy
kampuose.

Kaip minéta, riedéjimo ratukai yra iSdestyti kvadratu, iSorinis
atstumas tarp gretimy riedéjimo ratuky yra lygus sta¢iakampio lovelio formos profilio,
kuriame jrengtais kreipianiaisiais bégeliais rieda ratukai, vidiniam plogiui, todel
stalCiy judejimo trajektorija yra grieZtai apribota ir yra stagiakampio formos.

Ties kiekvienu stagiakampés stalciy judéjimo trajektorijos, apribotos
susikertanciais stagiu kampu stagiakampio lovelio formos profiliais, kampu yra jrengta
metalo juostelé, kurios ilgis lygus vidiniam atstumui tarp toje puséje esanéiy riedéjimo
ratuky ir kuri savo $oniniu pavir§iumi yra atitraukta nuo gretimo stadiakampio lovelio
formos profilio Soninio pavirsiaus bei galu nuo kito susikertan&io stadiakampio lovelio
formos profilio per atstuma, lygy riedejimo ratuko skersmeniui. Ploksteles paskirtis —
neleisti riedejimo ratuky sistemai, jvaziavusiai j kampa, suformuotg susikertanéiais
staCiakampio lovelio formos profiliais, persikreipti, o nukreipti riedejimo ratuky
sistemg taip, kad ji, jvaZiavusi tiesia linija visais keturiais ratukais ] kampa,
suformuoty susikertanciais statiakampio lovelio formos profiliais, toliau sklandziai
judetu kitu stagiakampio lovelio formos profiliu, pakeitusi judgjimo kryptj 90° kampu. Ir
taip — toliau ratu per visus keturis stagiakampio lovelio formos profiliy susikirtimo

kampus.
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BREZINIY FIGURY APRASYMAS

Toliau Sio iSradimo slenkancioji stal€iy sistema bus aprasyta detaliau

su nuoroda j pridedamus brézinius, kuriuose:

Fig. 1 yra bendras drabuzinés, turinéios inkorporuotg $io iSradimo
baldy sistema, susidedancia i§ daugybés vertikaliai ir horizontaliai iSdéstyty stalciy,

vaizdas;
Fig. 2 yra fig. 1 pavaizduotos sistemos pijtvio per linijg A-A vaizdas;

Fig. 3 yra dalinis grandininés pavaros vir§utinés dalies,

susidedandios i$ dviejy dantraciy, apjuosty uzdara grandine, vaizdas;

Fig. 4 yra dalinis riedéjimo ratuky sistemos, jrengtos stagiakampio
lovelio formos profilyje, vaizdas;

Fig. 5 yra vienos riedéjimo ratuky sistemos vaizdas;

Fig. 6 yra fig. 5 parodytos riedéjimo ratuky sistemos perspektyvinis
vaizdas;

Fig. 7 pavaizduota riedéjimo ratuky sistemos padétis stagiakampio
lovelio formos profiliy susidirimo kampe jos peréjimo i§ horizontalaus j vertikaly
profilj metu.

ISSAMUS ISRADIMO APRASYMAS

Fig. 1 pavaizduotas $io iSradimo baldy sistemos, susidedanéios i$
daugybés stalkiy 1, ir inkorporuotos j drabuZiy spinta, realizavimo pavyzdys.
Pateiktame pavyzdyje apatine spintos dalis skirta kabinamiems drabuziams talpinti, o
virSutiné dalis — i$traukiamiems stal&iams 1.

Turint jprastg drabuZiy spinta, tam, kad bity galima pasiekti
virSutinius stacius 1, reikety kedutes, kopételiy ar kitokio paaukstinimo.

Siame i$radime $i problema iSspresta, panaudojus naujg stal&iy
pavaros sistemg, detaliau pavaizduoty fig. 2-7, kurioje staléiai 1 yra pritvirtinti prie
uzdaros grandinés 2, apjuostos apie keturis dantragius 3: du dantradiai virSuje ir du
dantradiai apacioje (fig. 2, kuri yra fig. 1 pjavio per linijg A-A dalis vaizdas, ir fig. 3
parodyti tik du virSutiniai dantraciai, dar du yra simetriskai jrengti apacioje). Visi Sie
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pavaros sistemos elementai — grandiné 2 ir dantradiai 3 — yra sumontuoti
staCiakampio lovelio formos profilyje 4, pavaizduotame fig. 4. Lygiai tokia pati

pavaros sistema sumontuota ir kitoje spintos puséje.

Staldiai 1 yra savo $oniniais pavirSiais pritvirtinti prie pavaros
grandinés 2 ne tiesiogiai, o per riedéjimo ratuky sistema, susidedancia i$ keturiy
kvadratu iSdéstyty riedéjimo ratuky 5 su grioveliais 6 jy riedejimo pavir$iuose, jstrizai
sujungty standZiomis svirtimis 7. Kiekvienas staléius 1 savo $oniniu pavir§iumi yra
standZiai sujungtas su riedéjimo ratuky sistema standziyjy sviréiy 7 susikirtimo taske
8.

Riedéjimo ratuky sistemos yra jstatytos j staiakampio lovelio formos
profilius 4, kuriuose jrengti riedéjimo sistemos ratuky 5 kreipiantieji bégeliai 9, kaip tai
parodyta fig. 4. Kaip mineta, riedéjimo ratukai 5 yra i§destyti kvadratu, iSorinis
atstumas tarp gretimy riedéjimo ratuky 5 yra lygus stagiakampio lovelio formos
profilio 4, kuriame jrengtais kreipiangiaisiais bégeliais 9 rieda ratukai 5, vidiniam
plociui, todel stalCiy 1 judeéjimo trajektorija yra grieZtai fiksuota ir yra stadiakampio
formos.

Tam, kad riedéjimo ratuky sistema, pasiekusi, pavyzdziui, vertikalaus
ir horizontalaus staciakampio lovelio formos profiliy 4 susikirtimo kampa, kaip tai
parodytg fig. 7, sklandZiai pereity i§ vieno profilio j kita, ties kiekvienu stagiakampio
lovelio formos profiliy 4 susikirtimo kampu yra jrengta metalo juostelé 10, kurios ilgis
lygus vidiniam atstumui tarp toje puséje esangiy riedéjimo ratuky 5 ir kuri yra
atitraukta nuo gretimo staciakampio lovelio formos profilio $oninio pavir$iaus bei galu
nuo kito susikertangio stagiakampio lovelio formos profilio per atstuma a, lygy
riedéjimo ratuko 5 skersmeniui. Plokstelés 10 paskirtis — neleisti riedéjimo ratuky
sistemai, jvaZiavusiai kreipianéiaisiais bégeliais 9 j kampa, suformuota
susikertanciais staCiakampio lovelio formos profiliais 4, persikreipti, o nukreipti
riedejimo ratuky sistema taip, kad ji, jvaZiavusi tiesia linija visais keturiais ratukais 5 ]
kampa, suformuotg susikertandiais stadiakampio lovelio formos profiliais 4, toliau
sklandziai judéty kito statiakampio lovelio formos profilio kreipiangiaisiais bégeliais 9
fig. 7 parodytos rodyklés kryptimi, pakeitusi judéjimo kryptj 90° kampu. Ir taip — toliau
ratu per visus keturis staciakampio lovelio formos profiliy 4 susikirtimo kampus.
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StalSiy sistema, susidedanti i§ daugybés staliy 1, nejudamai
pritvirtinty savo Soniniais pavirSiais prie riedéjimo ratuky sistemos, sumontuotos
stadiakampio lovelio formos profiliuose 4 ir pasukamai pritvirtintos prie uzdaros
grandines 2, juosiandios keturis stadiakampio lovelio formos profiliy 4 kampuose
jrengtus dantracius 3, pasizymi tuo, kad stalciai 1 kartu su grandine 2 gali biti pasukti
ratu apie keturis dantradius 3, atsukant reikalingg stal€iy j apatine spintos dalj. Sio
iSradimo stadiy sistema gali biti valdoma tiek rankiniu bidu, tiek elektromechaniniu
bidu, panaudojant nuotolinio valdymo pultel;.

Stal¢iy sistema, turinti keturis staCiakampiu iSdéstys dantradius,
apjuostus uZdara grandine, naudingesné, lyginant su Zinomo technikos lygos
grandininés pavaros sistema, tuo, kad leidzia balduose panaudoti bet kokio plogio
(gylio) stalCius, tiesiog atitinkamai parenkant reikalingg atstumg tarp horizontaliy
dantraciy. Be to, sukant tokig stalCiy sistema ratu, stal&iai visuomet bus horizontalioje
padétyije.

Sios srities specialistui akivaizdu, kad i§radimas gali biti realizuotas,
panaudojant ir kitokias judéjimo uzdaru kontlru perdavimo priemones 2, apjuostas
apie $io judéjimo kreipiandiuosius elementus 3, todel konkretus $io i§radimo
apraSymas pateiktas kaip pavyzdinis vieno i§ galimy jo realizavimo varianty,
neiSeinant i$ riby, nustatyty Zemiau pateikta iSradimo apibréeztimi.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Slenkancioji baldy lentyny sistema, i$laikanti stabilia horizontalia padét;,
susidedanti i§ daugybés stal€iy, pritvirtinty S$oniniais paviriais prie uZdaros
grandininés pavaros, juosianéios virSutinj ir apatinj dantracius, b e s i s kiri a
n t i tuo, kad sistema susideda i§ daugybés staléiy (1), savo $oniniais pavir§iais
nejudamai pritvirtinty prie riedéjimo ratuky sistemos taske (8), kuri kita puse yra
pasukamai pritvirtinta prie judéjimo uzdaru kontlru perdavimo priemonés (2),
apjuostos apie maZiausiai keturias staciakampiu iSdéstytas judejimo uzdaru kontiru
perdavimo priemones (2) kreipianciuosius elementus (3), jrengtus vertikaliy ir
horizontaliy staCiakampio lovelio formos profiliy (4) susikirtimo kampuose, kur
riedéjimo ratuky sistema yra pritaikyta riedéti kreipian&iosiomis (9), padarytomis

staCiakampio lovelio formos profiliy (4) diametraliai prie§inguose pavirsiuose.

2. Sistema pagal 1 punktg, b e s i s kirianti tuo, kad judéjimo
uZdaru kontliru perdavimo priemoné (2) yra grandiné.

3. Sistema pagal 1 punkta, b e s i s k i ri a ntituo, kad judejimo
uzdaru kontliru perdavimo priemoneés (2) kreipiantieji elementai (3) yra dantragiai.

4. Sistema pagal 1 punkta, b e s i s k i r i a n t i tuo, kad
kreipianciosios (9) yra kreipiantieji bégeliai.

5. Sistema pagal 1 punkta, b e s i s kirianti tuo, kad riedejimo
ratuky sistemg sudaro keturi kvadratu i§déstyti riedéjimo ratukai (5), sujungti
tarpusavyje jstriZomis standZiomis svirtimis (7).

6. Sistema pagal S5punktg, b e s i s kirianti tuo, kad riedejimo
ratuky sistemos standZiyjy sviréiy (7) susikitimo tagkas yra riedéjimo ratuky
sistemos nejudamo pritvirtinimo prie stal&iy (1) $oniniy pavirsiy taskas (8).
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7. Sistema pagal 5 punkta, b e s i s ki ri a n t ituo, kad visi
riedéjimo sistemos ratukai (5) turi griovelius (6), skirtus riedéti kreipianciaisiais
bégeliais (9), jrengtais stadiakampio lovelio formos profiliy (4) diametraliai

prieSinguose paviriuose.

8. Sistema pagal 1 punktg, b e s i s ki riant i tuo, kad iSorinis
atstumas tarp gretimy riedéjimo sistemos ratuky (5) yra lygus stagiakampio lovelio
formos profilio (4), kuriame jrengtais kreipiandiaisiais bégeliais (9) rieda ratukai (5),
vidiniam plogiui.

9. Sistema pagal 1 punkta, b e s i s ki riant i tuo, kad ties
kiekvienu staCiakampio lovelio formos profiliy (4) susikitimo kampu yra jrengta
metalo juostelé (10), kurios ilgis lygus vidiniam atstumui tarp toje puséje esanciy
riedéjimo sistemos ratuky (5) ir kuri yra atitraukta nuo gretimo stadiakampio lovelio
formos profilio (4) Soninio pavirSiaus bei galu nuo kito susikertanéio stagiakampio
lovelio formos profilio (4) per atstuma a, lygy riedéjimo ratuko (5) skersmeniui, skirta
nukreipti riedéjimo ratuky sistema tiesialinijiniu judesiu j stagiakampio lovelio formos
profiliy (4) susikirtimo kampa ir toliau — ratu per visus keturis stagiakampio lovelio
formos profiliy (4) susikirtimo kampus.
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Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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Fig. 5
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Fig. 6
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