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Treniruoklis, kuris gali blti naudojamas skraidang&iy aparaty pirminiams vairavimo jglidziams jgyti ir kaip
aviacinés atrakcijos priemone, turi réma (1) su sédyne (2), du aerodinaminius sparnus (3) ir (4), i$ kuriy vienas (3)
yra su kei¢iamu atakos kampu, vairalazde (6), valdymo pedalus (7), vertikalig stabilizuojancig plokstuma (22) su
posiikio vairu (23) ir vaZiuokle. Nauja yra tai, kad rémas (1) yra pritvirtintas pasukamai apie a§j (11), kuri jtaisyta
lygiagrecioje treniruoklio vaZiavimo trasos pagrindui (13) rémo (1) viduringje dalyje i§gaubto skersinio (12), kurj
sudaro du lygiagretls, tarpusavyje sujungti vamzdiniai strypai (14), vidurinés dalies apacioje prie$ais sedyne (2).
Priekinis aerodinaminis sparnas (4) ir vertikali stabilizuojanti plokdtuma (22) su posiikio vairu (23) yra perkelti
remo (1) prieking dalj, prie§ kurig jtaisytas oro sraigtas (5), varomas variklio (24). Be to, priekinis aerodinaminis
sparnas (4) turi eleronus (21), o galinis aerodinaminis sparnas (3) turi auks&io vairg (20). VaZiuokle sudaro du
pagrindiniai ratai (8), priekinis (9) ir galinis (10) atraminiai ratukai. Ratai (8), jstatyti | $akes (15), kurias sudaro dvi
poros atraminiy strypy (16), vienu galu pritvirtinty prie vamzdiniy strypy (14) ir kitu galu sujungty tarpusavyje.
Sujungti strypy (16) galai turi lizdus (17), j kuriuos jstatomos pagrindiniy vaZiuoklés raty (8) asys (18).



Aerodinaminis treniruoklis

ISradimas priklauso aviaciniams mokomiesiems treniruokliams, kurie gali
buti naudojami skraidanciy aparaty pirminiams vairavimo jgidZiams jgyti, kai
imituojamas jy erdvines padéties keitimas, ir kaip aviacinés atrakcijos priemoné.

IS patento paraiskos GB1366755 (A) Zinomas skrydZio simuliatorius, turintis
piloto kabing, judant| pagal nustatyta programa rémg, kurj valdo velenai, pasukami
apie iSilgine ir skersine asis. Sis simuliatorius pilotui sukelia pagrindinius pojucius,
kuriuos jis jausty realiame skraidymo aparate.

Japonijos patento paraiSkoje JP2000214758 (A) apraSytas skraidymo
lektuvu treniruoklis, turintis léktuvo simuliatoriy ir jo pakabinimo jtaisa jrengtus
specialioje patalpoje, kuri turi oro jleidimo angas patalpos virSuje, apalioje ir
Sonuose, pro kurias orapités i§ priekio pulia org | lektuvo simuliatoriy. Kai
flungiamos oraputés, léktuvo simuliatorius pakyla nuo grindy, pakimba ore ir,
naudojant skrydZio vairavimo priemones, ore atlieka tokius pat judesius, kaip ir
lektuvas skrydZio metu. Kadangi Iéktuvo simuliatorius turi visg reikalingg lektuvui
valdyti jrangq ir jutiklius, treniruoklyje sukuriamos artimos realioms salygos,
reikalingos profesionaliy piloty rengimui.

Taip pat Zinomi nesudétingos konstrukcijos aerodinaminiai treniruokliai,
kurie pladiau gali biiti naudojami skraidan&iy aparaty pirminiams vairavimo
iglidZiams igyti ir kaip aviacinés atrakcijos priemone.

SU1668986 apraSytas aerodinaminis treniruoklis, turintis pagal vaizda i$
Sono S formos rémg su sédyne, varandiuoju ratu ir dviem valdomais varomaisiais
ratais, valdoma horizontaly aerodinaminj sparnga ir vertikali stabilizavimo plokstumq
su posukio vairu. Priekinéje Zemyn nulenktoje rémo dalyje jrengta pavara.

Pagrindinis apraSyto treniruoklio trikumas - santykinai  didelis
aerodinaminio sparno ilgis, kuris reikalingas pakankamai sparno keliamajai galiai

gauti. Taiau toks sparnas pernelyg padidina treniruoklio ploCio dimensijg ir tai



neleidzZia efektyviai iSnaudoti treniruoklio vaziavimo trasos plotj ir didina jo uzimama
plota ji nenaudojant.

Patobulintas aerodinaminis treniruoklis apraSytas patente LT 4083, kuris turi
pagal vaizdg i§ Sono S formos réma su varanciuoju ratu ir dviem vairuojamais
varomaisiais ratais, pavara, jrengta priekinéje Zemyn nulenktoje rémo dalyje,
sédyne, skirtinguose auksCiuose biplano principu pritvirtintus aerodinaminius
sparnus, iS kuriy vienas sparnas yra su keiCiamu atakos kampu, ir vertikalig
stabilizavimo plokStumg su postikio vairu. Biplano principu skirtinguose auksciuose
pritvirtinti aerodinaminiai sparnai padidina treniruoklio keliamajj pajéguma neilginant
sparny, ir leidzia eksploatuoti treniruoklj siauresniame treke. Sparno tvirtinimas su
kei¢iamu atakos kampu auksCio vairo principu padidina vertikalaus vairavimo
efektyvuma ir sudaro galimybe treniruoklio galine dalj pakelti j skraidancig padétj per
trumpesnj jsibégéjimo atstumg ir esant mazesniam jo greiCiui. Tai didina funkcines
treniruoklio panaudojimo galimybes tuo, kad leidZia ji panaudoti trumpesnése treko
atkarpose.

Taliau treniruoklis pagal patenta LT 4083 be minéty privalumy turi ir
trikumy. Jo rémas neturi laisvés laipsnio iSilgine kryptimi, todél treniruoklis
neatitinka jprastiniy pilotavimo principy ir tai blogina jo funkcionaluma.

Naudojama variklio pavara sukelia trikciojimus ir netolygy greitéjima. Todél
pilotas negali sésti | treniruoklj neturédamas pradiniy vairavimo jgudZiy. Ypa¢ Sis
treniruoklio eksploatavimo sauguma bloginantis triikumas tampa svarbus pramoginio
treniruoklio naudojimo atveju, todél reikalinga speciali sankaba, kad i$lyginty traukos
netolygumus.

Be to, variklio tvirtinimui numatyta Zemyn lenkta rémo dalis padidina oro
pasiprieSinima, reikalaujant didesniy energijos sanaudy. Piloto sédynes srityje
[rengiama kabina, kuri i$ dalies uZstoja apatinj aerodinaminj sparna, padidindama
oro srauto turbulencijg ir mazindama sparno keliamajq galia.



I&radimo tikslas — aerodinaminio treniruoklio funkciniy galimybiy, iSplétimas,
isibégéjimo tolygumo, piloty saugumo didinimas, energijos taupymas ir keliamosios
galios didinimas maZinant rémo oro pasiprieSinima.

ISradimo tikslas jgyvendinamas zinomame aerodinaminiame treniruoklyje,
kuris turi rémq su sédyne, du aerodinaminius sparnus, i§ kuriy vienas yra su
kei¢iamu atakos kampu, vairalazde ir valdymo pedalus, vertikalig stabilizuojancia
plok§tuma su posikio vairu ir vaziuokle.

Nauja yra tai, kad rémas yra pritvirtintas pasukamai apie a$j, kuri jtaisyta
prieSais sédyne ir yra lygiagreti treniruoklio vaZiavimo trasos pagrindui, kitas
aerodinaminis sparnas ir vertikali stabilizuojanti plokStuma su posikio vairu yra
perkelti | rémo priekine dalj, pries kurig jtaisytas oro sraigtas, varomas variklio. ASis,
ant kurios jtvirtintas rémas, jtaisyta iSgaubto skersinio, kurj sudaro du lygiagretis,
tarpusavyje sujungti vamzdiniai strypai, vidurinés dalies apaCioje.  priekj perkeltas
aerodinaminis sparnas turi eleronus. Galinis aerodinaminis sparnas valdomas aukscio
vairu. Variklis jtaisytas vidurinéje rémo dalyje, kuri yra lygiagreti treniruoklio
vaziavimo trasos pagrindui.

VaZziuokle sudaro du pagrindiniai ratai, priekinis ir galinis atraminiai ratukai.
Pagrindiniai vaZiuoklés ratai, kuriais gali biti dviradio ratai, yra jstatyti j $akes, kurias
sudaro dvi poros atraminiy strypy, vienu galu pritvirtinty prie vamzdiniy strypy ir
kitu galu sujungty tarpusavyje. Sujungti tarpusavyje strypy galai turi lizdus,  kuriuos
istatomos pagrindiniy vaziuoklés raty aSys. Prie minéty $akiy apatinés dalies i§ jy
vidinés pusés vienu galu pritvirtinti skersiniai spyriai, kuriy kiti galai pritvirtinti prie
minéto iSgaubto skersinio.

Vaziuokleés priekinis atraminis ratukas yra jmontuctas po priekiniu
aerodinaminiu sparnu uZ oro sraigto, o uZzpakalinis atraminis ratukas jtaisytas po
sédyne. Sie atraminiai ratukai treniruoklio darbinéje padétyje su trasos pagrindu
nesiliecia.

Patobulintas treniruoklis pilotui sukelia pagrindinius fizinius pojicius, kuriuos

Jis jausty realiame skraidymo aparate, kai veikiant oro sraigto sukuriamam oro



srautui ir naudojant vairalazde ir valdymo pedalus iSlaikoma treniruoklio pusiausvyra
iSilginés, skersinés ir vertikalios asiy atzvilgiu. Be to, pirminius vairavimo jgldZius
galima igyti dar treniruokliui stovint vietoje. Tuomet veikia priekinis aerodinaminis
sparnas ir i3 dalies prisideda galinis sparnas. Kadangi variklis tvirtinamas vidurinéje
rémo dalyje, kuri yra lygiagreti treniruoklio vaziavimo trasos pagrindui, rémas neturi
Zemyn lenktos rémo dalies ir sumazina oro pasiprie$inima. Galinio sparno perkélimas
{ remo priekine dalj sumazina oro srauto turbulencija.

Aerodinaminio treniruoklio konstrukcijos esme paaigkina schematiski
bréZiniai, kur:
fig. 1 parodytas treniruoklio vaizdas i§ $ono;
fig. 2 — vaizdas i$ galo;
fig. 3 — vaizdas i$ virSaus.

Aerodinaminis treniruoklis turi réma 1 su sédyne 2, galinj 3 ir priekinj 4
aerodinaminius sparnus, oro sraigta 5 su apsauga, vairalazde 6 ir valdymo pedalus 7
su kojy atramomis, vaZiuokle, kurig sudaro du pagrindiniai 8, pavyzd¥iui, dviragio
ratai, priekinis 9 ir galinis 10 atraminiai ratukai.

Rémas 1 pritvirtintas pasukamai apie a$j 11, kuri jtaisyta i¥gaubto skersinio 12
vidurinés dalies apacioje priesais sédyne 2 ir yra lygiagreti treniruoklio vaiavimo
trasos pagrindui 13. Skersinj 12 sudaro du lygiagrets, tarpusavyje sujungti
vamzdiniai strypai 14.

Prie strypy 14 galy pritvirtintos dvi $akeés 15, kurias sudaro dvi poros vienu
galu sujungty atraminiy strypy 16, turinciy lizdus 17, [ kuriuos jstatomos pagrindiniy
vaZiuoklés raty 8 adys 18. Prie Sakiy 15 apatinés dalies i§ vidings pagrindiniy raty 8
puses vienu galu pritvirtintas skersinis spyris 19, kurio kitas galas pritvirtintas prie
skersinio 12,

Aerodinaminis sparnas 3 pritvirtintas prie remo 1 galinés dalies ir turi aukétio
vairg 20. Priekinéje rémo 1 dalyje prieSais u? oro sraigtq 5 jtvirtinti priekinis
aerodinaminis sparnas 4, kuris turi du eleronus 21, ir vertikali stabilizuojanti



plokdtuma 22 su postkio vairu 23. LygiagreCioje treniruoklio vaziavimo trasos
pagrindui rémo 1 vidurinéje dalyje jtaisytas variklis 24, kuris suka oro sraigtq 5.

Aerodinaminis treniruoklio funkcionalumui uztikrinti reikalingg oro srauty
sukuria variklio 24 sukamas priekinéje rémo 1 dalyje jtvirtintas oro sraigtas 5 ir
papildomas oro srautas, kuris apteka aerodinaminius sparnus 4 ir 3 ir vertikalig
stabilizuojancig plokstumg 22 treniruokliui judant vaziavimo trasos pagrindu 13.
Treniruoklio vairavimo principas paremtas tokiu paciu, kaip ir kity skraidanciy
aparaty, pavyzdziui, sklandytuvy valdymu.

Nesant oro srauto, treniruoklis | vaziavimo trasos pagrindg remiasi dviem
pagrindiniais ratais 8 ir vienu i$ atraminiy ratuky 9 arba 10. Pilotui neturint patirties,
treniruotis galima pradéti ir nepajudéjus i$ vietos. Tuomet uz pagrindiniy raty 8
priekio galima uzdéti, pavyzdZiui, raty 8 padéties fiksavimo kaladéles.

Vairalazdé 6 metaliniy traukiy ir trosy pagalba (bréZiniuose neparodyta) valdo
aukscio vairg 20, kuris keiia galinio sparno 3 atakos kampa, ir priekinio sparno 4
elerony 21 padétj o valdymo pedalai 7 valdo stabilizuojancios plokStumos 22
postikio vairg 20, kuris su pedalais 7 sujungtas trosais (bréZiniuose neparodyta).

Sukdrus oro srautg, treniruokliui stovint vietoj ar judant, vairalazde 6 valdomy
priekinio sparno 4 elerony 21 ir galinio sparno 3 aukscio vairo 20 ir valdymo pedaly
7 pagalba palaikoma pusiausvyra ant dviejy pagrindiniy raty 8, nelie¢iant pagrindo
13 atraminiais ratukais 9 arba 10.

Remo 1 pasukimas apie horizontalia asj 11, pritvirtintg priesais sédyne 2,
atliekamas vairalazdés 6 ir metaliniy traukiy bei trosy pagalba, atlenkus eleronus 21
i priedingas puses. Treniruoklio stovéjimo ar vaZiavimo krypties pakeitimas
atliekamas valdymo pedalais 7, kurie trosy pagalba pasuka stabilizuojancios
plokStumos 22 posiikio vairg 23.

Priekin{ 4 ir galini 3 aerodinaminius sparnus ir vertikaliq stabilizuojancia
plokStuma 22 su postikio vairu 23 veikiant oro srautui, keidiant vairalazde 6 galinio
sparno 3 atakos kampa per aukcio vaira 20 ir priekinio sparno 4 elerony 21 padeéti,

yra iSlaikoma treniruoklio pusiausvyra iSilginés, skersinés ir vertikalios asSiy kryptimis.



I8radimo apibréztis

1. Aerodinaminis treniruoklis, turintis réma, (1) su sédyne (2), du aerodinaminius
sparnus (3) ir (4), i$ kuriy vienas (3) yra su kei¢iamu atakos kampu, vairalazde (6) ir
valdymo pedalus (7), vertikalig stabilizuojancia plokstuma (22) su postikio vairu (23)
ir vaZiuokle, besiskiriantis tuo, kad rémas (1) yra pritvirtintas pasukamai
apie adj (11), kuri jtaisyta prieSais sédyne (2) ir yra lygiagreti treniruoklio vaziavimo
trasos pagrindui (13), kitas aerodinaminis sparnas (4) ir vertikali stabilizuojanti
plokstuma (22) su posiikio vairu (23) yra perkelti | rémo (1) prieking dalj, pries kurig
jtaisytas oro sraigtas (5), varomas variklio (24).

2. Aerodinaminis treniruoklis pagal 1 punkta, be siskiriantis tuo, kad asis
(11) jtaisyta i$gaubto skersinio (12) vidurinés dalies apatioje.

3. Aerodinaminis treniruoklis pagal 2 punkta, be siskiriantis tuo, kad skersinj
(12) sudaro du lygiagretls, tarpusavyje sujungti vamzdiniai strypai (14).

4. Aerodinaminis treniruoklis pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad
priekinis aerodinaminis sparnas (4) turi eleronus (21).

5. Aerodinaminis treniruoklis pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad galinis

aerodinaminis sparnas (3) turi aukscio vairq (20).

6. Aerodinaminis treniruoklis pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad variklis
(24) itaisytas lygiagrecioje treniruoklio vaZiavimo trasos pagrindui (13) rémo (1)
vidurinéje dalyje.



7 Aerodinaminis treniruoklis pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad jo
vaziuokle sudaro du pagrindiniai ratai (8), priekinis (9) ir galinis (10) atraminiai

ratukai.

8. Aerodinaminis treniruoklis pagal 7 punkta, be siskiriantis tuo, kad
pagrindiniai vaziuoklés ratai (8), jstatyti | Sakes (15), kurias sudaro dvi poros
atraminiy strypy (16), vienu galu pritvirtinty prie vamzdiniy strypy (14) galinés
dalies ir kitu galu sujungty tarpusavyje, ir kad sujungti tarpusavyje strypy (16) galai
turi lizdus (17), | kuriuos jstatomos pagrindiniy vaZiuoklés raty (8) adys (18).

9. Aerodinaminis treniruoklis pagal 8 punkta, besiskiriantis tuo, kad prie
pagrindiniy vaZiuoklés raty (8) Sakiy (15) apatinés dalies i§ jy vidinés pusés vienu
galu pritvirtinti skersiniai spyriai (19), kuriy kiti galai pritvirtinti prie skersinio 12.

10. Aerodinaminis treniruoklis pagal 7-10 punktus, besiskiriantis tuo, kad
vaziuoklés priekinis atraminis ratukas (9) yra jmontuotas po priekiniu aerodinaminiu
sparnu (4) uZ oro sraigto (5) ir uzpakalinis atraminis ratukas 10 [taisytas po sédyne

).

11. Aerodinaminis treniruoklis pagal 7-10 punktus, be siskiriantis tuo, kad
pagrindiniai vaziuoklés ratai (8) yra dviracio ratai.
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