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1. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, kurį sudaro elektros variklis, mechaninis reduktorius, jėgos jutiklis ir elektroninis elektros variklio kontroleris,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad mechaninis poveikis perduodamas darbo įtaisui per tamprųjį elementą su nelinijinėmis deformacijos charakteristikomis.

2. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad mechaninis poveikis perduodamas darbo įtaisui per svirtį, kuriai besisukant keičiasi jėgos petys.

3. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kaip tamprusis elementas yra vienas kitą stumiančių magnetų poros.

4. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad turi sudėtyje seka įrengtus tampriuosius elementus su skirtingais deformacijos koeficientais.

5. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad turi sudėtyje papildomą linijinį elektrinį variklį suminiam poveikiui į darbinį įtaisą.

6. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 ir 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad į papildomą linijinį elektrinį variklį pateikiamas analoginis grįžtamojo ryšio signalas.

7. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jėgos nustatymui kai yra mažos apkrovos naudojamas jėgos daviklis, o kai apkrovos didėja, jėga nustatoma pagal variklio sunaudojama srovės kiekį.

8. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad skaitmeninis valdiklis vykdo jėgos kontrolės linearizaciją.

9. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad poveikio jėgos didėjimo greitis ribojamas programos pagalba.

10. Servomechanizmas su valdoma poveikio į darbinį įtaisą jėga, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jame yra grįžtamasis ryšys tarp jėgos jutiklio ir elektroninio variklio kontrolerio, o grįžtamojo ryšio koeficientas priklauso nuo papildomo valdymo signalo.

