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|Sradimas priklauso orientuojamoms saulés atZvilgiu saulés jégainéms.Saulés jégainé turi pasukama
apie vertikalig a§j daugiaaukitio amfiteatro pavidalo laikantiajg konstrukcija (1), ant kurios sumontuotas
orientuojamy apie horizontalig agj (9) saulés baterijy plok3&iy (3) masyvas, ir laikangiosios konstrukcijos sukimo
jrenginj (7). Laikan&iajg konstrukcijg (1) sudaro laipty pavidalo surenkamas karkasas (2). Saulés baterijy plokstés
(3) iddeéstytos lanku laikangiosios konstrukcijos (1) auk$tuose(4), kuriuos skiria techniniai koridoriai (5).Karkaso (2)
pagrindas (14) jtvirtintas ant pasukamos platformos (6), turintios surenkamas-iSardomas radialines sekcijas (15).
Po platforma (B) jtvirtinti du metaliniai kreipiantieji Ziedai (19), tarp kuriy jtaisyti judéjimo ritinéliai (20), kuriy Soniniai
jgaubti paviriai liegiasi su kreipiané&iyjy Ziedy (19) pavir§iumi. Sukimo jrenginys (7) turi pasukamos platformos a§j
(28), atramine a8j (41), sukimo ratg (29) ir jo atraminj Ziedg (30), prie kurio pritvirtintas metalinis karkasas (32), ant
kurio vir§utinio Ziedo (33) radialiniy laikikliy (34) remiasi pasukamos platformos (6) sekcijos (15). Sukimo ratas
(29) per krumpliaratj (39), pasukamos platformos a$j (28) ir kiiginius krumpliaragius (40) sujungtas su elektros
varikliu (37) arba dyzeliniu varikliu (38).



Saulés jegainé su dviejy asiy pozicionavimo sistema

ISradimas priklauso saulés energetikos sriCiai, bdtent, orientuojamoms saulés
atdvilgiu saulés jégainéms, turintioms pasukamg apie vertikalia asj laikaniajq
konstrukcija, ant kurios montuojamos saulés baterijos su keiiamu pasvyrimo kampu
horizontalios asies atzvilgiu.

Pastaruoju metu daugelyje $aliy sparciai daugéja didelés galios ant Zemés
pavir§iaus montuojamy saulés jégainiy, kuriy saulés baterijy sistemos yra sudaromos
i baterijy matricy, kuriy kiekis ir baterijy sistemos matmenys priklauso nuo
instaliuojamo galingumo ir uzimamos Zemés sklypo ploto. Saulés baterijy matrica
sudaroma i$ lygiagrediai iSdéstyty saulés baterijy ploksciy eiliy, kur baterijy plokstés
iSdeéstytos ant atraminiy karkasy arba kitokiy atraminiy konstrukcijy. Saulés baterijy
plokstés daZniausiai nustatomos fiksuotu optimaliu kampu saulés atzvilgiu, kad
padidinti i§ saulés gaunamos energijos kiekj. Tokiy elektriniy galia gali bti nuo Simty
kilovaty iki keliy Simty megavaty. Pavyzdziui, 2014 m. pabaigoje, Kalifornijoje 24,6
km?2 plote pradéjo veikti didziausia pasaulyje 550 MW jégainé, kurioje instaliuota apie
9 milijonai saulés baterijy moduliy. Nors tokiy saulés jégainiy galia gali biiti didinama
praktiskai neribotai, taciau Siose jégainése saulés energijos iSnaudojimo efektyvumas
yra labai Zemas.

Gana placiai naudojamos ant poliy montuojamos stacionarios saulés baterijy
sistemos, pavyzdZziui, konstrukcijoje pagal patento paraiSka KR20120100334 (A),
kuriose saulés baterijy plokStumos pakrypimo kampas saulés atzvilgiu gali biti
kei¢iamas rankiniu bldu. Saulés baterijy pasvyrimo kampo reguliavimas leidzia gauti
daugiau saulés energijos. Nors tokios saulés baterijy sistemos taip gali bti
naudojamos bet kokio dydzio saulés jégainése, taCiau ant vieno poliaus arba panasios
atramos galima tvirtinti gana ribotg saulés baterijy skai€iy, kad uztikrinti konstrukcijos
stabilumg, ypaC dél galimo stipraus véjo poveikio. Be to, tokios saulés jégainés
jrengimas pareikalauty labai dideliy islaidy, kadangi bty reikalinga sumontuoti daug
poliy.

Ant poliy arba panadiy atraminiy konstrukcijy taip gali biti montuojamos
besisukancios apie vertikalig a3j arba apie vertikalig ir horizontalig asis saulés baterijy
sistemos (pavyzdziui, JP2013028953 (A), DE10343374 (A1), GB2503964 (A)). Tokios



besisukand&ios sistemos seka saulés judéjima ir geriausiu kampu orientuoja saulés
baterijas, tuo uztikrindamos didesnj i$ saulés gaunamos energijos kiekj. Priklausomai
nuo platumos padéties ir nustatyto pasvyrimo kampo, baterijy sistemos sukimo
jrenginiai orientuoja saulés baterijy plokdtuma saulés judéjimo kryptimi. Tuomet
saulés baterijos gauna daugiau saulés spinduliy ir gamina iki 30% daugiau elektros
energijos, lyginant su nejudancia sistema. Taliau tokios saulés baterijy sistemos,
nepaisant jy Zymiai didesnio saulés energijos panaudojimo efektyvumo, dideles galios
saulés jégainése praktidkai nenaudojamos dél dviejy pagrindiniy prieZasCiy —
konstrukcijos sudétingumo ir maZo atsparumo véjo poveikiui, kadangi tokiy saules
baterijy sistemy laikan&iosios konstrukcijos remiasi tik ant besisukanCios asies.

I W02007011442 (A1) Zinoma didelés galios saulés jégainé su vienos aSies
pozicionavimo sistema, turinti ant Zemés pavirSiaus jrengtq laikanCigjg konstrukcija,
ant kurios lygiagrediai iSdéstytos saulés baterijy plok3€iy eilés, kurios sumontuotos
ant pasukamy apie horizontalig asj vamzdziy, kuriuos valdo bendras pavaros
mechanizmas. Toks pavaros mechanizmas leidzZia naudoti vienos aSies saulés sekimo
sistema, kuri yra kompromisinis variantas tarp grynai fiksuotos saules baterijy
plok$¢iy idéstymo sistemos ir dviejy asiy saulés sekimo sistemos. Vienos a3ies saulés
sekimo sistema leidzia padidinti saulés jégainés efektyvuma, lyginant su fiksuotomis
sistemomis, ir apsiriboti maZiau sudétinga konstrukcija, kuri padeda iSvengti Zenklaus
kainos padidéjimo, bldingo daugumai saulés jégainiy su dviejy asiy saulés sekimo
sistemomis.

Artimiausias analogas yra saulés jégainé su dviejy asiy pozicionavimo sistema
(W02011043757 (A1), turinti pasukama apie vertikalia a$j laikanciaja konstrukcija,
ant kurios sumontuotas orientuojamy apie horizontalig asj saulés baterijy ploksciy
masyvas. Laikancioji konstrukcija jrengta ant pagrindo, kuris turi maziausiai du
astuonkampio formos rémus, po kuriais vienodais tarpais pritvirtinti atraminiai
ritinéliai, kurie gali riedéti ant vidinio ir iSorinio kreipianCiyjy Ziedy, jtvirtinty ant
pamato stulpy. Ant astuonkampiy rémy pritvirtinti du tarpusavyje statmeni ir du jstrizi
remo elementai. Prie kiekvieno jstrizo rémo elemento galo pritvirtinti vienu galu
tarpusavyje sujungti du rémo elementai, kuriy kiti galai pritvirtinti prie gretimy
iSorinio adtuonkampio rémo krastinés Sony. Saulés baterijy plokstés jtvirtintos
pasukamai apie horizontalig asj ant statmeny laikikliy, iSdéstyty lygiagreciomis eilémis



ant statmeny ir jstrizy rémo elementy. Be to, laikanCioji konstrukcija turi
pozicionavimo valdymo sistema, kuri keilia saulés energijos surinkimg pagal saulés
baterijos is&jimo galia, pasukant laikanciajg konstrukcija apie vertikalia aSj ir saulés
baterijy plokstes apie horizontalig a3j.

Saulés jégaines pagal W02011043757 (A1) laikancioji konstrukcija leidZia ja
pritaikyti didelés galios saulés jégainéms. Taciau tokia laikanCioji konstrukcija yra
sudétinga ir reikalauja daug laiko sgnaudy ja montuojant dél daugybés detaliy,
surenkamy jégainés jrengimo vietoje. Kadangi laikanCioji konstrukcija iSkeliama ant
statmeny laikikliy — poliy, pakelti virs Zemés pavirSiaus konstrukcijos rémai, ant kuriy
jtvirtintos saulés baterijy plokstés, sudaro didelio ploto buringuma, ji néra atspari
stipraus véjo poveikiui. Be to, nepatogus priejimas prie saulés baterijy ploksciy
apsunkina jégaines prieZiiira jos eksploatacijos metu.

I&radimo uZdavinys — sukurti paprastesne, lengviau surenkamg, atsparesne véjo
poveikiui ir patogiau aptarnaujamg saulés jégaine.

I¥radimo uZdavinys jgyvendinamas tuo, kad saulés jégainé su dviejy asiy
pozicionavimo sistema turi pasukamg apie vertikaliq a$j daugiaauk3lio amfiteatro
pavidalo laikanCigja konstrukcija, ant kurios sumontuotas orientuojamy apie
horizontalig as$j saulés baterijy plok3Ciy masyvas, ir laikanciosios konstrukcijos sukimo
jrenginj. Laikandiaja konstrukcijg sudaro laipty pavidalo karkasas iS5 surenkamy
standZiy elementy, ant kurio jtvirtintos saulés baterijy plokstés, kuriy masyvas
idéstytas lanku laikanCiosios konstrukcijos aukstuose, kuriuos skiria techniniai
koridoriai.

Saulés baterijy plokStés yra pritvirtintos ant rémo, kuris yra pasukamas apie
horizontalig a3j tarp dviejy metaliniy kampuociy. Saulés baterijy plok3¢iy pasvyrimo
kampas horizontalios aSies atZvilgiu reguliuojamas naudojant skeCiamuosius,
pavyzdziui teleskopinius, kreipianciuosius stovus arba programiskai valdomus
pneumocilindrus arba hidrocilindrus.

LaikanCiosios konstrukcijos karkaso pagrindas jtvirtintas ant pasukamos
cilindrinés platformos, turinios surenkamas-iSardomas radialines sekcijas. Po
‘platforma yra du metaliniai kreipiantieji Ziedai, tarp kuriy jtaisyti judéjimo (slydimo)
ritinéliai, kurie turi tvirtinimo jtaisa, guolius ir yra jmontuoti | tvirtinimo apkaba, kuri



pritvirtinta prie pasukamos platformos sekcijy. Ritinéliy Soniniai jgaubti pavirSiai
lieciasi su kreipianciyjy Ziedy pavirSiumi. Kreipiantieji Ziedai jtvirtinti lovelyje, kuris turi
metalines atramas, jtvirtintas ant laikancios konstrukcijos pagrindo.

Sukimo jrenginys turi pasukamos platformos sukimo a$j, atramine a$j, sukimo
ratg ir sukimo rato atraminj Ziedg. Prie sukimo rato atraminio Ziedo pritvirtintas
metalinis karkasas, ant kurio virSutinio Ziedo radialiniy laikikliy remiasi pasukamos per
krumpliaratj, pasukamos platformos a3j ir kiginius krumpliaracius sujungtas su
elektros varikliu arba dyzeliniu varikliu. Atraminé aSis, kuri turi atraminj guolj,
jmontuotg pagrinde, per kiiginius krumpliaraCius sujungta elektros varikliu arba
dyzeliniu varikliu ir pasukamos platformos asimi.

Sukimo jrenginio pavaros elektros variklio arba dyzelinio variklio jjungimo
momentg ir trukme valdo maksimalios galios sekimo (MPPT) jkrovimo valdiklis.

ISradimo jgyvendinimo pavyzdys toliau detaliau apraSomas remiantis
nuorodomis j pridedamus bréZinius, kuriuose:

Fig. 1 parodytas saulés jégainés su dviejy asiy pozicionavimo sistema bendras
schematinis vaizdas.

Fig. 2 parodyta saulés baterijy ploksciy tvirtinimo konstrukcija.

Fig. 3 parodytas judéjimo ritinéliy tvirtinimas prie pasukamos platformos
sekcijy.

Fig. 4 parodyta sukimo jrenginio konstrukcija ir pasukamos platformos sekcijy
tvirtinimas prie sukimo jrenginio.

Fig. 5 parodyti pagrindiniai sukimo jrenginio mechanizmai ir mazgai.

Saulés jégainé turi daugiaaukscio amfiteatro pavidalo laikancigjg konstrukcijg 1
(fig. 1). Konstruktyviai laikancioji konstrukcija 1 sudaryta i$ surenkamo metalinio
karkaso 2, susidedancio, pavyzdziui, i§ aliuminio arba kity lengvyjy lydiniy
kampuodiy. Ant metalinio karkaso 2 jtvirtintos saulés baterijy plok$tés 3, kuriy
masyvas iSdéstytas lanku laikanciosios konstrukcijos 1 aukStuose 4, kuriuos skiria
techniniai koridoriai 5. Laikancioji konstrukcija 1 tvirtinama ant pasukamos platformos
6 ir sukimo jrenginio 7.

Saules baterijy plokstés 3 (fig. 2), tvirtinamos ant rémo 8, kuris yra
pasukamas apie horizontalig a3j 9 tarp dviejy metaliniy kampuogiy 10. Ant vienos



adies 9 galima tvirtinti iki deSimties saulés baterijy plok3ciy 3 (konkrety jy skaiciy
nustato projektas). Saulés baterijy plokéiy 3 pasvyrimo kampas horizontalios aSies 9
atyvilgiu gali biti reguliuojamas naudojant skeciamuosius, pavyzdZiui, teleskopinius
kreipiantiuosius stovus 11, padéties fiksavimo varztus 12 ir metaling kamping liniuotg
13. Kreipiantiuosius stovus 11 galima pakeisti j standartinius pneumocilindrus (ISO
1552) arba hidrocilindrus, valdomus i$ saulés jégainés valdymo sistemos operatoriaus
pulto su displéjumi programuojamo loginio valdiklio (bréZinyje neparodyta).

Laikandiosios konstrukcijos 1 karkaso 2 pagrindas 14 jtvirtintas ant pasukamos
platformos 6, kuri turi surenkamas-iSardomas radialines sekcijas 15, sujungtas
tarpusavyje jungiamosiomis detalémis 16, pavyzdZiui, spragtukiniais fiksatoriais.
Montavimo ir techninés prieZitiros darbams atlikti naudojamos technologinés kopécios
17, pastatomos ant pasukamos platformos 6. Krovininis-keleivinis liftas 18
naudojamas montuoti saulés baterijy plokstes 3 ant laikanciosios konstrukcijos 1
auksty 4, kai konstrukcija 1 turi, pavyzdziui, ne maziau kaip penkis aukstus.

Po platforma 6 yra du metaliniai kreipiantieji Ziedai 19, tarp kuriy jtaisyti
judéjimo (slydimo) ritinéliai 20, kuriy Soniniai jgaubti pavirSiai lieciasi su kreipianciyjy
Ziedy 19 pavirSiumi (fig. 1, fig. 3). Kreipiantieji Ziedai 19 jtvirtinti lovelyje 21, kuris turi
metalines atramas 22, jtvirtintas ant laikancios konstrukcijos 1 pagrindo 23. Ritinéliai
20, turintys tvirtinimo jtaisg 24 ir guolius 25 (fig. 3), yra jimontuoti j tvirtinimo apkaba
26, kuri pritvirtinama, pavyzdZiui, varztais 27 prie pasukamos platformos 6 sekcijy 15.

Sukimo jrenginys 7 (fig. 1, fig.5) turi pasukamos platformos 6 sukimo asj 28,
sukimo ratg 29 su atraminiu Ziedu 30 ir sukimo rato 29 slydimo guolj 31. Prie
atraminio ziedo 30, sujungiant varztais arba suvirinimo bidu, tvirtinamas metalinis
karkasas 32 (fig. 4). Karkasas 32 susideda i$ virSutinio Ziedo 33 ir stataus trikampio
formos radialiniy laikikliy 34, kurie tvirtinami prie atraminio Ziedo 30, virSutinio Ziedo
33 ir pagrindo 35. Radialiniai laikikliai 34 gali buti pagaminti i$ vientiso metalo ir
pritvirtinti prie atraminio Ziedo 30, virSutinio Ziedo 33 ir metalinio pagrindo 35 varztais
(bréZinyje neparodyta). Pasukamos platformos 6 sekcijos 15 turi skyles 36, skirtas
sukimo ratui 29 prie pasukamos platformos 6 sekcijy 15 tvirtinti.

Ant metalinio pagrindo 35 taip pat sumontuoti sukimo jrenginys 7 su jo
pavaros elektros varikliu 37 ir dyzeliniu varikliu 38. Sukimo ratas 29 per krumpliarat;
39, sukimo a3 28 ir kuginius krumpliaracius 40 sujungtas su elektros varikliu 37 ir



dyzeliniu varikliu 38. Sukimo jrenginio 7 atraminé sukimo aSis 41 turi atraminj guolj
42, jmontuota metaliniame pagrinde 35.

Sukimo jrenginio 7 elektros variklio 37 ir dyzelinio variklio 38 {jungimo
momentg ir trukme valdo maksimalios galios sekimo (MPPT) saulés baterijy jkrovimo
valdiklis (bréZinyje neparodyta). MPPT valdiklyje varikliy 37 ir 38 jjungimo laikas yra
programuojamas arba jj nustato automatiné valdymo sistema priklausomai nuo
saulés baterijy galios maksimalaus tasko. MPPT valdiklio programinis valdymas
atliekamas i valdymo pulto su displéjumi, panaudojant tiping elektros energijos
dispecerizavimo ir kokybés valdymo sistema (bréZinyje neparodyta).

MPPT valdiklio programiskai valdomos relés per elektros automatikos bloko
logines schemas ir didelés galios automatiky (didelés galios elektros automatai ir
paleidikliai) komutuoja didelés galios elektros maitinimo pajungimg prie sukimo
jrenginio 7 varikliy 37 ir 38 elektros (elektromechaniniy) pavary.

Varikliy 37 arba 38 veleno sukimas perduodamas sukimo aSiai 28 per sukimo
jrenginio 7 kliginius dantracius 40. Sukimo asSis 28 per krumpling pavara 39 perduoda
sukimo momentg sukimo ratui 29, kuris per varztinius sujungimus 36 ir surenkamas-
iSardomas radialines sekcijas 15 sukimo judesj perduoda kreipianCiyjy Zziedy 19
sukimo ritinéliams 20 ir toliau pasuka horizontalioje plokStumoje visg atramine
konstrukcijg su saulés baterijy plokStémis 3.

Ritinéliy 20 slydimas vyksta dél mazo besilieianCiy kreipianciyjy metaliniy
Ziedy 19 ir jgaubty judéjimo ritinéliy 20 trinties koeficiento p ir, atitinkamai, mazos
trinties £ tarp besilieCianciy jy pavirsiy. Slydimo trinties koeficientas | nustatomas
bandymy keliu matuojant traukos jégos modulj, esant tolygiam tiesiniam judéjimui
pagal mechanikoje Zinoma formule:

Fe =" N, kur
H - slydimo trinties koeficientas,
N - atramos normalinés reakcijos (normalinio slégio) jéga,
Fe— slydimo trinties jéga.

Esant tolygiam (be pagreiio) tiesiniam judéjimui horizontalioje plokstumoije,
traukos jégos F modulis lygus slydimo trinties jégos moduliui 7 ir normalinio slégio
jéga N lygi sunkio (svorio) jégos moduliui A, tai yra F= £, N = P. Taigi bandymo
keliu slydimo trinties koeficientg praktiSkai galima nustatyti pagal formule:



H=F/P,kur
F— traukos jéga,
P — svoris.

Slydimo trinties koeficiento p dydis priklauso nuo kreipianCiyjy Ziedy 19,
judéjimo (slydimo) ritinéliy 20 metalo prigimties ir nuo jy apdirbimo Svarumo
(kokybés). Oksido pleveliy padengimas ir skystyjy tepaly panaudojimas ant metaliniy
Ziedy 19 lietimosi pavirsSiy ir judéjimo ritinéliy 20 leidzia Zymiai sumazinti slydimo
trintj ir jgalina sumazinti iSlaidas energijai, reikalingai visai atraminei konstrukcijai 1
pasukti.

Sumontuoty ant atraminés konstrukcijos 1 saulés baterijy ploks¢iy 3 arba jy
sekcijy optimalaus pasvyrimo kampo horizonto kryptimi parinkimas atliekamas
rankiniu arba automatiniu rezimu. Rankiniu rezimu optimaliam pasvyrimo kampui
pasirinkti naudojama plokS¢io kampo laipsniais sugraduota metaliné liniuoté 13,
skeCiamieji kreipiantieji stovai 11 ir padéties fiksavimo varztai 12. Saulés baterijy
ploksCiy 3 arba jy sekcijy pasvyrimo kampas atraminés konstrukcijos 1 horizontalios
asSies 9 atzvilgiu nustatomas pagal kampinés liniuotés 13 skale ir fiksuojamas varztais
12.

Pasirenkant automatizuoty optimalaus pasvyrimo kampo horizontalia kryptimi
nustatymo rezima, kreipiantieji stovai 11 konstruktyviai pakei¢iami j pneumocilindrus
arba hidrocilindrus. Toks pakeitimas leidzia atlikti saulés baterijy ploks¢iy 3
optimalaus pasvyrimo kampo parinkima i programinio valdymo pulto.
Pneumocilindry ir hidrocilindry valdymas atliekamas per MPPT valdiklj ir
programuojamus valdiklius pagal programiskai valdomus laiko intervalus arba pagal
saulés baterijy ploksciy 3 (sekcijy) maksimalios galios taska.

ApraSytos saulés jégainés su dviejy asiy pozicionavimo sistema ant pasukamos
platformos 6 valdymui galima panaudoti tipinius scheminius sprendimus, paremtus
akumuliatoriy ir prijungimo prie elektros tinklo komutavimo aparaty panaudojimu,
arba scheminius sprendimus be akumuliatoriy - Silto klimato 3alyse ir regionuose.



ISradimo apibréztis

1. Saulés jégainé su dviejy asiy pozicionavimo sistema, turinti pasukamg apie
vertikalig as] laikancCigjg konstrukcijg (1), ant kurios sumontuotas orientuojamy apie
horizontalig asj (9) saulés baterijy ploks¢iy (3) masyvas, ir laikanciosios konstrukcijos
sukimo jrenginj (7), besiskirianti tuo, kad laikanioji konstrukcija (1) yra
daugiaauksCio amfiteatro pavidalo, kurig sudaro laipty pavidalo karkasas (2) i$
surenkamy standziy elementy, kur ant karkaso (2) jtvirtintos saulés baterijy plokstés
(3), kuriy masyvas iSdéstytos lanku laikanCiosios konstrukcijos (1) aukStuose (4),
kuriuos skiria techniniai koridoriai (5).

2. Saulés jégainé pagal 1 punktg, besiskiriantituo, kad saulés baterijy
plokstés (3) yra pritvirtintos ant rémo (8), kuris yra pasukamas apie horizontalig asj
(9) tarp dviejy metaliniy kampuociy (10).

3. Saules jegainé pagal 2 punktg, besiskiriantituo, kad saulés baterijy
plok&¢iy (3) pasvyrimo kampas horizontalios aSies (9) atzvilgiu reguliuojamas
naudojant skefiamuosius kreipianCiuosius stovus (11) arba programiskai valdomus
pneumocilindrus arba hidrocilindrus.

4. Saulés jégainé pagal 1 punktag, besiskiriantituo, kad laikanCiosios
konstrukcijos (1) karkaso (2) pagrindas (14) jtvirtintas ant pasukamos platformos (6),
turindios surenkamas-iSardomas radialines sekcijas (15).

5. Saulés jégainé pagal 4 punktg, besiskiriantituo, kad po platforma (6)
jtvirtinti du metaliniai kreipiantieji Ziedai (19), tarp kuriy jtaisyti judéjimo ritinéliai
(20), kuriy Soniniai jgaubti pavirSiai lieCiasi su kreipian¢iyjy Ziedy (19) paviriumi.

6. Saulés jégainé pagal 5 punkta, besiskiriantituo, kad kreipiantieji Ziedai
(19) jtvirtinti lovelyje (21), kuris turi metalines atramas (22), jtvirtintas ant laikancios
konstrukcijos (1) pagrindo (23).



7. Saulés jégainé pagal 5 punktg, be siskiriantituo, kad ritinéliai (20) turi
tvirtinimo jtaisg (24), guolius (25) ir yra jmontuoti j tvirtinimo apkabg (26), kuri
pritvirtinta prie pasukamos platformos (6) sekcijy (15).

8. Saulés jégainé pagal 1 punkty, besiskiriantituo, kad sukimo jrenginys (7)
turi pasukamos platformos asj (28), atramine asj (41), sukimo ratg (29) ir sukimo
rato (29) atraminj zieda (30).

9 Saulés jégainé pagal 8 punkta, be siskiriantituo, kad prie sukimo rato (29)
atraminio Ziedo (30) pritvirtintas metalinis karkasas (32), ant kurio virSutinio Ziedo
(33) radialiniy laikikliy (34) remiasi pasukamos platformos (6) sekcijos (15), kurios
turi skyles (36) prie sukimo rato (29) tvirtinti.

10. Saulés jégainé pagal 9 punktg, besiskiriantituo, kad sukimo ratas (29)
per krumpliaratj (39), pasukamos platformos asj (28) ir kiiginius krumpliaraius (40)
sujungtas su elektros varikliu (37) arba dyzeliniu varikliu (38).

11. Saulés jégainé pagal 8-10 punktus, besiskiriantituo, kad atraminé asis
(41) turi atraminj guolj (42), jmontuota pagrinde (35), ir kad atraminé aSis (41) per
kGginius krumpliaraCius (40) sujungta elektros varikliu (37) arba dyzeliniu varikliu
(38) ir pasukamos platformos asimi (28).

12. Saulés jégaine pagal 11 punkta, besiskiriantituo, kad pavaros elektros
variklio (37) arba dyzelinio variklio (38) jjungimo momentg ir trukme valdo
maksimalios galios sekimo (MPPT) jkrovimo valdiklis.
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