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ISradimas yra priskiriamas prietaisy sri¢iai, konkreéiai auk$tos skyros kampinio pozicionavimo ir

matavimo sistemoms, tame tarpe optiniy elementy pozicionavimo jrenginiams.Siekiant padidinti pozicionavimo
tikslumg ir supaprastinti konstrukcijg, sukamojo judesio pjezoelektrinéje pavaroje, susidedandioje i korpuso (1),
kuriame jmontuotas Ziedo formos pjezokeraminis elementas (3) su elektrodais, ant kurio virSutinio plok3gio
pavir8iaus pritvirtintos trys trinCiai atsparios atramos (4), sgveikaujantis su disko formos rotoriumi (5), pavaroje yra
naujai sumontuota disko formos spyruoklé (2), kurios iSoriné dalis visu perimetru pritvirtinta prie ziedo formos
pjezokeraminio elemento, o jos centriné dalis yra nejudamai jtvirtinta korpuse.



Sukamojo judesio pjezoelektriné pavara

Isradimas yra priskiriamas prietaisy sri¢iai, konkreCiai aukstos skyros
kampinio pozicionavimo ir matavimo sistemoms, tame tarpe optiniy elementy
pozicionavimo jrenginiams.

Yra Zinomas pozicionavimo jrenginys, kuriame sukamajj judesi formuoja
pjezokeraminis Ziedas su elektrodais, ijtvirtintas korpuse ir, panaudojant
kontaktinj Zieda, trindiai atsparias atramas, maZa trintimi pasiZyminCig atramg
(su spyruokle) bei magnetines atramas, iSoriniu Ziediniu pavirSiumi
kontaktuojantis su varomaja analogiSkos formos grandimi. Elektrodai prijungti
prie auk$to daZnio maitinimo $altinio (ZiGir. LT patento paraiSka Nr. 2013 058).

Nurodytame jrenginyje naudojami suZadinti bégancios bangos virpesiai,
perduodami i§ pjezoelemento | rotoriy dviejose vietose (trinCiai atspariose
atramose), iSdéstytose nesimetri$kai rotoriaus sukimosi aSiai, todél varomosios
grandies judesys néra tolygus, o pozicionavimo tikslumas néra uZtikrinamas.

Yra Zinoma sukamojo judesio pavara, susidedanti i§ korpuso, kurioje
imontuotas Ziedo formos pjezokeraminis elementas su elektrodais, ant kurio
virdutinio ploks¢io pavirSiaus pritvirtintos trin¢iai atsparios atramos, ir rotoriaus,
kuris per Ziedo formos elastinj elementa sujungtas su velenu, esanciu guolinése
atramose. Pjezokeraminio elemento elektrodai yra prijungti prie aukSto daZnio
maitinimo $altinio (ZiGir. JAV patentas Nr. 6765335 B2, HO1L 41/08; 2004-07-
20).

Nurodytame prototipe sukamasis veleno judesys atlickamas
formuojamais stovin¢ios bangos virpesiais, elektriniu biidu suZadinamais Ziedo
formos pjezokeraminio elemento, kurio vir§utinio plok§¢io pavirS§iaus visi taSkai
juda elipsinémis trajektorijomis. Panaudojant tarpinius elementus,
mikrovirpesiai yra perduodami i minétos formos rotoriy bei velena. Ziedo
formos elastinis elementas, kuriuo rotorius sujungtas su velenu, salygoja
kampinio poslinkio paklaidy atsiradima tarp rotoriaus ir veleno, o tai maZina
pozicionavimo tiksluma, o sudétingi konstrukcijos tarpiniai elementai,
apsunkina gamybos technologija .

ISradimo tikslas — pozicionavimo tikslumo padidinimas ir konstrukcijos
supaprastinimas.

Isradimo tikslas pasiekiamas tuo, kad sukamojo judesio pjezoelektriné
pavara, kuria sudaro korpusas ir jame esantis Ziedo formos pjezokeraminis
elementas su elektrodais, prijungtais prie auk$to daZnio maitinimo $altinio, bei
tampriai pritvirtintas prie korpuso disko formos spyruokle, kurios centriné dalis
yra nejudamai jtvirtinta korpuse, o iSoriné¢ dalis visu perimetru pritvirtinta prie
Ziedo formos pjezokeraminio elemento apatinio pavirSiaus. Pjezokeraminio
elemento virSutinis pavirSius trimis vienoje plok§tumoje vienodu kampu
pavaros centrinés (sukimosi) aSies (Z kryptimi) atzvilgiu i§déstytomis trinéiai
atspariomis atramomis kontaktuoja su rotoriumi. Cilindro formos rotoriaus aselé
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su sriegiu apatiniame gale yra standZiai jtvirtinta dvejose precizinése guolinése
atramose, atskirtose jvore, kurios centruoja rotoriy jo sukimosi a$ies ir tai aSiai
statmenos plok§tumos atZvilgiu. Vienoda Ziedo formos pjezokeraminio
elemento prispaudimo prie rotoriaus jéga sukuria elastiSka disko formos
spyruokle, kuri apsaugo visa sistemg nuo galimo susisukimo judesio rotoriaus
kampinio poslinkio metu. [varZai reguliuoti yra naudojama poverZzlé su verZle,
esanti rotoriaus aSelés apatiniame gale. Minétos spyruokliés bei reguliuojamos
ivarzos derinys leidZia optimaliai subalansuoti tiek radialinés, tiek aSinés
krypties apkrovas, kas uZtikrina rotoriaus pozicionavimo tikslumg jo sukimosi
aSies atzvilgiu. Pavaroje nenaudojami suZadinti béganCios bangos virpesiai,
todél Zenkliai supaprastinama visos sistemos konstrukcija ir eliminuojamos
galimos pozicionavimo tikslumo paklaidos.

ISradimas paaiSkinamas bréZiniu, kuriame pavaizduota principiné pavaros
schema (pjuvis A-A, pjivis B-B).

Irengini sudaro korpusas 1 su jame jtvirtinta elastiSka disko formos
spyruokle 2, ant kurios virSutinio pavirSiaus standZiai pritvirtintas Ziedo formos
pjezokeraminis elementas 3 su trimis vienoje plok$tumoje i§déstytomis trinCiai
atspariomis atramomis 4 kontaktuoja su rotoriumi 5. Ant Ziedo formos
pjezokeraminio elemento 3 esanfios atramos 4 centrinés aSies atzvilgiu
i§déstytos vienodu kampu. Rotoriaus 5 aSelé su sriegiu apatiniame gale 6 yra
standZiai itvirtinta guolinése atramose 7, atskirtose ijvore 8. Apatiné guolinés
atramos 7 dalis, panaudojant poverZle 9, kontaktuoja su verzle 10.

Pozicionavimas atlickamas taip.

I korpuse 1 esandio Ziedo formos pjezokeraminio elemento 3 elektrodus
tiekiant auk$to daZnio elektrini signalg, Ziedo formos pjezokeraminiame
elemente 3 suZadinti stovinCios bangos virpesiai trimis vienoje plok$tumoje
vienodu kampu pavaros centrinés (sukimosi) aSies (Z kryptimi) atZvilgiu
iSdéstytomis trinCiai atspariomis atramomis 4 yra perduodami j rotoriy 5.
Rotoriaus 5 sukamajj judesi formuoja trinties jéga, veikianti tarp trin¢iai
atspariy atramy 4, virpanciy elipsinémis trajektorijomis, ir rotoriaus 5. Visy
triniai atspariy atramy 4 virSutiniy plok$€iy paviriy visi taskai juda
elipsinémis trajektorijomis, sukeltomis stovinios bangos efekto. Elasti$ka disko
formos spyruoklé 2, vienodai spaudZianti visa apatinj plok§¢ia prie jos
pritvirtinto Ziedo formos pjezokeraminio elemento 3 pavirSiy, sukuria jvarZza
tarp Ziedo formos pjezokeraminio elemento 3 ir rotoriaus 5, kurio cilindro
formos aSelé su sriegiu apatiniame gale 6 yra standZiai jtvirtinta dvejose
precizinése guolinése atramose 7, atskirtose jvore 8. Pastarosios centruoja
rotoriy 5 jo sukimosi aSies ir tai aSiai statmenos plok$tumos atZvilgiu. Rotoriaus
aelés 6 apatiniame gale esanti poverzle 9 ir verzle 10 reguliuoja
pjezokeraminio elemento 3 prispaudimo prie rotoriaus 5 jéga. Tokia pavaros
konstrukcija leidZia padidinti jos standuma, tolygiai paskirstyti radialinés ir
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adinés krypties apkrovas rotoriaus sukimosi aSies atZvilgiu bei padidinti
pozicionavimo tiksluma. Visa tai lemia kartu su rotoriumi judancio
pozicionuojamo objekto (bréZinyje nepavaizduotas) padéti. Tiekiant auksto
daznio jtampa i du pjezokeraminio elemento 3 elektrodus, rotorius 5 yra
kryptingai sukamas plok3tumoje XY. Norint pakeisti rotoriaus 5 sukimosi
krypti, i atitinkamus du pjezokeraminio elemento 3 elektrodus tiekiami
elektriniai signalai sukei¢iami vietomis.

Palyginus su prototipu, nauja konstrukciniy elementy visuma dél to, kad
clastiska  disko formos spyruoklé 2 vienodai spaudzia Ziedo formos
pjezokeraminj elementa 3 prie rotoriaus 5 ir tokiu badu sukuria jvarZa, kuri
sumaZina rotoriaus kampinio poslinkio paklaida, kas padidina pozicionavimo
tiksluma bei Zenkliai supaprastina visos sistemos konstrukcija.



ISradimo apibréZtis

Sukamojo judesio pjezoelektriné pavara, susidedanti i§ korpuso 1,
kuriame imontuotas Ziedo formos pjezokeraminis elementas 3 su elektrodais,
ant kurio virSutinio plok3¢io pavirSiaus pritvirtintos trys triniai atsparios
atramos 4, saveikaujantis su disko formos rotoriumi 5, besiskiriantis tuo,
kad pavaroje yra naujai sumontuota disko formos spyruoklé 2, kurios iSoriné
dalis visu perimetru pritvirtinta prie Ziedo formos pjezokeraminio elemento 3 , o
jos centriné dalis yra nejudamai jtvirtinta korpuse 1.



—
@ -
/

<o

TSN
Y < %\
) \

v/r.
\
B\

7///////

aQ ~

76 10 9 8

1 figlira



	Abstract
	Bibliographic Data
	Description
	Claims
	Drawings

