1. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas apima 
nuoseklius traukimo jėgos testo veiksmus, kurie apima žmogaus kūno atlaikomos traukimo jėgos reikšmės nustatymą, atliekant operacijas rankiniu būdu;
parametrų nustatymo veiksmus, kurie apima traukimo jėgos f0 nustatymą, traukimo laiką s, intervalo laiką p, visą laiką arba traukimo ciklo indeksą 2;
ir traukimo veiksmus, kurie apima pirminį automatinį traukimą ir antrinį automatinį traukimą;
 b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pirminio ir antrinio traukimo procesų metu, traukimo jėga didinama laipsniškai, t.y. pirminio traukimo proceso metu, traukimo jėga f1, kurią atlaiko žmogaus kūnas yra lygi traukimo jėgai f0, padaugintai iš koeficiento k, o antrinio traukimo proceso metu, traukimo jėga f2, kurią atlaiko žmogaus kūnas yra lygi traukimo jėgai f0.

2. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad koeficiento k reikšmė yra nuo 0,64 iki 0,95.

3. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 1-2 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima
 nuoseklius traukimo jėgos testo veiksmus, kurie apima žmogaus kūno atlaikomos traukimo jėgos reikšmę, atliekant operacijas rankiniu būdų;
parametrų nustatymo veiksmus, kurie apima traukimo jėgos f nustatymą, traukimo laiką s, laiko intervalą p, visą laiką arba traukimo ciklo indeksą n, kai traukimo ciklo indeksas n yra didesnis arba lygus 3;
ir traukimo veiksmus, kurie apima pirminį automatinį traukimą ir antrinį automatinį traukimą, kol Nr. n traukimas baigiamas automatiškai. 

4. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 3 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad ankstesniame traukimo procese, traukimo jėga, kurią atlaiko žmogaus kūnas, yra didinama laipsniškai ir pasiekia nustatytą traukimo jėgą f0 o po to traukimo jėga yra palaikoma pagal nustatytą reikšmę f0 paskutinio traukimo proceso metu.

[bookmark: _GoBack]5. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 3-4 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, pirmojo, antrojo ir trečiojo traukimo procesų metu traukimo jėga, kurią atlaiko žmogaus kūnas, yra didinama laipsniškai kol pasiekia nustatytą jėgą f0 trečiojo traukimo proceso metu, o po to traukimo jėga yra palaikoma pagal nustatytą traukimo jėgą f0.
