1. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas apima 
nuoseklius traukimo jėgos testo veiksmus, kurie apima žmogaus kūno atlaikomos traukimo jėgos reikšmės nustatymą, atliekant operacijas rankiniu būdu;
parametrų nustatymo veiksmus, apima traukimo jėgos f0 nustatymą, traukimo laiką s, intervalo laiką p, visą laiką arba traukimo ciklo indeksą n;
ir traukimo veiksmus, kurie apima pirminį automatinį traukimą ir antrinį automatinį traukimą, kol Nr. n traukimas baigiamas automatiškai, 
b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pirminių traukimo ciklų metu pagal šių traukimo etapų laiko reikšmes, laikui bėgant faktinė traukimo jėga didėja.

2. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pirminių traukimo ciklų metu pagal minėtų traukimo etapų laiką, faktinė traukimo jėga laikui bėgant didinama atsižvelgiant į normą T, kol pasiekiama maksimali reikšmė, tokia reikšmė išlaikoma kol baigiamas traukimas.

3. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kiekvieno traukimo ciklų metu pagal minėtų traukimo etapų skaičių, faktinė traukimo jėga laikui bėgant didinama atsižvelgiant į normą T, kol pasiekiama maksimali reikšmė.

4. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 2 arba 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pirminių traukimo ciklų metu pagal minėtų traukimo etapų skaičių, faktinė traukimo jėga laikui bėgant didinama atsižvelgiant į normą 0,5-1kg.

5. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėti traukimo etapai apima traukimo ciklus daugiau nei 4 kartus, kai masės vienetas yra Kg, taigi faktinė traukimo jėga pirmojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0-T, faktinė traukimo jėga antrojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0, ir faktinė traukimo jėga trečiojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0+T, o po to traukimo jėga yra palaikoma kaip f0+T kiekviename cikle.

6. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėti traukimo etapai apima traukimo ciklus daugiau nei 4 kartus, kai masės vienetas yra Kg, taigi faktinė traukimo jėga pirmojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0-T, faktinė traukimo jėga antrojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0, ir faktinė traukimo jėga trečiojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0+T.

[bookmark: _GoBack]7. Automatiškai ištraukiamos lovos valdymo metodas pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėti traukimo etapai apima traukimo ciklus daugiau nei 4 kartus, kai masės vienetas yra Kg, taigi faktinė traukimo jėga pirmojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0-T, faktinė traukimo jėga antrojo traukimo ciklo metu yra nustatyta traukimo jėga f0.
