1. Būdas defektams ant atskiros plokštelės arba kito atskiro plokščio objekto aptikti,  b e s i s k i r i a n t i s  šiais etapais:

(a) paviršiaus tiriamos dalies skaitmeninio vaizdo gavimas;

(b) pirmojo apdoroto vaizdo generavimas, taikant daugybę morfologinių erozijos (Erode) arba praplėtimo (Dilate) operacijų ant visų vaizdo taškų;

(c) antrojo apdoroto vaizdo generavimas, taikant papildomą vieną arba daugiau operacijų, naudojamų (b) etape ant vaizdų, generuotų (b) etape;

(d) trečiojo apdoroto vaizdo generavimas, apskaičiuojant šviesumo verčių skirtumą arba koeficientą ant kiekvieno pirmojo ir antrojo apdoroto vaizdo taško;

(e) filtravimas vaizdo diapazonų su šviesumo vertėmis už ribinio diapazono.

2. Būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad taiko erozijos operaciją, jei vaizdo diapazono skaisčio vertės yra virš ribinio diapazono, ir taiko praplėtimo operaciją, jei vaizdo diapazono skaisčio vertės yra žemiau ribinio diapazono.

3. Būdas pagal bet kurį iš ankstesnių punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad morfologinę operaciją uždarinys taiko visiems vaizdo taškams.

4. Būdas pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kontūrus generuoja aplink sujungtas sritis.

5. Būdas pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad defekto dydį nustato iš kontūru apsuptos srities ir operacijų, taikomų antrojo apdoroto vaizdo generavimui, skaičiaus.

6. Būdas pagal 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad defekto dydį nustato, atimant plotį arba aukštį, atitinkamai, iš kontūru apsuptos srities pločio arba aukščio, kuri atitinka vaizdo taško plotį, padaugintą iš dvigubo operacijos taikymų skaičiaus, naudojamų antrojo apdoroto vaizdo generavimui, ir apsuptą sritį apibrėžia kaip defektą, jei abu skirtumai įgauna vertę, didesnę kaip nulis.

7. Būdas pagal 5 arba 6 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kontūrą apibrėžia daugiakampiu.

