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Knyginis kompiuterinis jtaisas su védinimo ir $ilumos i$skaidymo funkcijomis turi pirmajg dalj (8) ir antraja

dalj (9), kurios gali suktis santykinai tam tikru kampu. Pirmoji dalis (8) turi kairjjj i$gaubtumg (82), desinijj
iSgaubtuma (81) ir jduba, kuri iSdéstyta tarp kairiojo i§gaubtumo (82) ir deémuo;o iSgaubtumo (81) ir skirta antrosios
dalies (9) viduriniam iSgaubtumui (93) talpinti. Kairiojo i§gaubtumo (82) ir deSiniojo i§gaubtumo (81) konstrukcuos
yra simetriskos, o trys guoliy jtaisai (31, 32, 33) su skitingu sukamuoju momentu yra tolyglal iSdestyti ir
sumontuoti atitinkamai kairiajame igaubtume (82) ir desiniajame iSgaubtume (81).
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PASUKAMAS REGULIUOJAMAS INDUKCINIS KOMPIUTERIO
MODULIS

Technikos sritis
Sis i¥radimas yra susijes su kompiuteriy sritimi ir ypa& su pasukamu reguliuojamu

indukciniu kompiuterio moduliu.

Technikos lygis

Siuo metu Zinomi kompiuteriniai jrenginiai su pasukimo momentu. Vienas i§ jy

apraSytas Kinijos patento paraiSkoje WO2005CN02204CN.

Kompiuteriniy jrenginiy srityje neSiojamo kompiuterio instaliacija buvo pladiai
naudojama asmeniniuose kompiuteriuose.

Sios riidies neiojamuose kompiuterivose paprastai yra eckranas ir pagrindinis
kompiuteris, kurie gali suktis vienas apie kitg. Palyginus su pagrindinio kompiuterio sukimo
momento nustatymu, ekranas turi didel¢ jtakg kompiuterio naudojimui. Kai kuriais
naudojimo atvejais reikalingas didelis pasukimo momentas (t.y. jtempta Sarnyriné jungtis).
Kai kuriais kitais atvejais reikalingas maZas sukimo momentas (ty. ifardoma Samyriné
jungtis). Dauguma Sarnyriniy mechanizmy, gerai sumontuoty gamybos procese, sunku
suregulivoti sukimo momenty. Taigi sunku skirtingais atvejais patenkinti Sarnyrinés

Jjungties sukimo momento poreikius.

ISradimo esmé

Siuo i§radimu siekiama pateikti pasukama reguliuojama indukcinj kompiuterio
modulj, kuris gali i§spresti esamos technologijos tritkumus.

Siame i$radime pasukamas reguliuojamas indukcinis kompiuterio modulis, apima
pirmgjg dalj ir antrajg dalj, pirmoji dalis gali suktis su kiekviena kita tam tikru kampu ir
antrgja dalj. Minéta pirmoji dalis turi kairjjj iSgaubtuma, deginjjj i¥gaubtumg ir jduba,
sudaryta centrine iSgaubta dalimi antroje dalyje tarp kairiojo iSgaubtumo ir deSiniojo
iSgaubtumo. Kairiojo i§gaubtumo ir deSiniojo i§gaubtumo konstrukcijos yra simetriskos, o
jose jrengti guoliy jtaisai su skirtingu kiekvieno i§ jy sukamuoju momentu. Reguliuojantis
variklis idéstytas centringje i§gaubtumo dalyje. Nurodytas regulivojantis variklis idorinéje
dalyje padengtas sukurta akustine kamera. Nurodyta sukurta akustiné kamera sumontuota,

siekiant sumaZinti triuk§ma, gaunama nurodyto reguliuojandio variklio veikimo metu.
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Nurodyto reguliuojantio variklio dvi pusés prijungtos prie kairiojo etapo sriegio ir
desiniojo etapo sriegio su prieSiniu sukimusi. Nurodytos akustinés kameros kairioji ir
deSinioji puses turi anga, jspaustg iki nurodyto kairiojo sriegio ir deSiniojo sriegio. Nurodyti
ir kairysis sriegis, ir deinysis sriegis juda link nurodyto kairiojo i§gaubtumo ir deSiniojo
i§gaubtumo atitinkamo guolio jtaiso, kad slysty j sriegio laikiklio blokg. Nurodytas sriegio
laikiklio blokas yra toli nuo nurodytos centrinés i§gaubtos dalies vienos pusés ir $alia
nurodytos centrinés i§gaubtos dalies kitos pusés, kur turi kontaktinj kirtiklj elektri¥kai
jungiant] su nurodytu reguliuojanéiu varikliu. Nurodytas kontaktinis kirtiklis eigos metu
slysta su nurodytu sriegio laikiklio bloku, kad kontaktuoty su atitinkamu nurodytu kairiuoju
iSgaubtumu ir desinivoju i¥gaubtumu, kad siysty signalg ir regulinoty nurodyta reguliuojantj
variklj, kad sustabdyty veikima taip, kad baty i¥vengta susidiirimo, kai nurodytas sriegio
laikiklio blokas kontaktuoja su nurodytu kairiojo i¥gaubtumo ir deSiniojo i$gaubtumo
pavirSiumi. Pavojaus signalas jrengtas nurodytos pirmosios dalies kairéje puséje. Nurodytas
pavojaus signalas yra elektriSkai sujungtas su nurodytu kontaktiniu kirtikliu. Kai nurodytas
kontaktinis kirtiklis siundia signalg ir reguliuoja nurodytg reguliavimo variklj, kad
sustabdyty veikimg, nurodytas kirtiklis taip pat gali siysti signalus ir valdyti pavojaus
signala, kad paskelbty pavojaus signala nurodyto kairiojo i¥gaubtumo judéjimo metu.
Nurodytas kairysis sriegis tesiasi j kair¢ nuo nurodyto reguliuojancio variklio per tris
guoliy jtaisus su skirtingu sukamuoju momentu nurodytame kairiajame i$gaubtume. Tada
Jis fiksuojamas ir prijungiamas prie kairiosios dalies i§ kairés pusés nurodytoje antroje
dalyje ir jis gali biiti Cia pasukamai laikomas. Nurodytos kairiosios dalies vidurys ir
nurodyta centriné i§gaubtumo dalis sumontuotos su kreipian&iuoju strypu, kad praeity per
atitinkamga sriegio laikiklio bloka taip, kad nukreipty jo judéjimg j kairg ir j desine.
Nurodytas de3inysis sriegis tesiasi nuo reguliuojantio variklio j kaire per tris guoliy jtaisus
su skirtingu sukamuoju momentu nurodytame deSiniajame iSgaubtume. Tada jis yra
fiksuojamas ir prijungiamas prie definiosios dalies definéje puséje nurodytoje antrojoje
dalyje ir gali buti Cia pasukamai laikomas. DeSiniosios dalies ir nurodytos centrinés
iSgaubtos dalies vidurys yra iSdéstytas su kreipiamuoju strypu, kad praeity per atitinkamg
sriegio laikiklio bloka, taip, kad nukreipty jo judéjimg j kairg ir deSing. Kiekvienas
nurodytas guolis turi vidinj Ziedg ir i%orinj Zieds. Minéto iSorinio Ziedo vidiné puse
iSdéstyta su jungties jdéklu sujungimui su trinties krumpliu ant stiegio laikiklio bloko
iSorinio apskritimo pavirSiaus taip, kad guolio jtaiso vidinis Ziedas, sujungtas su sriegio

laikiklio bloku, galéty biti nustatytas pakeitimui. Taigi, kai nurodytas reguliuojantis variklis
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paleidZia nurodytg kairjjj sriegj ir deginjjj sriegj veikti, sriegio laikiklio blokas nurodytame
kairiajame i§gaubtume ir de§iniajame i§gaubtume gali judeéti | prieSinga tolimaja pus¢ taip,
kad bity sujungtas su vienu i§ trijy guoliy jrenginiy su skirtingu sukamuoju momentu
nurodytame kairiajame i§gaubtume ir deSiniajame i$gaubtume, kad reguliuoty nurodytos
pirmosios dalies sukamgjj momentg antrosios dalies atzvilgiu.

Siuo i¥radimu, atsizvelgiant j Sarnyrinés jungties sujungimg kairéje ir deSinéje
puséje su simetrine konstrukcija, pasiekiamas stabilumas ir balanso ry8ys tarp pirmosios ir
antrosios dalies. Modulyje yra jrengti trys guoliy jtaisai su skirtingu sukamuoju momentu
kiekvienoje Sarnyrinés jungties sujungime. Pasirinktas santykinis sukimo momentas per
sriegio laikiklio bloko ry3j su vienu i3 trijy guoliy jtaisy su skirtingais sukimo momentais
taip, kad biity baigtas sukimo momento koregavimas. Per kreipian¢iojo strypo sumontavimag
gali buti sustiprintas sriegio laikiklio bloko montavimas ir i§vengta sutrikimo sriegio
laikiklio bloko iSoréje, kai pirmoji dalis ir antroji dalis yra pasukamos viena kitos atZzvilgiu.
T.y., sriegio laikiklio blokas gali biiti uZfiksuotas savo perimetru. Per iSgaubtumo
montavimg antrojoje dalyje ir cilindrinio i§gaubtumo montavimg pirmojoje dalyje gali biiti
suteikta papildoma pagalba stiprinant sujungimg taip, kad biity apsaugotas mechaninis
sukimo momento reguliavimo vykdymas jtaiso viduje, kai gaunamas smiigis i¥ iSorés. Per
nustatytos krumplio formos konstrukcijos montavimg sriegio laikiklio bloko iSor¢je, gali
buti uztikrintas vidinio Ziedo sukimosi fiksavimas nurodytam guolio jtaise su sriegio
laikiklio bloku, ir jis taip pat gali padéti sriegio laikiklio blokui slysti auk3tyn guolio jtaiso
atzvilgiu taip, kad bity uZbaigtas sukimo momento parinkimas. Visas montavimas turi
stabilia konfigiiracija ir galima veiksmingai pasiekti sukimo momento parinkimo i$
pirmosios dalies j antrgjg dalj.

Paveiksly apraSymai
1 pav. rodo pasukamo reguliuojamo indukcinio kompiuterio modulio bendra
konstrukcijos schema.
2 pav. rodo vieting kairiosios dalies 1 pav. padidintg schema.
3 pav. rodo guolio jtaiso skerspjiivio konstrukcijos schemg.
4 pav. rodo sriegio guolio bloko skerspjiivio konstrukcijos schema.
Konkretus realizavimo biidas
Sis i¥radimas yra detaliai apradytas derinyje 1-4 pav.
Remiantis jgyvendinimo pavyzdZiu, pasukamas reguliuojamas indukcinis

kompiuterio modulis, apima pirmaja dalj ir antraja dalj, pirmoji dalis (8) gali suktis su
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kiekviena kita tam tikru kampu. Minéta pirmoji dalis (8) turi kairjjj iSgaubtumg (82),
desinjjj i§gaubtuma (81) ir jduba, sudarytg centrine i§gaubta dalimi (93) antroje dalyje (9)
tarp kairiojo iSgaubtumo (82) ir definiojo i§gaubtumo (81). Kairiojo i§gaubtumo (82) ir
desiniojo iSgaubtumo (81) konstrukcijos yra simetriSkos, o jose jrengti guoliy jtaisai (31,
32, 33) su skirtingu kiekvieno i§ jy sukamuoju momentu. Reguliuojantis variklis (2)
i3déstytas centrinéje i§gaubtumo (93) dalyje. Nurodytas reguliuojantis variklis (2) iorin¢je
dalyje padengtas sukurta akustine kamera (63). Nurodyta akustiné kamera (63) sumontuota,
siekiant sumazinti triuk§ma, gaunamg nurodyto reguliuojancio variklio (2) veikimo metu.

Nurodyto reguliuojan¢io variklio (2) dvi pusés prijungtos prie kairiojo sriegio (21) ir
deSiniojo sriegio (210) su priesiniu sukimusi. Nurodytos akustinés kameros (63) kairioji ir
deSinioji pusés turi anga, jspausta nurodyto kairiojo sriegio (21) ir deSiniojo sriegio (210).
Nurodyti ir kairysis sriegis (21), ir deSinysis sriegis (210) juda link nurodyto kairiojo
iSgaubtumo (82) ir deiniojo i§gaubtumo (81) atitinkamo guolio jtaiso, kad slysty link j
sriegio laikiklio bloka (211). Nurodytas sriegio laikiklio blokas (211) yra toli nuo nurodytos
centrinés iSgaubtos dalies (93) vienos pusés ir $alia nurodytos centrinés iSgaubtos dalies
(93) kitos puses, kur turi kontakting kirtiklj (69), elektriskai jungiantj su nurodytu
regulivojantiu varikliu (2). Nurodytas kontaktinis kirtiklis (69) eigos metu slysta su
nurodytu sriegio laikiklio bloku (211), kad kontaktuoty su atitinkamu nurodytu kairiuoju
iSgaubtumu (82) ir deSiniuoju i¥gaubtumu (81), kad siysty signalg ir regulivoty nurodyta
reguliuojantj variklj (2), kad sustabdyty veikimg taip, kad baty iSvengta susidiirimo, kai
nurodytas sriegio laikiklio blokas (211) kontaktuoja su nurodytu kairiojo i§gaubtumo (82) ir
desiniojo iSgaubtumo (81) pavirSiumi. Pavojaus signalas (70) jrengtas nurodytos pirmosios
dalies (8) kairéje puséje. Nurodytas pavojaus signalas (70) yra elektri¥kai sujungtas su
nurodytu kontaktiniu kirtikliu (69). Kai nurodytas kontaktinis kirtiklis (69) siundia signala
ir regulivoja nurodyts reguliavimo variklj (2), kad sustabdyty veikimg, nurodytas
kontaktinis kirtiklis (69) taip pat gali siysti signalus ir valdyti pavojaus signala (70), kad
paskelbty pavojaus signalg nurodyto kairiojo i§gaubtumo (82) judéjimo metu. Nmodﬁas
kairysis sriegis (21) tesiasi j kair¢ nuo nurodyto reguliuojancio variklio (2) per tris guoliy
Itaisus su skirtingu sukamuoju momentu (31, 32, 33) nurodytame kairiajame i§gaubtume
(82). Tada jis fiksuojamas ir prijungiamas prie kairiosios dalies (92) i3 kairés pusés
nurodytoje antrojoje dalyje (9) ir jis gali biiti &ia pasukamai laikomas. Nurodytos kairiosios
dalies (92) vidurys ir nurodyta centriné iSgaubta dalis (93) sumontuotos su kreipian¢iuoju

strypu (98), kad praeity per atitinkama sriegio laikiklio bloka (211) taip, kad nukreipty jo
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judéjima kaire ir | deSing. Nurodytas deSinysis sriegis (210) tesiasi nuo reguliuojancio
variklio (2) j kairg per tris guoliy jtaisus su skirtingu sukamuoju momentu nurodytame
desiniajame iSgaubtume (82). Tada jis yra fiksuojamas ir prijungiamas prie deSiniosios
dalies (91) deSin¢je puséje nurodytoje antrojoje dalyje (9) ir gali biti ¢ia pasukamai
laikomas. DeS3iniosios dalies (91) ir nurodytos centrinés i§gaubtos dalies (93) vidurys yra
i8déstytas su kreipiamuoju strypu, kad praeity per atitinkamg sriegio laikiklio blokg taip,
kad nukreipty jo judéjimg | kaire ir desing. Kiekvienas nurodytas guolis turi vidinj Ziedg
(52) ir i3orinj Zieda (51). Minéto iSorinio Ziedo vidiné pusé iSdéstyta su jungties jdéklu
(321) sujungimui su trinties krumpliu (41) ant sriegio laikiklio bloko iSorinio apskritimo
pavirSiaus taip, kad guolio jtaiso vidinis Ziedas, sujungtas su sriegio laikiklio bloku, galéty
buti nustatytas pakeitimui. Taigi, kai nurodytas reguliuojantis variklis (2) paleidzia
nurodyta kairyj sriegj (21) ir deSinjjj sriegj (210) veikti, sriegio laikiklio blokas (211)
nurodytame kairiajame i$gaubtume (82) ir deSiniajame iSgaubtume (81) gali judeti j
prieSingg tolimajg puse taip, kad bty sujungtas su vienu i$ trijy guoliy jrenginiy su
skirtingu sukamuoju momentu (31, 32, 33) nurodytame kairiajame iSgaubtume (82) ir
deSiniajame iSgaubtume (81), kad reguliuoty nurodytos pirmosios dalies (8) sukamgjj
moments antrosios dalies (9) atzvilgiu.

Teigiama, kad jame sumontuoti guolio cilindriniai i§gaubtumai (991, 992), kurie
ispausti | kairjjj iSgaubtuma (82) kairiojoje dalyje (92) ir nurodytos centrinés i$gaubtos
dalies (93) kair¢je puséje. Jame guolio cilindriniai igaubtumai, kurie jspausti j desinjjj
i3gaubtuma (81) desiniojoje dalyje (91) ir nurodytos centrinés iSgaubtos dalies (93) dedinéje
puséje.

Teigiama, kad jame sumontuotas krumplio griovelis, suderintas su trinties krumpliu
(41), i%déstytu jungties jdékle (321).

Teigiama, kad jungties jdeklas (321) yra i§ elastinés medZiagos.

Tarp trijy guoliy jtaiso iSorinis guoliy jtaisas turi didZiausig sukimosi moments, tuo
tarpu vidinis guoliy jtaisas turi minimaly sukimosi moments.

Trijuose nustatytuose guoliy jtaisuose iSorinio guolio jtaiso sukimo momentas yra
didziausias, o vidinio guolio jtaiso sukimo momentas yra maZiausias.

Del dviejy 3amnyrinés jungties grupiy sujungimo kairéje ir deSingje pusése |
simetriSkg konstrukcija uZtikrinamas jungimo tarp pirmosios dalies ir antrosios dalies
patikimumas ir pusiausvyra. Trys guolio jtaisai su skirtingu sukamuoju momentu 18déstyti

kiekvienoje Sarnyrinés jungties grupéje. Pasirinktas santykinis sukimo momentas per
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sriegio laikiklio bloko ry$j su vienu i§ trijy guoliy jtaisy su skirtingais sukimo momentais
taip, kad biity baigtas sukimo momento koregavimas. Per kreipianciojo strypo sumontavima
gali bati sustiprintas sriegio laikiklio bloko montavimas it i§vengta sutrikimo sriegio
laikiklio bloko i3or¢je, kai pirmoji dalis ir antroji dalis yra pasukamos viena kitos atzvilgiu.
T.y., sriegio laikiklio blokas gali buiti uZfiksuotas savo perimetru. Per iSgaubtumo
montavima antrojoje dalyje ir cilindrinio i§gaubtumo montavimg pirmojoje dalyje gali biti
suteikta papildoma pagalba stiprinant sujungimg taip, kad biity apsaugotas mechaninis
sukimo momento reguliavimo vykdymas jtaiso viduje, kai gaunamas smiigis i§ iSorés. Per
nustatytos krumplio formos konstrukcijos montavimg sriegio laikiklio bloko iSoréje, gali
biiti uZtikrintas vidinio Ziedo sukimosi fiksavimas nurodytam guolio jtaise su sriegio
laikiklio bloku, ir jis taip pat gali padéti sriegio laikiklio blokui slysti auk3tyn guolio jtaiso
atzvilgiu taip, kad biity uzbaigtas sukimo momento parinkimas.

Remiantis minétu blidu, techninis personalas $ioje srityje gali atlikti jvairius

pakeitimus kaip apibréZta darbo reZime $io iSradimo apimtyje.
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APIBREZTIS

1. Pasukamas reguliuojamas indukcinis kompiuterio modulis, apimantis pirmaja
dalj ir antrgjg dalj, besiskiriantis tuo, kad pirmoji dalis (8) gali suktis su
kiekviena kita tam tikru kampu ir antrgja dalj (9); minéta pirmoji dalis (8) turi kairjjj
i§gaubtumg (82), dedinjjj iSgaubtuma (81) ir jduba, sudaryta centrine i§gaubta dalimi (93)
antroje dalyje (9) tarp kairiojo i¥gaubtumo (82) ir deSiniojo i§gaubtumo (81); kairiojo
i§gaubtumo (82) ir deSiniojo i§gaubtumo (81) konstrukcijos yra simetriSkos, o jose jrengti
guoliy jtaisai (31, 32, 33) su skirtingu kiekvieno i$ jy sukamuoju momentu; reguliuojantis
variklis (2) i§déstytas centringje i§gaubtumo (93) dalyje; nurodytas reguliuojantis variklis
(2) 13oringje dalyje padengtas sukurta akustine kamera (63), nurodyta sukurta akustine
kamera (63) sumontuota, siekiant sumaZzinti triuk§mg, gaunama nurodyto reguliuojanéio
variklio (2) veikimo metu; nurodyto reguliuojancio variklio (2) dvi pusés prijungtos prie
kairiojo etapo sriegio (21) ir deiniojo etapo sriegio (210) su prieSiniu sukimusi; nurodytos
akustinés kameros (63) kairioji ir deSinioji pusés turi angg, jspausta iki nurodyto kairiojo
sriegio (21) ir desiniojo sriegio (210); nurodyti ir kairysis sriegis (21), ir deSinysis sriegis
(210) juda link nurodyto kairiojo i§gaubtumo (82) ir deiniojo i§gaubtumo (81) atitinkamo
guolio jtaiso, kad slysty link j sriegio laikiklio bloka (211); nurodytas sriegio laikiklio
blokas (211) yra toli nuo nurodytos centrinés i§gaubtos dalies (93) vienos pusés ir Salia
nurodytos centrinés i§gaubtos dalies (93) kitos pusés, kur turi kontaktinj kirtiklj (69)
elektriSkai jungiantj su nurodytu reguliuojan¢iu varikliu (2); nurodytas kontaktinis kirtiklis
(69) eigos metu slysta su nurodytu sriegio laikiklio bloku (211), kad kontaktuoty su
atitinkamu nurodytu kairiuoju i§gaubtumu (82) ir deSiniuoju i§gaubtumu (81), kad siysty
signala ir reguliuoty nurodyta reguliuojantj variklj (82), kad sustabdyty veikimg taip, kad
biity i§vengta susidirimo, kai nurodytas sriegio laikiklio blokas (211) kontaktuoja su
nurodytu kairiojo iSgaubtumo (82) ir deSiniojo iSgaubtumo (81) pavirSiumi; pavojaus
signalas (70) jrengtas nurodytos pirmosios dalies (8) kairéje puséje; nurodytas pavojaus
signalas (70) yra elektri$kai sujungtas su nurodytu kontaktiniu kirtikliu (69); kai nurodytas
kontaktinis kirtiklis (69) siundia signalg ir reguliuoja nurodyts reguliavimo variklj (2), kad
sustabdyty veikima, nurodytas kirtiklis (69) taip pat gali siysti signalus ir valdyti pavojaus
signalg (70), kad paskelbty pavojaus signalg nurodyto kairiojo iSgaubtumo (82) judéjimo
metu, nurodytas kairysis stiegis (21) tesiasi | kairg nuo nurodyto reguliuojan&io variklio (2)

per tris guoliy jtaisus su skirtingu sukamuoju momentu (31, 32, 33) nurodytame kairiajame
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i$gaubtume (82); tada jis fiksuojamas ir prijungiamas prie kairiosios dalies (92) i§ kaireés
pusés nurodytoje antroje dalyje (9) ir jis gali biiti ¢ia pasukamai laikomas; nurodytos
kairiosios dalies (92) vidurys ir nurodyta centriné igaubtumo dalis (93) sumontuotos su
kreipian€iuoju strypu (98), kad praeity per atitinkama sriegio laikiklio bloka (211) taip, kad
nukreipty jo judéjima j kairg ir j deSing; nurodytas deSinysis sriegis (210) tgsiasi nuo
regulivojandio variklio (2) | kairg per tris guoliy jtaisus su skirtingu sukamuoju momentu
nurodytame deSiniajame iSgaubtume (82); tada jis yra fiksuojamas ir prijungiamas prie
desiniosios dalies (91) deSinéje pus¢je nurodytoje antrojoje dalyje (9) ir gali biti &ia
pasukamai laikomas; deSiniosios dalies (91) ir nurodytos centrinés iSgaubtos dalies (93)
vidurys yra i§déstytas su kreipiamuoju strypu, kad praeity per atitinkamg sriegio laikiklio
blokg, taip, kad nukreipty jo judéjima j kair¢ ir deSing; kiekvienas nurodytas guolis turi
vidinj Ziedg (52) ir i$orinj Zieda (51); minéto iSorinio Ziedo vidiné pusé i¥déstyta su jungties
jdéklu (321) sujungimui su trinties krumpliu (41) ant sriegio laikiklio bloko iSorinio
apskritimo pavirSiaus taip, kad guolio jtaiso vidinis Ziedas, sujungtas su sriegio laikiklio
bloku, galéty buti nustatytas pakeitimui; taigi, kai nurodytas reguliuojantis variklis (2)
paleidZia nurodytg kairjjj sriegj (21) ir deSinjjj sriegj (210) veikti, sriegio laikiklio blokas
(211) nurodytame kairiajame i$gaubtume (82) ir deSiniajame i§gaubtume (81) gali judeti |
priefinga tolimaja pus¢ taip, kad biity sujungtas su vienu i trijy guoliy jrenginiy su
skirtingu sukamuoju momentu (31, 32, 33) nurodytame kairiajame iSgaubtume (82) ir
deSiniajame iSgaubtume (81), kad reguliuoty nurodytos pirmosios dalies (8) sukamagjj

momenta antrosios dalies (9) atzvilgiu.

2. Pasukamas reguliuojamas indukcinis kompiuterio modulis pagal 1 punkts, b e
siskiriantis tuo, kad jame sumontuoti guolio cilindriniai iSgaubtumai (991, 992),
kurie jspausti | kairjjj i§gaubtuma (82) kairiojoje dalyje (92) ir nurodytos centrinés
i3gaubtos dalies (93) kair¢je puséje; jame guolio cilindriniai i$gaubtumai, kurie jspausti j
desinjjj 13gaubtuma (81) desiniojoje dalyje (91) ir nurodytos centrinés iSgaubtos dalies (93)

desingje puséje.

3. Pasukamas reguliuojamas indukcinis kompiuterio modulis pagal 1 punkta, be
siskiriantis tuo, kad jame sumontuotas krumplio griovelis, suderintas su trinties
krumpliu (41), i§destytu jungties jdékle (321).



10

15

20

25

30

35

4. Pasukamas regulivojamas indukcinis kompiuterio modulis pagal 1, 2 ar 3

punkta, besiskiriantis tuo, kad jungties jdéklas (321) yra i$ elastinés medZiagos.
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