1. Tiesiaeigės elektros pavaros ‑ elektriškai ir magnetiškai dvipusio tiesiaeigio asinchroninio variklio (TAV) eigos valdymo būdas, vykdantis antrinio elemento postūmį,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis riboja vieno iš induktoriaus perstūmimo eigą kito induktoriaus atžvilgiu, pakeisdamas TAV magnetinės grandinės formą.

2. Jėgos valdymo būdas pagal 1 punktą, kai vienas iš induktorių su slankikliu sukabina per kinematinę grandinę. 

3. Jėgos valdymo būdas pagal 1 ir 2 punktus, kai variklio slankiklį su pritvirtintu induktoriumi grąžina į pradinę padėtį atjungiant pritvirtintą prie slankiklio induktorių, o kitą maitinant atvirkštinės fazių sekos trifaze įtampa.

4. Valdomos eigos tiesiaeigė elektros pavara arba vykdiklis pagal 1 – 3 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad vienas iš elektriškai ir magnetiškai dvipusio TAV induktorių su trifaze apvija yra sujungtas su slankikliu ir juda kartu su juo iki rimties taško, nutolusio poliaus žingsnio atstumu. 

5. Valdomos eigos tiesiaeigė elektros pavara pagal 3 punktą, kai parinktą eigą turintis TAV veikia kaip elektriškai ir magnetiškai dvipusė sistema, o nustatytame eigos taške slankiklį sukabina su vienu iš induktorių ir juda kartu su juo iki rimties taško, nutolusio poliaus žingsnio atstumu.

6. Valdomos eigos tiesiaeigė elektros pavara pagal 3 ir 4 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad nustatytame eigos taške slankiklį sukabina su vienu iš induktorių per kinematinę grandinę ir juda kartu su juo iki rimties taško, nutolusio proporcingai poliaus žingsnio atstumui ir kinematinės grandinės perdavimo skaičiui.
