LT 2016 066 A

(19) 10 LT 2016 066 A
12 PARAISKOS APRASYMAS
(21)  Parai$kos numeris: 2016 066 (51) Int. Cl. (2017.01): HO1R 33/00
(22)  Paraiskos padavimo data: 2016-06-16
(41)  Parai$kos paskelbimo data: 2017-03-10
(62)  Paraiskos, i$ kurios dokumentas i$skirtas, numeris:  —
(86) Tarptautinés paraiSkos numeris;  —
(86) Tarptautinés paraiskos padavimo data:  —
(85)  Nacionalinio PCT lygio procediros pradzios data: —
(30)  Prioritetas: 2015103839304, 2015-07-03, CN
(71)  PareiSkéjas:
Pujiang Dakou TRADING CO., LTD, No. 119, Jiangbindong Road, Pujiangxian
Zhejiang, CN
(72)  |3radejas:
Shengyang YU, CN
(74)  Patentinis patikétinis/atstovas:
Liucija JANICKAITE, Inpatra UAB, Seskinés g. 59-53, LT-07162 Vilnius, LT
(64) Pavadinimas:
Gerai kontaktuojantis kontaktinis lizdas
(67) Referatas:

Gerai kontaktuojantis kontaktinis lizdas apima patj lizdg (9) ir vykdymo variklj (91) lizde (9); vykdymo

variklio rotorius (91) sujungtas su jéga uzsukamu strypu (95); uzsukamas strypas (95) pritaikytas prie srieginés
angos skersinés sienelés elemente (8) paciame lizde (9); vykdymo variklio (91) statorius nejudamai sujungtas su
elektros energijos tiekimo kreipiamuoju poliumi (74), kuris slystamai eina per slydimo angas skersinés sienelés
elemente (8), elektros energijos tiekimo kreipiamasis polius (74) naudojamas sujungti su maitinimo anga (60),
sumontuota kiStuke (6), paciame kiStukinio energijos tiekimo lizde (9); suspaudimo spyruoklé (71) sumontuota ant
elektros energijos tiekimo kreipiamuyjy poliy (74) ir tarp skersinés sienelés elemento (8) pusés, orientuotos |
vykdymo variklj (91) ir vykdymo variklio (91) statoriy.
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GERAI KONTAKTUOJANTIS KONTAKTINIS LIZDAS

Technikos sritis

Sis isradimas susijes su lizdo sritimi, ypa¢ su auto uZrakinimo ir automatinio

atrakinimeo hzdu.
Technikos lygis

Siuo metu Zinomi kontaktuojantys kontaktiniai lizdai. Vienas i§ lizdy apraSytas
Kinijos patento paraiskoje CN20142232816U CN.

Esamuose lizduose jstatymo ir i§traukimo veiksmas vykdomas operatoriaus jégos
pagalba. Be to, jstatymo buikl¢ pasickiama dél trinties tarp lizdo ir kiStuko.

Tokie lizdai naudojimo procese gali lengvai generuoti jkaitimg, kuris pavojingas
operatoriaus saugumui. Be to, kai reikia nutraukti energijos tiekimg, tokiuose lizduose,
norint pasiekti elektros i§jungima, reikalingas lizdo ir ki$tuko atjungimas. Tokiu biidu, esant
daZnam energijos i§jungimui ir jungimui, reikalinga daznai jstatyti ir i$traukti kiStukg. Tai
sudaro sunkumy dirbant.

ISradimo esmé

I3radimo tikslas — pateikti gerai kontaktuojantj kontaktinj lizda, kuriame néra
auks¢iau minéty defekty.

Pagal §j iradimg gerai kontaktuojantj kontaktinj lizda sudaro pats lizdas ir
vykdymo variklis pa¢iame lizde. Vykdymo variklio rotorius sujungtas su jéga uZsukamu
strypu. UZsukamas strypas pritaikytas prie srieginés angos skersinés sienelés elemente
pagiame lizde. Vykdymo variklio statorius nejudamai sujungtas su elektros energijos
tiekimo kreipiamuoju poliumi, kuris slystamai eina per slydimo angas skersinés sienelés
elemente. Elektros energijos tiekimo kreipiamasis polius naudojamas sujungti su maitinimo
anga, sumontuota kiStuke, pafiame kiStukinio energijos tiekimo lizde. Suspaudimo
spyruoklé sumontuota ant ¢lektros energijos tickimo kreipiamyjy poliy ir tarp skersings
sienelés elemento pusés, orientuotos j vykdymo variklj ir vykdymo variklio statoriy.
Skersinis sienelés elementas yra prispaustas ant paties lizdo fiksuoto instaliavimo dalies
per suspaudimo spyruokle. Tampriosios deformacijos kaistis sumontuotas lizde, kad tilpty

kiStuko fiksavimo griovelyje taip, kad uZrakinty | lizda jstatytg kistuka. Kai vykdymo
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variklio rotorius sukasi, vykdymo variklis horizontaliai slysta link skersinio sienelés
elemento ir stumia elektros energijos tieckimo poliy, kad &is eity isilgai slydimo angos taip,
kad bity jstatytas j elektros energijos tieckimo anga, esancig kistuke, reguliuojant uZzsukamu
strypu ir varzto anga. Kai vykdymo variklis sukasi atvirk$Giai, vykdyme wvariklis gali
slysti horizontaliai nuo skersinés sienelés elemento taip, kad biity uZtikrintas elektros
energijos tiekimo kreipiamojo poliaus i§traukimas i§ilgai slydimo angos ir buity istrauktas i$
esancCios elektros energijos tiekimo angos, veikiant suspaudimo spyruoklei. Elastinga at3aka
sumontuota i§ vienos elektros energijos tiekimo angos pusés, greta vykdymo variklio.
Desin¢je puséje elastinga atSaka standZiai sujungta su elektros energijos tiekimo angos
besitgsiancia dalimi. Kairioji elastingos at§akos pusé kibo ore.

Siame i§radime, elektrinis kontaktas pasickiamas naudojant elektros energijos
tickimo kreipiamajj poliy pagal kiStuko blokavimo salygg. Taigi, rankinis valdymas galima
biity i8vengti anulivoti pavojy. Be to, per uZrakinimo funkcija vertikalios pusés ir kistuko,
tokios energijos tickimo kreipiamasis polius gali pasiekti jterpimo funkcijq, su squga, jei
kistukas ne atstumtas. Iki skaitliuko veikian¢ios jégos vykdymo variklis juda j deSine puse
iki dugno sienelés, lankstus stabdymo kaitis gali bati atrakintas leisti kidtukg i§traukti. Tuo
tarpu, elastingas tiekimo kreipiamasis polius gali valdyti kairés-deSinés horizontaliai
stumdoma vykdymo variklj tiekimo galig. Tokiu biidu, prietaiso konstrukcija yra

supaprastinta ir erdve, ir gamybos sagnaudos i$saugotos.

Pridéty bréziniy apraSymai

1 pav. parodyta $io i§radimo lizdo ir kiStuko bendra struktiiros schema.
Detalus jgyvendinimas bidas
Sis iSradimas yra detaliai apraSytas, remiantis 1 pav.

Pagal jgyvendinimo pavyzdj ir 1 pav., gerai kontaktuojantis kontaktinis lizdas
apima patj lizdg (9) ir vykdymo variklj (91) lizde (9). Vykdymo variklio rotorius o1
sujungtas su jéga uZsukamu strypu (95). UZsukamas strypas (95) pritaikytas prie srieginés
angos skersin€s sienelés elemente (8) pagiame lizde (9). Vykdymo variklio (91) statorius
nejudamai sujungtas su elektros energijos tiekimo kreipiamuoju poliumi (74), kuris
slystamai eina per slydimo angas skersinés sienelés elemente (8). Elektros energijos tiekimo
kreipiamasis polius (74) naudojamas sujungti su maitinimo anga (60), sumontuota kiStuke

(6), patiame kistukinio energijos tickimo lizde (9). Suspaudimo spyruoklé (71) sumontuota
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ant elektros energijos tiekimo kreipiamuyjy poliy (74) ir tarp skersinés sienelés elemento (8)
pusés, orientuotos j vykdymo variklj (91) ir vykdymo variklio (91) statoriy. Skersinis
sienelés elementas (8) yra prispaustas ant paties lizdo (9) fiksuoto instaliavimo dalies (99)
per suspaudimo spyruokle (81). Tampriosios deformagijos kaistis (5) sumontuotas lizde (9),
kad tilpty ki$tuko (6) fiksavimo griovelyje taip, kad uZzrakinty j lizdg jstatytg kiStuka (6).
Kai vykdymo variklio rotorius (91) sukasi, vykdymo variklis (91) horizontaliai slysta link
skersinio sienelés elemento (8) ir stumia elektros energijos tiekimo poliy (74), kad $is eity
18ilgai slydimo angos taip, kad biity jstatytas j elektros energijos tickimo angg (60), esanfia
kistuke (6), reguliuojant uzsukamu strypu (95) ir varZto angg. Kai vykdymo variklis (91)
sukasi atvirk$Ciai, vykdymo variklis (91) gali slysti horizontaliai nuo skersinés sienelés
¢lemento (8) taip, kad bity uZtikrintas elektros energijos tickimo kreipiamojo poliaus (74)
iStraukimas i$ilgai slydimo angos ir biity i$trauktas i$ kiStuke (6) esancios elektros energijos
tickimo angos (60), veikiant suspaudimo spyruoklei (71). Elastinga at3aka (101)
sumontuota 1§ vienos elektros energijos tickimo angos (60) pusés, greta vykdymo variklio
(91). Desinéje puséje elastinga atSaka (101) standZiai sujungta su elektros energijos tickimo
angos (60) besitesiantia dalimi. Kairioji elastingos at$akos (101) pusé kibo ore.

Teigiama kai$¢io nuolydis (51) sumontuotas Sone, kur tampriosios deformacijos
kaistis (3) nukreiptas uZ lizdo riby, nuolydis naudojamas sutapdinimui su kais¢io nuolydziu
(61) kaidCio (6) gale taip, kad biity pasiektas jtraukimo judesys. Be to, toje puséje, kur
tampriosios deformacijos kaistis (5) nukreiptas j kai§¢io nuolydj (51), yra vertikali pusé
(52), kuri yra statmena jkisimo ir i§traukimo judéjimo krypgiai taip, kad biity uzfiksuotas j
lizdg jstatytas kaiStis (6). Manipuliacijos nuolydZio blokas (52), esantis vir§ kai¥tio
nuolydzio (51), yra sumontuotas ant tampriosios deformacijos kai3¢io (5), kuris naudojamas
sutapdinti su stumiama virSutine dalimi (82), nejudamai sujungta su skersiniu sienelés
elementu (8). Tokiu blidu, kai vykdymo variklis (91) sukasi atvirk§Ciai, kad biity iStrauktas
elektros energijos tickimo kreipiamasis polius (74) iSilgai slydimo angos taip, kad biity
iStrauktas i§ elektros energijos tiekimo angos (60), kuri sumontuota kaistyje (6), vykdymo
variklis (91) kontaktuoja su apatine lizdo (9) sienele, kad sustabdyty horizontaly slydima.
Tada skersinés sienelés elementas (8) pradeda jveikti horizontalaus slydimo suspaudimo
spyruokle (81). Tokiu bidu, stumiama virSutiné dalis (82) sgveikauja su manipuliacijos
nuolydZio bloku (52), kad bity istrauktas tampriosios deformacijos kaistis (5) ir kad leisty
kaiStis bty i§trauktas i§ lizdo.
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Kai ki$tukas 6 iStrauktas, nes tampriosios deformacijos kaistis 5 iStrauktas atgal,
vykdymo variklis 91 priima teigiamg judesj, siekiant uztikrinti automatinj uZrakinima
kistuko 6 jdéto | lizda, kai jis naudojamas kitg kartg. Taigi, skersinés sienelés elementas 8
juda | deSing pagal suspaudimo spyruoklg 81. Taigi, tampriosios deformacijos kaistis 5
iStiesia ir yra normalios biisenos.

Sis idradimas taip pat susijes ir turi kaidtj 6 ir lizda kai3Giui.

Remiantis auk$¢iau apraSytu budu, Sios srities technikos specialistai gali atlikti

jvairiy pakeitimy pagal darbo rezima $io i§radimo apimtyje.
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APIBREZTIS

1. Gerai kontaktuojantis kontaktinis lizdas, apimantis lizdg, vykdymo variklj,
besiskiriantis tuo, kad apima patj lizdg (9) ir vykdymo variklj (91) lizde (9);
vykdymo variklio rotorius (91) sujungtas su jega uZsukamu strypu (95); uzsukamas strypas
(95) pritaikytas prie srieginés angos skersinés sienelés elemente (8) paciame lizde (9);
vykdymo variklio (91) statorius nejudamai sujungtas su elektros energijos tiekimo
kreipiamuoju poliumi (74), kuris slystamai eina per slydimo angas skersinés sienelés
elemente (8); elektros energijos tiekimo kreipiamasis polius (74) naudojamas sujungti su
maitinimo anga (60), sumontuota kiStuke (6), patiame kiStukinio energijos tiekimo lizde
(9); suspaudimo spyruoklé (71) sumontuota ant elektros energijos tiekimo kreipiamyjy
poliy (74) ir tarp skersings sieneles elemento (8) pusés, orientuotos j vykdymo variklj (91)
ir vykdymo variklio (91) statoriy; skersinis sienelés elementas (8) yra prispaustas ant paties
lizdo (9) fiksuoto instaliavimo dalies (99) per suspaudimo spyruokle (81); tampriosios
deformacijos kaiStis (5) sumontuotas lizde (9), kad tilpty kistuko (6) fiksavimo griovelyje
taip, kad uZrakinty j lizda jstatytg kiStuka (6); kai vykdymo variklio rotorius (91) sukasi,
vykdymo variklis (91) horizontaliai slysta link skersinio sienelés elemento (8) ir stumia
elektros energijos tiekimo poliy (74), kad $is eity iSilgai slydimo angos taip, kad bity
istatytas | ¢lektros energijos tickimo anga (60), esantia kistuke (6), reguliuojant uZsukamu
strypu (95) ir varZto angg; kai vykdymo variklis (91) sukasi atvirk3¢iai, vykdymo variklis
(91) gali slysti horizontaliai nuo skersinés sienelés elemento (8) taip, kad biity uZtikrintas
elektros energijos tiekimo kreipiamojo poliaus (74) iStraukimas iSilgai slydimo angos ir
bty iStrauktas i§ kidtuke (6) esancios elektros energijos tickimo angos (60), veikiant
suspaudimo spyruoklei (71); elastinga at3aka (101) sumontuota i vienos elektros energijos
tickimo angos (60) pusés, greta vykdymo variklio (91); dedinéje puséje elastinga atSaka
(101) standZiai sujungta su elektros energijos tickimo angos (60) besitgsiangia dalimi;
kairioji elastingos atSakos (101) pusé kibo ore.

2. Gerai kontaktuojantis kontaktinis lizdas pagal 1 punkta, besiskiriantis
tuo, kad kai3Cio nuolydis (51) sumontuotas Sone, kur tampriosios deformacijos kaistis 5
nukreiptas uz lizdo riby, nuolydis naudojamas sutapdinimui su kai¢io nuolydZiu (61)
kai¢io (6) gale taip, kad baty pasiektas jtraukimo judesys; be to, toje puséje, kur
tampriosios deformacijos kaistis (5) nukreiptas | kaid¢io nuolydj (51), yra vertikali puse
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(52), kuri yra statmena jki§imo ir iStraukimo judéjimo krypgiai taip, kad bty uzfiksuotas j
lizdg jstatytas kaiStis (6); manipuliacijos nuolydZio blokas (52), esantis vir§ kai$Cio
nuolydzio (51), yra sumontuotas ant tampriosios deformacijos kais€io (5), kuris naudojamas
sutapdinti su stumiama virSutine dalimi (82), nejudamai sujungta su skersiniu sienelés
elementu (8); tokiu biidu, kai vykdymo variklis (91) sukasi atvirk§¢iai, kad biity itrauktas
elektros energijos tiekimo kreipiamasis polius (74) iilgai slydimo angos taip, kad biity
i8trauktas i§ elektros energijos tiekimo angos (60), kuri sumontuota kaistyje (6), vykdymo
variklis (91) kontaktuoja su apatine lizdo (9) sienele, kad sustabdyty horizontaly slydima;
tada skersinés sienelés elementas (8) pradeda jveikti horizontalaus slydimo suspaudimo
spyruokle (81); tokiu biidu, stumiama virSutiné dalis (82) sgveikauja su manipuliacijos
nuolydzio bloku (52), kad biity iStrauktas tampriosios deformacijos kaistis (3) ir kad leisty
kaistis biity iStrauktas i§ lizdo.
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