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Lazerinis rastry formavimo jrenginys taikomas tiksliy linijiniy matavimo skaliy gamybai lazeriniu bldu.

Jrenginys pasiZymi tuo, kad rastry padéties detektavimo jtaisai yra sumontuoti ant jrenginio pagrindo atZvilgiu
paslankiy mechanizmy, kurie turi precizines jy poslinkio pagrindo atzvilgiu matavimo sistemas, jy poslinkio pavary
ir fiksavimo korpuso atzvilgiu uzduotoje padétyje mechanizmus.



LAZERINIS RASTRU FORMAVIMO JRENGINYS

I$radimas yra susij¢s su linijiniy matavimo skaliy gamyba. Konkreéiai jis gali buti taikomas
preciziniy metaliniy rastriniy liniuoéiy gamybai lazeriniu biidu.

Yra Zinomi skaliy briks$niy formavimo jrenginiai, turintys lazering brik$niy formavimo
statmenai juostos judesiui jranga (US 4406939).

Siy jrenginiy trikumas yra tas, kad formuojamo briik3nio pozicija nevaldoma pagal juostos
padét] lazerio spindulio atzvilgiu ir nekontroliuojamas vidiniy ir iSoriniy temperatiros trikdziy
terminis poveikis formuojamos skalés paklaidai. Todél toki jrenginiai gali biiti taikomi tik netiksliy
rastriniy struktiiry formavimui.

Artimiausiu pagal techning prasme yra lazerinis skaliy formavimo jrenginys, turintis plieno
juostos transportavimo ir jos pastovaus jtempimo palaikymo mechanizmus, rastry formavimo ant
juostos lazering sistema, juostos poslinkio matavimo sistemg su kampo keitikliu, du arba daugiau
pastoviu atstumu tarpusavyje sumontuotus rastry padéties detektavimo jtaisus, valdiklj Valdikliu
pagal rastry padéties detektavimo jtaisy rodmenis yra valdomas lazerio spindulio aktyvinimas (EP 2
390 045 A2)..

Siy lazeriniy rastry formavimo jrenginiy trikumas yra tas, kad matuojant skalés paklaidas
keliais fiksuotose padétyse sumontuotais mikroskopais neuztikrinamas aukstas suformuotos skalés
paklaidos matavimo tikslumas, nes atstumas tarp mikroskopy a$iy yra Zymiai didesnis negu atstumas
tarp formuojamy rastriniy elementy. Todél negali bati nustatytos tikslios korekcinés reik$més lazerio
spindulio aktyvinimo valdymui. Si sistema geriau yra tinkama skaliy paklaidy, atsirandanéiy del
jrenginio vidiniy ir iSoriniy trikdZiy terminiy poveikio kompensacijai.

Sio isradimo tikslas yra formuojamy rastry tikslumo padidinimas.

Tikslas yra pasiekiamas tuo, kad lazeriniame rastry formavimo jrenginyje, sudarytame i$
pagrindo, plieno juostos transportavimo ir jos pastovaus jtempimo mechanizmo, lazerinés rastry
formavimo ant juostos sistemos, juostos poslinkio matavimo sistemos, valdancios lazerio spindulio
aktyvavima, du rastry padéties detektavimo jtaisus, lazerio spindulio aktyvinimo valdiklj, rastry
padéties detektavimo jtaisai yra sumontuoti ant jrenginio pagrindo atZvilgiu paslankiy mechanizmy,
kurie turi precizines jy poslinkio pagrindo atZvilgiu matavimo sistemas, ju poslinkio pavary ir
fiksavimo korpuso atZvilgiu uZduotoje padétyje mechanizmus.

ISradimas iliustruojamas bréZiniu, kuriame fig.1 schemiskai parodytas lazerinis skaliy
formavimo jrenginys.

Lazerinis skaliy formavimo jrenginys sudarytas i§ pagrindo 1, plieno juostos 2, ant kurios
formuojamas rastras, juostos transportavimo ir itempimo mechanizmo 3,4, juostos poslinkio
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matavimo sistemos 5, lazerio 6, lazerio spindulio kreipimo sistemos 7, juostos kreipimo mechanizmo
8, ant pagrindo pritvirtintos kreipiamosios 9, jos atzvilgiu paslankiy karietéliy su guoliais 10,11, prie
karietéliy 10,11 pritvirtinty rastriniy elementy padéties detektavimo jtaisy 12, 13 ir karietéliy
poslinkio matavimo sistemy galvuéiy 14, 15, prie korpuso pritvirtintos karietéliy 10, 11 poslinkio
matavimo sistemos skalés 16 ir karietéliy 10,11 poslinkio pavary mechanizmy 17,18.

Lazerinis skaliy formavimo jrenginys veikia taip.

Plieno juosta yra transportuojama pagrindo ir ant jo sumontuoty junginiy atzvilgiu. Tuo metu
lazerine sistema ant jos formuojama rastriné struktiira iki pirmasis suformuotas rastro elementas
sutampa su rastriniy elementy padéties detektavimo jtaiso 12, pavyzdZiui, mikroskopo su CCD
kamera, optine aSimi, esan¢ia padétyje B. Juosta stabdoma ir fiksuojama $ioje padétyje. Karietéle 10
mikroskopas 12 perslenkamas isilgai kreipiamosios 12 iki padéties A ir fiksuojamas $ioje padétyje.
Perslinkimas atlickamas mechanizmu 17. Karietélés perslinkimo metu linijiniy poslinkiy matavimo
sistema, sudaryta i$ linijinés skalés 16 ir matavimo galvutés 14, matuojamas Karietélés poslinkis ir
mikroskopu 12 detektuojama suformuoty rastry padétis. Pagal mikroskopy ir linijiniy poslinkiy
matavimo sistemos rodmenis nustatoma kalibruoty briik$niy padétis pirmojo briiksnio atzvilgiu. Jas
sulyginant su nominaliaisiais dydZiais randama skalés paklaida. Po to karietéle 11 mikroskopas 13
perstatomas j B padétj taip, kad jo optiné aSis sutapty su pirmuoju suformuoto rastro elementu.
Karietel¢ fiksuojama $ioje padétyje.

Tokiu budu kalibravus suformuoto rastro paklaidas atkarpoje tarp padé¢iy A ir B formuojamas
rastriné struktiira formuojama toliau ir mikroskopais 12 ir 13 detektuojamos rastry elementy,
praslenkanciy pro jy optines aiis, padétys. [vertinant jy rodmenis ir pro mikroskopa 13 praslenkan¢io
rastro elemento jau Zinomg rastriniy elementy padéties paklaida, surandama pro mikroskopa 12
praslenkanciy rastro elementy paklaida. Tokiu biidu tiesiogiai sulyginant su precizinés matavimo
sistemos rodmenimis yra kalibruojamas tik tam tikras bazinis skalés ilgis. Tolimesniy rastriniy
elementy padeéties paklaida nustatoma jvertinant nustatyta minétu biidu prie$ juos esanéiy rastriniy
elementy padéties paklaidg. Tokiu buidu yra pasiekiamas aukstas formuojamos rastrinés struktiiros
paklaidy matavimo tikslumas.

Ivertinant aukStu tikslumu nustatytas skalés paklaidas yra atlickama lazerio spindulio
aktyvavimo valdymo duomeny korekcija ir taip padidinamas formuojamos rastrinés struktiiros

tikslumas.



ISRADIMO APIBREZTIS

1. Lazerinis rastry formavimo jrenginys, sudarytas i§ bazés, plieno juostos traukimo ir jos
pastovaus jtempimo mechanizmo, lazerinés rastry formavimo ant juostos sistemos, juostos poslinkio
matavimo sistemos, valdan¢ios lazerio spindulio aktyvavimg, du rastry padéties detektavimo jtaisus,
besiskiriantis tuo, kad rastry elementy padéties detektavimo jtaisai yra sumontuoti ant jrenginio bazés
atzvilgiu paslankiy karietéliy, kurios turi precizines jy poslinkio pagrindo atZvilgiu matavimo

sistemas, jy poslinkio ir fiksavimo uzduotoje padétyje bazés atzvilgiu mechanizmus.
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