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ISRADIMO APRASYMAS

MECHANINIS HIDRAULINIS PNEUMATINIS JRENGINYS TRANSPORTO
PRIEMONES KINETINEI ENERGIJAI SMUGIO METU SUGERTI

I§radimas priklauso jvairiy technologiniy procesy bei transportavimo sriciai ir gali biti
panaudojamas gaminant ar modernizuojant transporto priemones.

Zinomi transporto priemonés smiigio j klifitj metu kineting energija sugeriantys
mechanizmai ar jrenginiai apsiriboja atskiry elementy deformacija (bamperio, lanZerony)
transformuojant kineting energija j potencing bamperio ar jo elementy plastinés deformacijos
energija (pavyzdziui: US 2009/0058112 A1, Impact-limiting system of a motor vehicle).

Siy jrenginiy trikumas yra tas, kad transporto priemonés detalé, sugerianti smiigio kinetine
energija plastiSkai deformuojasi ir lieka pakitusi, neatsistato, reikia keisti nauja.

Zinomas mechanizmas transporto priemonés smiugio j klifitj metu kineting energija
absorbuoja jg transformuodamas j skys¢io potencing energija hidrauliniame cilindre (US
3901345 A, Installation for increasing the safety of the occupants of an automobile vehicle).

Sio jrenginio trikumas yra tas, kad smiigio metu gautos kinetinés energijos absorbcija
apsiriboja tik jos transformacija j skys¢io potencine energijg hidrauliniame cilindre.

Sitlomo iSradimo artimiausias techninis sprendimas yra mechanizmo, kuris keiia
tiesiaeigio judéjimo jéga smagracio inercijos momentu (Stanistaw Gumula, Lucjan Eagiewka.
Zmniejszanie sity ‘ZdCrZCI'l. »Przeglad Techniczny”. 2/2005, 28, 2005-01-23. Naczelna
Organizacja Techniczna. ISSN 0137-8783 (pol.)) ir patentas US 2013/0160603 A1 (Method for
accumulating kinetic energy and rotor device for accumulating and dissipating kinetic energy).

Siame mechanizme smiigio j kliitj metu kineting energijag absorbuoja mechanizmo
besisukantys elementai, o daugiausia - smagratis. Pateiktame mechanizme neispresta kinetinés
energijos absorbcijos dydZio kitimo galimybe.

I§radimo tikslas — transporto priemonés smiigio j kliitj metu absorbuoti kinetine energija,
ja transformuoti ir apsaugoti transporto priemone, keleivius ir krovinius.

Sis tikslas pasiekiamas transporto priemonéje jmontavus papildomg mechaninj hidraulinj
pneumatinj mechanizma, kuris transporto priemonés smiigio j kliitj metu kinetine energija
absorbuoja ir jg transformuoja j skys¢io ir dujy potencine energija atitinkamai hidrauliniame ir
pneumatiniame cilindruose, o kita dalis kinetinés energijos perduodama mechanizmo

besisukantiems elementams. Kinetinés energijos absorbcija gali biiti reguliuojama keidiant



mechanizmo hidraulinio cilindro stimoklio skylu€iy plotg ir reguliuojant pneumatinio cilindro
voZtuva.

Mechaninio hidraulinio pneumatinio jrenginio transporto priemonés Kinetinei energijai
smiigio metu sugerti schema pateikta Fig.1.

Mechaninis hidraulinis pneumatinis jrenginys susideda i§ atramos (1), sumontuotos ant
hidraulinio cilindro (2) koto. Hidraulinio cilindro stimoklis turi skylutes (3). Hidraulinio
cilindro kotas i3 kitos pusés sujungtas su sija (4), turinéia dalyje savo ilgio krumplius (5). Sijos
krumpliai jungiasi su krumpliara¢iu (6), sumontuotu ant aSies (7). Ant tos pacios aSies
sumontuotas krumpliaratis (8), kuris jungiasi su ant kitos a$ies (9) esan¢iu krumpliara&iu (10).
Pastarasis yra sumontuotas ant vienos asies su smagra¢iu (11). Prie smagragio pritvirtintas
strypas (12), kuris yra ir pneumatinio stimoklio (13) kotas. Pneumatinis cilindras turi voZtuva
(14).

Mechaninis hidraulinis pneumatinis jrenginys veikia tokiu biidu.

Transporto priemonei atsitrenkus j klititj atrama (1) pajuda hidraulinio (2) stiimoklio kotas,
hidraulinis skystis stimoklyje per skylutes (3) prateka j kairiaja hidraulinio stimoklio dalj. Sija
(4) krumpliuotgja dalimi (5) suka krumpliaratj (6) kol iSeina i§ sukabinimo. Sukasi ir ant tos
pacios aSies (7) esantis krumpliaratis (8), kuris jsuka ant kitos aSies (9) esantj krumpliaratj (10)
ir smagratj (11). Prie smagradio prijungta svirtis (12) per kurig suteikiamas judesys
pneumatiniam cilindrui (13) turingiam voZtuvg (14).

Hidraulinis bei pneumatinis cilindrai ir mechanizmo besisukantys elementai slopina smiigj.

Kitam smiigio sugérimui reikia mechanizmo elementus atstatyti j pradine padétj.



ISRADIMO APIBREZTIS

1. Mechaninis hidraulinis pneumatinis jrenginys transporto priemonés kinetinei
energijai smiigio metu sugerti, kurj sudaro hidraulinis cilindras, krumpliastiebis,
krumpliaraciai, smagratis, strypas ir hidraulinis cilindras be siskiriantis tuo, kad
mechanizmas turi hidraulinj ir pneumatinj cilindrus, kurie transporto priemonés smiigio j klititj
metu kineting energijg absorbuoja ir ja transformuoja i skyséio ir dujy potencine energija.

2. Mechaninis hidraulinis pneumatinis jrenginys transporto priemonés Kinetinei
energijai smiigio metu sugerti pagal 1 punkta,besiskiriantis tuo, kad kinetinés energijos
absorbcija gali biiti reguliuojama kei¢iant mechanizmo hidraulinio cilindro stimoklio skyludiy

plota ir reguliuojant pneumatinio cilindro voztuva.



Fig. 1
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