LT 2016 041 A

@o) LT 2016 041 A

VALSTYBINIS PATENTU BIURAS

12 PARAISKOS APRASYMAS

(21)  Paraidkos numeris: 2016 041 (51) Int. Cl. (2017.01): A61H 3/00
(22)  Paraiskos padavimo data: 2016-03-17

(41)  Parai$kos paskelbimo data: 2017-09-25

(62) Paraiskos, i8 kurios dokumentas i§skirtas, numeris:  —

(86)  Tarptautinés paraiskos numeris: —

(86) Tarptautinés paraiSkos padavimo data: —

(85) Nacionalinio PCT lygio procediros pradzios data: —

(30)  Prioritetas: —_

(71)  Pareiskéjas:

UZDAROJI AKCINE BENDROVE “VILDOMA¥*, Granito g. 3, LT-02241 Vilnius, LT
(72)  ISradéjas:

Valerijus DENISOVAS, LT
(74)  Patentinis patikeétinis/atstovas:

Reda ZABOLIENE, Advokaty profesiné bendrija “Zaboliené ir partneriai
METIDA", Verslo centras VERTAS, Gynéjy g. 16, LT-01109 Vilnius, LT

(564) Pavadinimas:

Reabilitaciné vaikstyné
(67) Referatas:

Reabilitaciné vaikstyné skirta atlikti fiziniams pratimams, kurie padeda atgauti prarastus arba iSugdyti
neturétus gebéjimus vaik3cioti, laikyti pusiausvyrg ar kitos panasios paskirties gebejimus. Vaikstyné nauja tuo, kad
pacientas vaik$tynéje pakabinamas taip, kad néra vieno pakabos tadko, du pakabinimo taskai isnesti j Sonus,
saveikoje su pneumocilindrais su galimybe valdyti oro padavimg j cilindrus, leidZia pakabai tiksliau atkartoti
paciento klubo judesius, palengvinti arba apsunkinti paciento kluby krypavimg, toks komponavimas leidzia su
pakankamu tikslumu matuoti apkrovima kojoms ir sekti atliekamy procediry tinkamumg pacientui atliekant
reabilitacijg. Vaikstyneé tiksliai imituoja ir efektyviai stimuliuoja natdralius Zmogaus judesius einant. Pakabinimo
mechanizmas pritvirtintas prie vaik§tynés per sujungima rutuliniais lankstais, dél ko pacientas gali ne tik laisviau
rypuoti j Sonus, bet ir pasisukti apie vertikalig a$j. Pakabinimo mechanizmas turi nuimamus ranktdrius. Nugaros
atrama tvirtinama taip, kad nustatydama reikiamg paciento nugaros posvyrio kampa tuo paéiu ilieka prigludusi
prie paciento nugaros, neriboja jo judesiy. Metaliniy kojos lanksty tvirtinimo biidas leidZia kojoms nereguoti
paciento krypavimg j Sonus per liemenj. Naujas stabilaus ranktario tvirtinimo badas leidZia greitai ir paprastai
vienam Zmogui nepajudinamai pritvirtinti stabily ranktdrj prie vaikstynés rémo arba jj nuimti.



REABILITACINE VAIKSTYNE
TECHNIKOS SRITIS

ISradimo technikos sritis — reabilitaciné jranga, o konkreéiai — reabilitaciné
vaikStyne, skirta vystyti prarastus arba ugdyti neturétus vaiks&iojimo, Zingsniavimo,

pusiausvyros laikymo ir panasius gebejimus.
TECHNIKOS LYGIS

Patente US6733018B2 (publikuotas 2004 05 11) pateikiama vaik$tyne, kur
paciento pakabinimo jtaisas paciento atfvilgiu yra priekyje. Siame dokumente
pateikiami du pheumocilindrai, skirti pacientui pakelti, tadiau néra galimybés atsiremti
alkinemis, taip pat néra galimybés pritvirtinti kojy judesio sinchronizavimo |jtaisa.
Vienintelé paciento jtvirtinimo | vaik§tyne priemoné — pakabinamas minkstas balnas,
taCiau tai yra pernelyg laisva, nekontroliuojama priemone, dél ko sudétinga tinkamai
itvirtinti pacienta, néra galimybés parinkti nugaros polinkio kampo. Paciento kélimo
svirtis blina tarp rankos ir kiino, dél ko gali kilti trukdziy rankos valdymui, patogiam

isikibimui | vaikStyne, bendram nepatogumui naudojant vaikstyne.

ParaiSkoje W02014145789 (publikuota 2014 09 18) pateikiama vaikstyné, kurioje
pacientas jtvirtinamas dirzais, kurie tvirtinami vir§ paciento, dél ko pacientas gali pradéti
sitbuoti. Pacientui Zingsniuojant, dél ilgy tvirtinimo dirzy, vaikStyné gali pradéti
atsilikinéti nuo paciento, kas gali erzinti pacientg. Taip pat néra galimybés tiksliai
nustatyti nugaros polinkio kampo. Be to, vaik$tynéje pacientas jtvirtinamas gerokai
auksciau nei Zmogaus svorio centras, dél ko stipriai ribojamas paciento svorio centro
idarbinimas, netreniruojami nugaros raumenys, dél ko maziau efektyviai vyksta

reabilitacija.

Artimiausias analogas technikos lygio atzvilgiu yra patento parai§ka
WO2014001853A1 (publikuota 2014 01 03), kurioje aprasyta reabilitaciné vaikstyne.
Aprasyta reabilitaciné vaiksStyné turi réma-pagrindg su ratukais, kuriais remiasi j grindis
ar | kita horizontaly pavirSiy. Prie minéto rémo tvirtinami kiti vaikstyne sudarantys

elementai: keliy ir pedy srities valdymo mechanizmas; stabilus ranktaris pacientui



atsiremti alkinémis, jsikibti rankomis; kélimo mechanizmas; pakabinimo jtaisas ir Kkita.
Siame dokumente aprasytas rémas kartu su prijungtu keliy ir pédy srities valdymo
mechanizmu primena tusciavidurj staciakampj, kur ratukai pritvirtinti netoli staciakampio
kampy. Nuémus keliy ir pédy srities valdymo mechanizma, savo remu vaikStyné gali
privaziuoti prie kédés su pacientu. Pacientg jtvirtinus vaikstynéje, sunku pasalinti kéde,
nes i$ trijy pusiy trukdo pati vaikstyné, o i$ ketvirtos — pats pacientas, todél labai sunku
ja iSimti ir pasirengti pratimams su pacientu. Tuo atveju jeigu pacientas procediros
vaik§tynéje metu praranda samone, paciento i§émimas i§ vaikStynés yra labai
komplikuotas. Prie vaikStynés rémo stabiliai tvirtinamas nuimamas ranktdris, skirtas
pacientui atsiremti, jsikibti. Nuémus ranktlrj, pacientas nebeturi jokios atramos
rankoms. Daznai reikalinga atrama rankoms, kad sikibti ir prilaikyti kGino pozicijg, tadiau
progreso, nes | ranktdrj galima tvirtai jsikibti, tokiu atveju Zymiai naudingiau buty
paslankus, nestabiliai jtvirtintas ranktdris. Sioje paraigkoje aprasytas vaikstynés keélimo
mechanizmas turi pneumatinj cilindrg, kuris skirtas pakelti, nuleisti pacienta, taip pat jis
veikia kaip amortizavimo jtaisas. Minétas pneumatinis cilindras kartu su kélimo
mechanizmu laiko pakabinimo mechanizma. Aprasytoje vaikstynéje naudojamas kélimo
mechanizmas sudarytas i$: vieno vertikalaus mechanizmo ir vieno pneumatinio cilindro,
deél ko pakabinimo jtaisas pritvirtinamas vienam taske, apie kurj gali svyruoti pakabinimo
ftaisas. Tokiu badu pacientui perkelti svorj nuo vienos kojos ant kitos trukdo minétas
tvirtinimo taskas, nes svorj bitina perkelti per tg tvirtinimo taska. Kuo silpnesnis ligonis,
tuo Sis nepatogumas labiau pasireiSkia, tuo labiau menkinamas reabilitacijos
efektyvumas.) Apradytoje vaikStynéje pakabinimo mechanizmas gali sukiotis apie
horizontalias aSis, t.y. pacientas kartu su ties liemens srityje pritvirtintu pakabinimo
mechanizmu gali svyruoti | Sonus, taip pat gali palinkti | priekj, atgal, taciau negali
sukiotis apie savo vertikalia asj. Nugaros atramos kampas gali bati kei¢iamas tik prie$
pradedant procediirg arba i§émus pacientg i§ vaik§tynés. Tai labai nepatogu, nes i

anksto beveik nejmanoma nustatyti tinkamo paciento nugaros atramos kampo.

ISRADIMO ESME

Siame isradime pristatoma reabilitacine vaikStyné skirta atlikti fiziniams pratimams,
kurie padeda atgauti prarastus arba iSugdyti neturétus gebeéjimus vaik$&ioti, laikyti

pusiausvyra ar kitos panasios paskirties gebéjimus.



Pateikiama reabilitaciné vaik$tyné, turinti: réma (4), jungiamajj elementg (2),
sujungimus rutuliniais lankstais (3), du pneumocilindrus (1), lankstus (5), paciento
nugaros atramos kampo nustatymo mechanizma (9), paciento pakabinimo mechanizmag
su ranktdriu (1), stabily ranktdrj (7), kojy valdymo mechanizmg (10), pneumatikos
valdymo pultg (16), tvirtinimo ir kitus elementus.

Vaik$tyné nauja tuo, kad pacientas vaik$tynéje pakabinamas taip, kad néra vieno
pakabos tasko, du pakabinimo taskai iSnesti | vaikStynés Sonus, palaikomi
pneumocilindrais su galimybe valdyti oro padavima | cilindrus, leidzia tiksliau sekti
paciento klubo judesius, palengvinti arba pasunkinti paciento krypavima einrant, galima
su pakankamu tikslumu matuoti apkrovimg tenkantj kojai ir sekti atliekamy procediry
tinkamuma pacientui atliekant reabilitacijg. Pakabinimo mechanizmas pritvirtintas prie
vaikS§tynés per sujungimg rutuliniais lankstais, deél ko pacientas gali ne tik laisviau
krypuoti | Sonus, bet ir pasisukti apie vertikalig as|. Nugaros atrama sukonstruota taip,
kad jau vykstant procedirai galima reguliuoti ir nustatyti reikiamg paciento nugaros
posvyrio kampg, tuo paciu metu nugaros atrama iSlieka prigludusi ir atkartoja paciento
krypavimg éjimo metu, neribodama jo judesiy. Naujoje konstrukcijoje patogiau,
ergonomi8kiau iSdestytos konstrukcijos detalés ty. jungiamasis elementas (2) ir
ranktdris (6), kuriy déka lydintysis asmuo (kineziterapeutas) bldamas Sone arba i$
vaikstyniy priekio gali koreguoti eiseng, padéti krypuoti ir traukti vaik§tyne procedaros
metu. Metaliniy kojos lanksty tvirtinimo bidas leidZia kojoms nereaguoti | paciento
krypavima | Sonus per liemenj. Naujas stabilaus ranktirio tvirtinimo blidas leidZia greitai
ir paprastai vienam Zmogui nepajudinamai pritvirtinti stabily rankttrj prie vaik$tynés
rémo arba jj nuimti.

Aprasoma vaik$tyné gerokai tiksliau, nei analogiSkos vaik$tynés, imituoja jprastus
zmogaus judesius jam einant, neriboja paciento judesiy laisves, efektyviai prisideda prie

paciento reabilitacijos.
TRUMPAS BREZINIU APRASYMAS

Pav. 1 pateikiamas bendras vaik§tynés vaizdas i§ priekinio kampo pusés.

Pav. 2 pateikiamas bendras vaik§tynés vaizdas i§ galinio kampo pusés.

Pav. 3 pateikiamas paciento pakabinimo jtaiso su ranktiriu bendras vaizdas i$
priekinio kampo pusés.

Pav. 4 pateikiamas nugaros atramos reguliavimo mechanizmo veikimas i§ $ono.



Pav. 5 pateikiamas vaikStynés fragmentas i§ priekinio kampo pusés kartu su

padidintu stabilaus rankttrio tvirtinimo prie remo mazgu.
TINKAMIAUSI |GYVENDINIMO VARIANTAI

Reabilitaciné vaik$tyné skirta atlikti fiziniams pratimams, kurie padés atstatyti
gebéjimus pacientams, dalinai nevaldantiems kojy, nebelaikantiems pusiausvyros ar
turintiems kitus su kojy valdymu susijusius sutrikimus. Pacientas jtvirtinamas | vaikStyne
i sédimos (arba stovimos, arba gulimos) padéties, per liemenj ir Slaunis pacientg
apkabinandiais jtvarais, raiS€iais; pakeliamas iki reikiamo auk$¢io, kad tinkamai apkrauti
kojas, taip pat kartu uZtikrinti stabilumg. Papildomam kojy stimuliavimui gali bdti
naudojamas kojy valdymo jtaisas. Vaikstyné palaiko vertikalig paciento padétj, galima
reguliuoti apkrovg kojoms. |[tvirtintas | vaik§tyne pacientas gali pradéti pratinti atlikti

reikalingus veiksmus, padésiancius atstatyti vaik§€iojima.

Siame aprasyme naudojamos X, Y ir Z adys patogesnei objekty padegiai trimateje
erdvéje nusakyti. X aSis yra lygiagreti horizontaliam pagrindui, ant kurio naudojama
vaikStyneé, X aSies kryptis — iSilgai vaikStynés, ty. pacientas, jtvirtintas vaik$tyneéje,
eidamas tiesiai, eina X a8ies kryptimis. Y asis yra lygiagreti horizontaliam pagrindui, ant
kurio naudojama vaikStyné, Y asies kryptis statmena X asies krypéiai. Z aSis yra
statmena horizontaliam pagrindui, ant kurio naudojama vaik$tyné, taip pat Z aSies

kryptis statmena kiekvienai i§ paminéty X ir Y asiy.

Siame aprasyme pateikiama reabilitacine vaikStyné turi bent Sias sudedamasias
dalis:

rema (4), apimantj ratukus ir arkos formos elements;

jungiamajj elementg (2), apimantj horizontaly pailgg elementg bei pailgus

laikanc&ius elementus;

sujungimus rutuliniais lankstais (toliau — rutulinis lankstas) (3),

du pneumocilindrus (1), apimangius stimoklius bei oro tekéjimo kiaurymes;

lankstus (5),

paciento nugaros atramos kampo nustatymo mechanizmg (toliau — kampo

nustatymo mechanizmas) (9), kuris apima rankena, i$orinj elementa, vidinj

elementg bei tvirtinimo asis;



paciento pakabinimo mechanizma su ranktdriu (I), apimantj metalinio kojos jtvaro
tvirtinimo elementa, minkstos dalies tvirtinimui skirtus lankus bei laikantjjj mazga;
stabily ranktirj (7);

kojy valdymo mechanizmg (10);

pneumatikos valdymo pultg (16), apimantj reguliavimo rankenas, skydelj bei oro
tekéjimo reguliavimui skirtus voztuvus;

tvirtinimo ir kitus pagalbinius elementus.

Vaikstynés rémas (4) (Pav. 1, Pav. 2) prie jo pritvirtintais ratukais remiasi |
horizontaly pagrindg. Ratukai pritvirtinti taip, kad galéty sukiotis apie ratukus
pritvirtinangio elemento tvirtinimo asj, t.y. vaikStyné gali keisti judéjimo kryptj tiek
priekine savo dalimi, tiek galine dalimi. Taip pat ratukai turi sukiojimosi apie ratukus
pritvirtinangio elemento tvirtinimo asj uzrakinimo galimybe. Tada vaikstyné gali riedéti
pirmyn ir atgal, posikiai negalimi. Kiekvienas ratukas turi stabdj, kuris gali bdati
aktyvuojamas, jei reikalinga, kad ratukas nesisukty, t.y. vaik§tyné nevazinéty. Ratukai
apraSyme gali bati vadinami priekiniais (yra nukreipti vaik$tynés vaZiavimo | priekj
kryptimi) ir galiniais — vaikstynei vaziuojant j priek|, jie seka priekinius ratukus.

Rémas (4) gaminamas i$ pailgo metalinio elemento, strypo, vamzdZio jj lenkiant ar
lenkima jgyvendinant panaudojus keletg pailgy elementy, juos sujungiant papildomais
sujungimo elementais. Nuo vieno i$ priekiniy ratuky tvirtinimo vietos pailgas elementas
tesiasi link galiniy ratuky, netoli priekinio ratuko tvirtinimo vietos yra stabilaus ranktario
(7) tvirtinimo mechanizmas (8); tesiantis link galiniy ratuky, yra pneumocilindro (1)
tvirtinimo mazgas, uz jo rémas (4) palenktas aukstyn, kartu prie linkimo vietos yra
pritvirtintas galinis ratukas, rémas (4) kyla iki tokio auk$gio, kad pro pakilimu suformuotg
arkg galety praljsti kédé, gultas ar kitas objektas, nuo kurio pakeliamas pacientas;
pakilgs iki reikiamo auk3¢io rémas (4) palenktas | priesingg vaikstynés $ona, kur
maZzdaug per vidurj horizontalios, pakilusios rémo (4) dalies (rémo (4) arkos vir§utinés
dalies), tvitinamas kampo nustatymo mechanizmas (9). Nuo kampo nustatymo
mechanizmo (9) toliau j kit Song besitgsiantis remas (4) atkartoja jau aprasytus vieno
Sono lenkimus ir formas. Kitu jgyvendinimo atveju netoli galinio rato esanéio pakilimo
yra pritvirtintas dar vienas pailgas elementas, savo forma panasus | remo (4) dalj,
besitesiantia nuo vieno galinio ratuko iki kito galinio ratuko. Dar vienas pailgas
elementas reikalingas vaiks§tynés rémo tvirtumui ir standumui utikrinti. Kiekvienas $alia

vienas kito esantys pailgi sulenkti elementai savo forma primena arka. Vienas i§ iy



remo (4) elementy, besitesianéiy nuo vieno galinio ratuko iki kito galinio ratuko, per
savo vidurj yra pritvirtinti prie kampo nustatymo mechanizmo (9). Kitas arkos formos
remo (4) pailgas elementas stabiliai pritvirtintas prie jungiamojo elemento (2)
horizontalaus pailgo elemento, kuri stabiliai pritvirtinta prie minéto kampo nustatymo
mechanizmo (9). Rémo (4) forma yra simetriSka plok$tumos, kurioje yra X ir Z asys,
esandios per vaik$tynés vidurj, atzvilgiu, t.y. rémo (4) forma vienoje minétos plokStumos
puséje atkartoja kitoje minétos plok§tumos puséje esandig forma.

Minéti du pailgi arkos formos rémo (4) elementai sudaro galimybe vaikstynei
pravaziuoti vir§ pagrindo (pvz.: kédés, guléti skirto objekto ar kt.), ant kurio yra
pacientas. Minétas pagrindas, ant kurio sédi arba guli pacientas, vaik$tynei judant,
pralenda Zemiau minéty dviejy pailgy arkos formos rémo (4) elementy formos, pralenda
pro arkos vidine dalj.

Kampo nustatymo mechanizmas (9). Prie minéty dviejy pailgy arkos formos
réemo (4) elementy tvirtinamas kampo nustatymo mechanizmas (9). Kaip aprasyta,
vienas i§ arkos formos rémo (4) elementy gali bati pritvirtintas prie paio jungiamojo
elemento (2), o Sis tvirtinamas prie kampo nustatymo mechanizmo (9). Pats kampo
nustatymo mechanizmas (9) savo i$oriniu elementu primena staiakampj gretasienj be
vienos didziosios sienos; savo skersiniu skerspjiviu primena sta¢iakampj be vienos
ilgosios krastinés. Prie esancios ilgosios skerspjivio krastinés sienos tvirtinamas vienas
i arkos formos remo (4) pailgy elementy, taip pat ilgojoje krastingje yra kiaurymé, pro
kurig praki$ta nugaros atramos kampo nustatymo rankena. Su minéta ilggja krastinés
siena besiribojanCiose krastinés sienose yra padarytos kiaurymeés, pro kurias prakista
aSis Y aSies kryptimi. Aprasyta kampo nustatymo mechanizmo (9) dalis sudaro i$orinj
viso mechanizmo (9) elementa, prie kurio tvirtinamas rémas (4), jungiamasis elementas
(2) ir minéta aSimi, viduje iSorinio elemento talpinamas panasSios formos, taciau
mazesnis vidinis elementas, lengvai telpantis iSoriniame elemente, nelieciantis i$orinio
elemento Soniniy sieny. Vidinis kampo nustatymo mechanizmo (9) elementas prie
iSorinio tvirtinamas asimi, kuri perkiSama per minétas iSoriniame elemente esandias
kiaurymes, vidiniame elemente esancias kiaurymes, taip pat per vieno lanksto (5)
tvirtinimo elementg. Prie apatinés vidinio kampo nustatymo mechanizmo (4) elemento
tvirtinamas kitas lankstas (5).

Lanksty (5) (Pav. 4) krypties projekcija horizontalioje plok§tumoje sutampa arba
artima X aSies krypé€iai. Lankstai (5) tarpusavyje tvirtinami savo galuose esangiais

elementais, kurie sudaro galimybe per kelis tarpusavyje viename tadke tvirtinamus



lankstus (5) prakisti asis ar kaiscius statmenai lanksty (5) kryp¢iai taip, kad lankstai (5)
galéty lankstytis, sukiotis vienas kito atzvilgiu vienoje plokstumoje. Lanksty (5) sistemag
sudaro maziausiai 5 lankstai (5) ir jy tvirtinimo elementai — kampo nustatymo
mechanizmo (9) vidinis elementas ir atrama nugarai (11). Tokiu biadu visi maziausiai 7
elementai sujungti taip, kad sudaryty maziausiai du, viena bendra krastine sujungtus
lygiagretainius. Kampo nustatymo mechanizmo (9) rankena Zemutingje kampo
nustatymo mechanizmo (9) dalyje jtvirtinta taip, kad galéty suktis apie savo iSilgine a$j,
o sukant rankeng, keiCiasi atstumas tarp vidinés ir iSorinés kampo nustatymo
mechanizmo (9) daliy. VirSutinéje kampo nustatymo mechanizmo (9) dalyje esanti asis
laiko visg lanksty (5) sistemg. Keiiantis atstumui tarp vidinio ir iSorinio kampo
nustatymo mechanizmo (9) elementy krasty, keiCiasi kampas, esantis tarp dviejy
tarpusavyje sujungty lanksty (5), t.y. tarp dviejy $alia esanciy lygiagretainio krastiniy.
Sukant rankeng ir taip kei€iant i$ lanksty (5) sudaryto lygiagretainio vienos i§ krastiniy
kampg Z aSies atZvilgiu, minétas kampo pokytis per dviejy lygiagretainiy sistema
perduodamas nugaros atramai (11).

Nugaros atramos (11) elementas yra paciento pakabinimo mechanizmo (1) dalis
ir niekuo nesiskiria nuo atramos elemento, kaip apraSoma artimiausio analogo
(WO2014001853A1) dokumente. Kaip aprasyta auk$éiau, minéta lanksty (5) sistema,
kuri prie nugaros atramos elemento (11) tvirtinama per rutulinius lankstus, sudaro
galimybg nugaros atramos elementui (11) judéti kartu su paciento pakabinimo
mechanizmu (1), t.y. nugaros atrama (11) visada juda prigludusi prie paciento nugaros,
atkartodama paciento judesius krypuojant ir visada iSlieka nustatytame pasvirimo
kampe, kai artimiausio analogo dokumente nugaros atrama negaléjo krypuoti ir atkartoti
paciento judesiy, paciento pakabinimo mechanizmas (I) nepajudinamai tvirtinamas prie
paciento.

Kampo nustatymo mechanizmas (9) sudaro salygas reguliuoti paciento nugaros
pokrypio kampa ne tik tolydziai, be Zingsniy, bet ir nei§imant paciento i§ vaikstynes
proceduros metu.

Jungiamasis elementas (2) jungia vaik§tynés rémg (4) su paciento pakabinimo
mechanizmu (I), kartu su pneumocilindrais (1) laiko visg paciento pakabinimo
mechanizma (1). Horizontalaus jungiamojo elemento (2) pailgo elemento ilgis apytiksliai
lygus vidutiniam Zmogaus peciy plogiui. Kaip minéta, horizontalus jungiamojo elemento
(2) pailgas elementas per savo vidurj tvirtinamas prie kampo nustatymo mechanizmo

(9). Jungiamojo elemento (2) horizontalaus pailgo elemento i$oriniai galai baigiasi



uZmautais guoliais, ant kuriy savo galais tvirtinami jungiamojo elemento (2) pailgi,
laikantys elementai, kuriy kitame gale, nei guoliai, tvirtinamas paciento pakabinimo
mechanizmas (l). Guoliai leidZia pailgiems laikantiems elementams lengvai sukiotis apie
horizontaliojo elemento iSilgine asj. Prie kiekvieno pailgo laikanéio elemento, arCiau
elemento galo, prie kurio tvirtinamas rutulinis lankstas, pasukamai tvirtinamas
pneumocilindras (1) savo laikanéiais elementais. Jungiamojo elemento (2) laikantys
elementai vaik§tynéje pritvirtinti taip, kad pakankinamai iSsikisty | vaikStynés Sonus.
Jungiamojo elemento (2) pailgo horizontalaus ir laikan€iyjy elementy parametrai ir
nekliudomai, patogiai ir ergonomiskai prilaikyti vaikStyne uZ jungiamojo elemento (2),
padéti pacientui atlikti reabilitacijos pratimus vaikStynéje.

Jungiamojo elemento (2) sudedamuyjy elementy sujungimas guoliais sudaro
galimybe tiksliai matuoti jéga, kuria pacientas remiasi | stabily pagrindg, vaikStynei
tiksliau reaguoti | paciento judesius, geriau prisitaikyti prie paciento judesiy. Jei minétos
sudedamosios dalys bUty sujungiamos ne maza trintj uztikrinandiais elementais ($iuo
atveju guoliais), tokiu badu baty sudétinga tiksliai matuoti minétg jéga dél trinties jégos,
atsiradusios sujungiant minétus sudedamuosius elementus.

Sujungimas rutuliniais lankstais (toliau — rutuliniai lankstai) (3). Jungiamasis
elementas (2) per rutulinius lankstus (3) laiko paciento pakabinimo mechanizma (I).
Rutulinis lankstas (3) turi maziausiai Sias sudedamasias dalis: rutuline galvute,
tvitinamg jungiamojo elemento (2) pailgy laikanciyjy elementy gale, ant kurios
uzmaunama pailgo rutulinio lanksto (3) elemento gale esanti jvoré, kurios vidiné forma
atkartoja rutulinés galvutés forma. Kitame rutulinio lanksto (3) pailgo elemento gale yra
kita jvoré, kuri uZmaunama ant galvutés ir tvirtinama prie paciento pakabinimo
mechanizmo (I). Rutulinio lanksto (3) rutulinés galvutés gali jvorése suktis apie pailgo
rutulinio lanksto (3) elemento iSilgine a$j, taip pat pailgas lanksto (3) elementas gali
lankstytis jvorés atZvilgiu. Tokiais rutuliniais lankstais (3) prie jungiamojo elemento (2)
pritvirtintas paciento pakabinimo mechanizmas (I) gali judéti visomis kryptimis (t.y.
sukiotis apie kiekvieng i§ X, Y, Z asiy) tiek, kiek leidZia rutulinio lanksto (3) savybés. Sio
iSradimo atveju naudojamas rutulinis lankstas (3), kurio pailgas lanksto elementas gali
bati nuo 7 iki 15 cm. ilgio. Ypatingai svarbi galimybé pakabinimo mechanizmui (I)
sukiotis apie Z a$j: toks judesys uZtikrina paciento galimybe Zengiant Zingsnj pasukti
kluba apie su stuburu sutampandia a$j.



Paciento pakabinimo mechanizmas (I). Pakabinimo mechanizmas (I) yra
analogi§kas artimiausiame analoge, apraSomame dokumente (WO2014001853A1),
iSskyrus tuo, kad turi lengvai nuimamus ranktirius (6). Ranktiris (6) savo forma
primena ,L“ forma, kur ilgosios krastinés galiné dalis Siek tiek palenkta kryptimi,
statmena plokstumai, kurioje yra abi ranktirj (6) sudarancios krastinés. Minétas
palenkimas suformuojamas tam, kad baty patogiau | ranktdrj (6) jsikibti, kad Siek tiek
per alkiine sulenktos rankos rieSas islikty kuo tiesesnis. Ant minéto palenkimo
uzmaunama i§ gumos, plastiko ar panasios medziagos pagaminta ranktrio dalis,
rankena, j kurig gali jsikibti pacientas. Ranktlris (6) prie pakabinimo mechanizmo (1)
tvirtinamas dviejose vietose. Ranktirio (6) trumposios krastinés galas yra tus&iaviduris,
o ant pakabinimo mechanizmo (l) yra i8kilimas, savo forma atitinkantis trumposios
krastinés galo ertmés viding formg. Tokiu bidu ranktlrio (6) trumpoji krastine
uZmaunama ant minéto pakabinimo mechanizmo (I} iSkilimo. Kita ranktlrio (6)
tvirtinimo vieta realizuota ant ilgosios ranktirio (6) krastinés, toliau nuo kampo, kurj
formuoja susijungusios krastinés. Skersai ranktirio (6) ilgosios krastinés yra skyle, pro
kurig kiSamas varztas (12) (Pav. 3), kuris prisukamas prie tvirtinimo mechanizmo.
Isukus varztg (12) | pakabinimo mechanizma (l), varztas (12) savo galvute prispaudzia
ranktdrj (6) prie pakabinimo mechanizmo (l). Galimas ir kitoks ranktdrio (6) tvirtinimo
prie pakabinimo mechanizmo (I) bidas. Ranktiris (6) ne tik leidZia pacientui jsikibti,
kad tvirCiau jaustis, bet ir sudaro salygas papildomam klubo valdymui rankomis.
Pacientas, eidamas ir pakrypes | Song, kiubo sanarj gali pakreipti ranka spausdamas
ranktdrj (6) Zemyn arba keldamas aukstyn. Tokiu bidu &jimo metu vykstantj krypavimg
galima padeti jgyvendinti rankomis spaudZiant Zemyn ar keliant auk$tyn prie
pakabinimo mechanizmo (l) nepajudinamai stabiliai pritvirtintg ranktarj (6). I$vardintus
klubo valdymo veiksmus ir kita pagalba pacientui gali atlikti ir pacientg vaikstynéje
pacientg lydintis asmuo galéty netrukdomai, patogiai ir ergonomiskai jsikibti j ranktarj
(6). Ranktaris (6) ir jungiamasis elementas (2) ir kiti vaik$tynés elementai padeda
pacientg vaikStynéje lydinéiam asmeniui (pvz. kineziterapeutui) kontroliuoti ir padéti
tinkamai atlikti paciento veiksmus.

Skirtingai nei artimiausiame analoge aprasomame dokumente
(WO2014001853A1), Siame iSradime paciento pakabinimo mechanizmas () turi kitokj
koju metaliniy kojos jtvary tvirtinimo mazgag (13). Minétame artimiausiame analoge

metalinis kojos jtvaras prie paciento pakabinimo mechanizmo (1) tvirtinamas tiesiai prie
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paties paciento pakabinimo mechanizmo (I) prisukant varztu. Siame iSradime tarp
paciento pakabinimo mechanizmo (l) ir metalinio kojos jtvaro yra papildomas elementas
- metaliniy kojos jtvary tvirtinimo mazgas (13). Tvirtinimo mazgas (13) savo forma
primena staiakampj be vienos ilgosios krastinés. Tvirtinimo mazgas (13) prie paciento
kabinimo mechanizmo (I) pasukamai tvirtinamas mazdaug per vidurj savo ilgosios
krastines. Tvirtinimo mazgas (13) gali sukiotis, apie tvirtinimo taska, svyruoti
horizontalios plokStumos atZvilgiu. Tokiu badu sudaroma galimybé metaliniam kojos
itvarui judéti paciento pakabinimo mechanizmo (I) atzvilgiu. Pacientui zZingsniuojant, jo
liemuo ir liemens tvirtinimo mechanizmas juda kojos atzvilgiu, o auksciau aprasyta
konstrukcija uztikrina tokio judesio galimybe.

Pneumocilindra (1) sudaro pailga talpykla orui, turinti maziausiai po vieng oro
fleidimo, iSleidimo kiauryme arti cilindro (1) galy, stimoklius, kitus elementai. Tiekiant
org pro vieng i§ minéty kiaurymiy, padidéjes oro slégis talpykloje stumia stimoklj, kurio
viena i§ daliy sudaro vieng i§ talpyklos sieneliy. Siuo jgyvendinimo atveju tiekiant ora
pro apatine kiauryme, susidarantis didesnis slégis stumia aukstyn stimoklj ir jungiamojo
elemento dalj, prie kurios pritvirtintas stamoklis. Sitaip pakeliama jungiamojo elemento
(2) dalis. Pneumocilindras (1) vienu savo galu pasukamai apie X,Y,Z a§j pritvirtintas prie
vaikStynés rémo (4), kitu galu pritvirtintas prie jungiamojo elemento (2) pailgo laikanéiojo
elemento, ariau jo galo, prie kurio pritvirtintas rutulinis lankstas (3). Sio i$radimo atveju
naudojami maZiausiai du pneumocilindrai (1), pritvirtinti skirtinguose vaik$tynés
Sonuose, prie skirtingy jungiamojo elemento (2) pailgy laikanéiyjy elementuy.
Pneumocilindrai (1) ne tik pakelia ar nuleidZia pacienta, bet ir veikia kaip amortizuojantis
elementas, priklausomai nuo pneumatikos jungimo bido varZantis arba laisvai
leidZiantis krypuoti &jimo metu. Zmogui einant, klubai juda aukstyn-zemyn, batent Siam
judesiui ir reikalingas amortizavimas, kurj jgyvendinant daug prisideda pneumocilindrai

(1).

Pneumocilindrai (1) oro tekéjimo kanalais (pvz. Zarnos, vamzdeliai, jvairis
sujungimai ir kt.), kuriais gali tekéti oras, per pneumatikos valdymo pultg (16) sujungti su
itaisu, didinantiu oro slégj (pvz. gali bati fizine jéga valdomas siurblys, pompa, elektra
varomas kompresorius ar kt.) (toliau — pompa). Pneumocilindrai (1) oro tekeéjimo
kanalais taip pat per pneumatikos valdymo pultg (16) sujungti tarpusavyje. Pneumatikos
valdymo pultas (16) jjungiamas | vaikstynés pneumatikos sistema taip, kad galety atlikti
tokias funkcijas:
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galeéty atverti kelig orui tekéti i pompos | pneumocilindrus (1),

uzdaryti kelig orui iStekéti i§ pneumocilindry (1),

tarpusavyje sujungti arba atjungti pneumocilindrus (1).

Kai pompa pumpuojant org | pneumocilindrus (1) pacientas pakeliamas iki
reikiamo auks$éio, uzdaromi oro tekéjimo kanalai, kad pneumocilindruose (1) bty
pastovus oro kiekis. Vienu atveju, kai pneumocilindrai (1) tarpusavyje nesujungti,
pacientas laikomas vienoda jéga, kurig kuria slégis pneumocilindruose (1). Kiekviename
pneumocilindre (1) yra oro kiekis, kuris neturi galimybés kisti. Tokiu atveju, pacientui
krypstant | vieng Sona, ar pakélus vieng kojg, pakeltos kojos puséje esantis
pneumocilindras (1) i$laikys pacientg — toks pneumocilindry (1) sujungimas gali bati
reikalingas tam tikriems reabilitacijos pratimams atlikti. Pneumocilindrai (1) veikia kaip
dvi atskiros, vienodo stangrumo spyruoklés. Kitu atveju, pneumocilindrai (1) oro
tekéjimo kanalais sujungti tarpusavyje. Tokiu atveju pneumocilindruose (1) yra vienas
oro kiekis, kuris gali laisvai pasiskirstyti tarp abiejy pneumocilindry (1), t.y. oras gali
laisvai tekéti i§ vieno pneumocilindro (1) | kita. PavyzdzZiui, pacientui Zingsniuojant,
pakélus vieng koja, oras tekés i§ pakeltos kojos puséje esandio pneumocilindro (1)  kitg
pneumocilindrg (1), dél ko pacientui sudaromos realios zingsniavimo sglygos, viena
koja negali biti ilgai pakelta, ji turi biti padéta ir sudaryti atramg kianui. Kita vertus,
bendras oro kiekis abiejuose pneumocilindruose (1) nekinta, dél ko pacientas visada
bus iSlaikomas vertikalioje padétyje. Kai oras gali cirkuliuoti tarp abiejy pneumocilindry,
pacientg lydin€iam asmeniui i§ vienos vaikstynés pusés spaudziant jungiamojo
elemento (2) laikantjjj elementg arba ranktdri (6) Zemyn arba keliant aukstyn, kitoje
vaikStynés puséje esantys laikantysis elementas arba ranktiiris (6) pneumocilindry
atitinkamai bus keliami auk$tyn arba nuleidziami Zemyn, t.y. pavyzdZiui, kai vienoje
vaikStynés puséje elementas keliamas, kitoje puséje elementas pneumocilindro bus
nuleidZziamas ir atvirk$ciai.

Kita svarbi vaikStynés funkcija, kurig gali atlikti tik du pneumocilindrai (1) ir tarp jy
galintis judéti oras — paciento pakabinimas vaik$tynéje be vieno pakabinimo tasko.
Artimiausio analogo (W02014001853A1) dokumente pateikiamoje vaik$tynéje paciento
pakabinimo mechanizmas prie vaikstynés tvirtinamas viename taske, esandiame per
pakabinimo mechanizmo vidurj. Tokiu bldu, pacientui perkeliant kiino svorj nuo vienos
kojos ant kitos, reikalinga svorj perkelti ir per minétg pakabinimo mechanizmo tvirtinimo
taska. Tai Siek tiek primena vaziavimg dviradiu su per aukstai pakelta dviradio sédyne,

kai norédamas perkelti svorj nuo vienos paminos ant kitos, dviratininkas turi savo svorio
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centru perSokti per aukstai pakelta sedyne. Sio i§radimo pateikiamoje vaikstynéje $is
nenatlralus judesys eliminuotas, nes paciento pakabinimo mechanizmas (l) prie
vaiks$tynés tvirtinamas maziausiai dviejose vietose, mazdaug Zzmogaus peciy plotyje.
Minétas pakabinimo mechanizmo (l) tvirtinimas ir du pneumocilindrai (1) vaikStynéje
sudaro itin artimas sglygas natiraliems €jimo judesiams.

Vaikstynéje naudojami du pneumocilindrai (1) ir jungiamojo elemento (2)
tarpusavio elementy sujungimas guoliais leidZia gana tiksliai matuoti oro slégj abiejuose
pneumocilindruose (1) atskirai. Tokiu bldu galima apskai€iuoti jéga, kuria pacientas
remiasi | grindis kiekvienai kojai atskirai ir sekti paciento kojy atraminiy funkcijy
pablogéjima ar pageréjimg naudojant vienokius ar kitokius reabilitacijos pratimus.

Pneumatikos valdymo pultas (16) skirtas oro srautams pneumatikos sistemoje
valdyti. Pneumatikos valdymo pultas (16) sudarytas i§ oro tekejimo kanaluose esanéiy
vozZtuvy ir tuos vozZtuvus valdanéiy rankeny, sumontuoty pneumatikos valdymo pulto
(16) priekiniame skyde. Vienu i$ jgyvendinimo atveju naudojamos dvi rankenos. Viena
rankena skirta atverti, uzverti pneumatikos sistemai, atvérus sistema joje galima keisti
oro kiekj, uzvérus sistema, uzkertamas kelias orui i§ sistemos pasisalinti. Kita rankena
skirta tarpusavyje sujungti ir atjungti pneumocilindrus (1).

Stabilus ranktaris (7). Priekinéje vaik$tynés dalyje prie rémo (4) nepajudinamai
tvitinamas stabilus ranktdris (7) (Pav.5). Stabilus ranktris (7) skirtas pacientui jsikibti,
atsiremti alkiinémis. Sio i$radimo stabilus ranktiiris (7) analogi§kas pateikiamam
artimiausio analogo (W02014001853A1) dokumente, iSskyrus stabilaus rankttrio (7)
tvirtinimo prie vaik$tynés rémo mazga (8) ir stabilaus rankttrio (7) Zemutine dali.
Stabilaus ranktario (7) Zemutiné dalis, kuria jis tvirtinamas prie vaik§tynés remo (4),
skirtingai nei artimiausio analogo dokumente pateikiama, turi du pailgus elementus,
kurie sujungiami dviem horizontaliais pailgais elementais, tokiu bidu suformuojant
stabilaus ranktirio (7) pagrindo forma primenandig staciakampj. Stabilus ranktdris (7)
mineta staciakampio formos trumpaja krastine jsistato | réme esantj tvirtinimo mazga
(8). Vienas trumposios krastinés kampas turi kiauryme, i kurig jsistato réme esantis
iSkilimas, kurio iSoriné forma artima kiaurymeés vidinei formai. Kitu jgyvendinimo variantu
vaikstynes ranktirio (7) pagrindo kampe gali bati iSkilimas, o prie rémo (4) pritvirtintame
mazge — kiaurymé, | kurig jstatomas iskilimas. Kitu jgyvendinimo variantu ranktirio (7)
tvirtinimo pagrindo kampe yra iSlenkta, | iSore i§lindusi plok§tuma, kuri jstadius ranktirj j
jo tvirtinimo vietg uZkiSama uz prie rémo (4) pritvirtinto pailgo elemento. Tokiu badu

itvirtinamas vienas stabilaus ranktiirio (7) pagrindo kampas. Lenkiant stabily ranktirj (7)
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| prieSingg puse nei jtvirtintas kampas, kita staiakampio pagrindo dalis jstatoma j réme
(4) esantj tvirtinimo mazga (8), kuriame yra pasukamas kaistis. Minétas staciakampio
formos stabilaus ranktlrio (7) pagrindas kampe turi kiauryme, kurios vidiné forma
artima minéto pasukamo kaisc¢io iSorinei formai. |stacius stabilaus ranktirio (7) pagrindg
[ jam skirta pagrindo tvirtinimo mazga (8), pasukamas kaistis, kuris jlenda | stabilaus
ranktirio (7) kampe esancig kiauryme.

Prie Siuo apraSymu pateikiamos vaikstynés gali bdti tvirtinamas kojy valdymo
mechanizmas (10). Kojy valdymo mechanizmo (10) konstrukcija ir tvirtinimo bldas
tokie patys, kaip apraSoma artimiausio analogo (W02014001853A1) dokumente.

Prie paciento pakabinimo mechanizmo (I) tvirtinama mink$to balno, $launy
minksty jtvary (dirzuy) sistema, | kurig jtvitinamas pacientas, ir kuria pacientas
tvirtinamas prie paciento pakabinimo mechanizmo (I). Visa sistema ir jos tvirtinimo prie
paciento pakabinimo mechanizmo (l) bldas tokie patys, kaip apra§oma artimiausio
analogo (W0O2014001853A1) dokumente. Minétoje minkstoje dalyje yra jsiti du lankai
(17) (Pav. 3), kurie tvirtinasi | pakabinimo mechanizme esangias kisenes (14).

Vaikstynés rémo (4) arkos formos elementai, kampo nustatymo mechanizmas (9),
jungiamojo elemento (2) horizontalus pailgas elementas kitu jgyvendinimo atveju gali
bati sudaryti i$ dviejy, vienody daliy, gaunamy aprasytas istisas dalis padalinus per
puse plokstuma, kurioje yra X ir Z adys. Tokiu atveju, gautos dvi atskiros daliy pusés
gaminamos taip, kad galima baty jas sutvirtinti ir padaryti vientisg elementa, pavyzdZiui
prisukant dvi dalis vieng prie kitos varztais. Toks minéty elementy sujungimas sudaro
salygas padalinti vaik$tyne perpus, pavyzdZziui, patogesniam transportavimui. Visa
reabilitaciné vaikStyné, nuémus nuo jos paciento pakabinimo elementg (1), kojy valdymo
mechanizmg (10), patogiam transportavimui gali bati iSardyta atsukus varztus,
sutvirtinancius rémo (4) ir jungiamojo elemento (2) tvirtinimo elemento dvi ji sudarandias
dalis. Tokiu bidu reabilitaciné vaik$tyné gali biiti perskiriama j simetriskas dalis, kurias

padalina plok$tuma, kurioje yra X ir Z asys.

Aprasyta vaikstyne visa savo konstrukcija, palyginus su artimiausio analogo
dokumente apraSomaja, Zymiai geriau pritaikyta reabilitacijai, mazZiau riboja paciento

judesius, efektyviau apkrauna reikalingus treniruoti raumenis, patogiau naudojama.

Siekiant iliustruoti ir aprasyti §j iSradima, auks$diau pateiktas tinkamiausiy

igyvendinimo varianty apraSymas. Tai néra i§samus arba ribojantis aprasymas,
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siekiantis nustatyti tikslig formg arba jgyvendinimo varianta. | auk$Ciau pateiktg
apradyma reikia zitréti daugiau kaip | iliustracija, o ne kaip | apribojima. Akivaizdu, kad
tos srities specialistams gali bati akivaizdZios daugybé modifikacijy ir variacijy.
lgyvendinimo variantas yra parinktas ir aprasytas tam, kad tos srities specialistai
geriausiai i$aiSkinty Sio iSradimo principus ir jy geriausia praktinj pritaikyma, skirtg
skirtingiems jgyvendinimo variantams su skirtingomis modifikacijomis, tinkanCiomis
konkreiam panaudojimui arba jgyvendinimo pritaikymui. Numatyta, kad iSradimo
apimtis apibréZiama prie jo pridéta apibréztimi ir jos ekvivalentais, kuriuose visi minéti
terminai turi prasme placiausiose ribose, nebent nurodyta kitaip.

lgyvendinimo variantuose, aprasytuose tos srities specialisty, gali bati sukurti
pakeitimai, nenukrypstantys nuo $io iSradimo apimties, kaip tai nurodyta toliau

pateiktoje apibréztyje.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Reabilitacine vaikstyné, apimanti:
rema (4) su ratukais, kuriais remiasi | horizontaly pagrindg ir ant kurio
tvirtinamos kitos vaik$tyne sudarancios dalys;
paciento pakabinimo mechanizma (1), skirtg pacientui jtvirtinti j vaikstyne;
stabily ranktdrj (7), | kurj pacientas gali remtis alkiinémis, jsikibti rankomis;
kojy valdymo mechanizmg (10), kuris padeda formuoti Zingsniavimui
reikalingus kojy judesius; |
besiskirianti tuo, kad paciento pakabinimo mechanizmas (l) prie rémo (4)
tvirtinamas per jungiamajj elementa (2) ir bent du pneumocilindrus (1), kad iSvengti
vieno pakabinimo tasko, per kurj pacientui reikty perkelti savo svorj, kai kiino svoris
Zingsniuojant perkeliamas nuo vienos kojos ant kitos, taip pat toks tvirtinimo bldas
leidzia abejoms kojoms atskirai iSmatuoti jégas, kuriomis pacientas remiasi | grindis ir
padidinti erdve darbui ir priemonéms reikalingoms pacientui jsodinti arba nuimti nuo

vaikstynés.

2. Reabilitaciné vaik$tyné pagal 1 punkta, besiskirianti tuo, kad minéta
jungiamajj elementa (2) sudaro bent vienas horizontalus pailgas elementas ir prie jo
galy guoliais pritvirtinti bent du pailgi laikantieji elementai, prie kuriy kito galo, nei
minetas tvirtinimas prie horizontalaus pailgo elemento, per sujungimg rutuliniais

lankstais tvirtinamas paciento pakabinimo mechanizmas.

3. Reabilitaciné vaikStyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad
bent du pneumocilindrai (1) pneumatikos valdymo pultu (16) gali bati sujungiami vienas
su kitu taip, kad tarp jy laisvai galéty tekéti pneumatikos sistemoje esantis oras ir

atjungiami vieng nuo kito taip, kad oras tarp jy nebegaléty laisvai tekeéti.

4. Reabilitaciné vaikStyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad

prie kiekvieno pneumocilndro (1) pritvirtinti dujy siégio matavimo jtaisai.

5. Reabilitacine vaikstyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad
nugaros atrama (11) sujungta rutuliniais lankstais su lankstais (5), lankstai tarpusavyje ir

su nugaros kampo nustatymo mechanizmu (9) sujungti naudojant asis, kur lankstai (5)
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sujungti j lygiagretainio formos elementus tokiu bidu, kad nepriklausomai nuo paciento
pakabinimo auks$&io ir padéties, nugaros atrama iSlieka vertikali arba i$laiko nustatytg

pasvirimo kampa.

6. Reabilitaciné vaik$tyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad
apie savo iSilgine a8j sukama rankena stumia nugaros pasvirimo kampo (9) vidinio
elemento dalj, o tuo stimimu keitiamas kampas tarp dviejy gretimy lanksty (5)
perduodamas nugaros atramos (11) tvirtinimo elementams, tokiu bidu realizuotas
tolydus nugaros atramos (11) kampo keitimas, procedidros metu, neiSimant paciento i$

vaikstynés.

7. Reabilitaciné vaik$tyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad
prie paciento pakabinimo mechanizmo (l) pritvirtinti ranktdriai (6) su galimybe juos

nuimti.

8. Reabilitaciné vaik$tyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad

stabilus ranktris (7) prie rémo (4) tvirtinamas tvirtinimo mazgu (8).

9. Reabilitaciné vaikstyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo, kad
jungiamasis elementas (2) ir ranktiris (6), yra sukonstruoti ir pritvirtinti vaikStyneje
taip, kad pacientg lydintis asmuo gali netrukdomai, patogiai, ergonomiskai j juos jsikibti

ir padéti pacientui tinkamai atlikti reabilitacijos pratimus.

10. Reabilitaciné vaikStyné pagal 9 punkta, besiskirianti tuo, kad pneumocilindry
sistemoje esandiam orui cirkuliuojant tarp abiejy pneumocilindry, viename vaikéfynés
Sone esant] ranktdrj (6) arba jungiamojo elemento (2) laikantjjj elementg spaudziant
Zemyn arba keliant aukstyn, kitame vaikStynés Sone esantis ranktiris arba laikantysis
elementas atitinkamai pneumocilindry sistemos keliamas aukstyn arba leidziamas
Zemyn t.y. pavyzdZiui, kai vienoje vaik§tynés puséje elementas keliamas, kitoje puséje

elementas pneumocilindro bus nuleidZziamas ir atvirk$ciai.

11. Reabilitaciné vaikStyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo,
kad metaliniai kojy jtvarai prie paciento pakabinimo mechanizmo (l) tvirtinami per

metaliniy kojos jtvary tvirtinimo mazgg (13), kuris savo vidurine dalimi pasukamai
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pritvirtintas prie paciento pakabinimo mechanizmo (1) ir gali laisvai svyruoti, sukiotis apie

X asj.

12. Reabilitaciné vaik$tyné pagal visus ankstesnius punktus, besiskirianti tuo,
kad vaikstynés rémas (4) vaik$tynés galinéje primena arkos formos elementg ir yra
suformuotas taip, kad pro minétg arka, vaik$tynei vaziuojant | priekj, gali tilpti paciento

sédéjimo ar guléjimo objektas.
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