1. Elektromagnetinės spinduliuotės (EMS) pluošto neapgręžiamojo perdavimo būdas, skirtas EMS pluoštą perduoti tiesiogine kryptimi ir neleisti perduoti atgaline kryptimi, kai tiesiogine ir atgaline kryptimis sklindantis EMS pluoštas nukreipiamas skirtingais keliais,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad 

- EMS pluoštą bet kuriuo pasirinktu keliu iš įvedimo/išvedimo kelių (1,2,3,4) įveda į kampiniu greičiu Ω besisukantį žiedinį interferometrą (12), 

- besisukančiame žiediniame interferometre (12) įvestą EMS pluoštą padalina i du vienodo intensyvumo EMS pluoštus, sklindančius jame priešpriešiais keliais (6) ir (7), ir dėl Sanjako efekto tarp minėtų padalintų priešpriešiais sklindančių EMS pluoštų įneša fazių poslinki ±Pi/2 radianų, kurio ženklas priklauso nuo minėtų priešpriešiais keliais (6) ir (7) sklindančių EMS pluoštų sklidimo krypties atžvilgiu žiedinio interferometro sukimosi krypties, 

- tarp priešpriešiais sklindančių besisukančiame žiediniame interferometre (12) minėtų EMS pluoštų įneša papildomą fazių poslinki Pil2 radi anų, kurio ženklas nepriklauso nuo minėtų EMS pluoštų sklidimo krypties, gaunant tarp priešpriešiais sklindančių EMS pluoštų suminį fazės poslinki Pi radianų arba 0, priklausomai nuo priešpriešiais sklindančių EMS pluoštų sklidimo krypties atžvilgiu žiedinio interferometro sukimosi krypties, 

- po to, besisukančiame žiediniame interferometre (12) priešpriešiais sklindančius EMS pluoštus apjungia i vieną EMS pluoštą ir ji išveda iš besisukančio žiedinio interferometro (12) kitu keliu pasirinktu iš įvedimo/išvedimo kelių (1, 2, 3, 4), nei EMS pluoštas įvedamas i besisukantį žiedinį interferometrą (12), bei 

- nemažiau kaip du EMS pluoštų įvedimo/išvedimo kelius, pasirinktus iš EMS pluoštų įvedimo/išvedimo kelių (1, 2, 3, 4), sutapatina su besisukančio žiedinio interferometro (12) sukimosi ašimi (8) ir nukreipia i atitinkamus įėjimo/išėjimo prievadus (21, 22, 23, 24). 

2. Būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad EMS pluoštas i besisukantį žiedinį interferometrą (12) gali būti įvestas ir iš jo išvestas keturiais skirtingais keliais (1, 2, 3, 4) tarpusavyje susietais besisukančiame žiediniame interferometre (12) taip, kad įvedus minėtą EMS pluoštą i besisukantį žiedinį interferometrą (12) pirmuoju keliu (1) pluoštas iš besisukančio žiedinio interferometro (12) bus išvestas antruoju keliu (2), minėtą EMS pluoštą įvedus į besisukantį žiedinį interferometrą (12) antruoju keliu (2) iš jo EMS pluoštas bus išvestas trečiuoju keliu, minėtą EMS pluoštą įvedus trečiuoju keliu (3), iš interferometro EMS pluoštas bus išvestas ketvirtuoju keliu (4) bei minėtą EMS pluoštą įvedus į minėtą besisukantį žiedinį interferometrą (12) ketvirtuoju keliu (4) iš jo bus išvestas pirmuoju keliu (1). 

3. Būdas pagal bet kurį iš 1-2 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sklindantys priešpriešiais EMS pluoštai besisukančiame žiediniame interferometre (12) yra nepoliarizuoti arba vienodai poliarizuoti ir sklinda geometriškai nepersiklojančiais, tačiau artimais keliais taip, kad į besisukantį žiedinį interferometrą (12) įeinantis ir iš jo išeinantis EMS pluoštai atsiskirtų ir nepersiklotų erdvėj e. 

4. Būdas pagal bet kurį iš 1-2 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad EMS pluoštai, sklindantys priešpriešiais besisukančiame žiediniame interferometre (12) yra statmenai poliarizuoti vienas kito atžvilgiu ir gali sklisti geometriškai tiek persiklojančiais tiek nepersiklojančiais keliais. 

5. Elektromagnetinės spindu1iuotės (EMS) pluošto neapgręžiamojo perdavimo įrenginys, skirtas EMS pluoštą perduoti tiesiogine kryptimi ir neleisti perduoti atgaline kryptimi, turintis bent du įvedimo/išvedimo prievadus EMS pluoštui į įrenginį įvesti bei iš įrenginio išvesti,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad įrenginys apima: 

- sukamą žiedinį interferometrą (12), turintį: 

pluošto daliklį (5), skirtą į sukamą interferometrą (12) įvedamam EMS pluoštui padalinti, o padalintus minėtus pluoštus prieš išvedant iš sukamo interferometro (12) apjungti į vieną EMS pluoštą, kur į sukamą žiedinį interferometrą (12) įvestą EMS pluoštą pluošto daliklis (5) padalija į du vienodo intensyvumo EMS pluoštus, kurie sklinda minėtame sukamame žiediniame interferometre (12) priešpriešiais keliais (6) ir (7) ir dėl Sanjako efekto įgauna fazių poslinkį ±Pi/2 radianų, kurio ženklas priklauso nuo minėtų priešpriešiais sklindančių EMS pluoštų sklidimo krypties atžvilgiu žiedinio interferometro sukimosi krypties, ir 

fazinį elementą, skirtą papildomam fazių poslinkiui Pi/2 radi anų įvesti tarp minėtų padalintų priešpriešiais sklindančių sukamame žiediniame interferometre (12) EMS pluoštų, kurio ženklas nepriklauso nuo minėtų priešpriešiais sklindančių EMS pluoštų sklidimo krypties atžvilgiu sukamo žiedinio interferometro (12) sukimosi krypties, gaunant suminį fazės poslinki Pi radianų arba 0 tarp priešpriešiais sklindančių keliais (6) ir (7) EMS pluoštų, kurie toliau nukreipiami i pluošto dalikli (5) ir apjungiami į vieną EMS pluoštą, kuris išvedamas iš sukamo žiedinio interferometro (12) kitu keliu, nei EMS pluoštas buvo įvestas į sukamą žiedinį interferometrą (12), 

- EMS pluošto perdavimo grandinę, jungiančią bent du kelius, pasirinktus iš EMS pluoštų įvedimo/išvedimo kelių (1, 2, 3, 4), skirtą sutapatinti pasirinktus kelius su sukamo žiedinio interferometro (12) sukimosi ašimi (8) ir nukreipti i atitinkamus įėjimo/išėjimo prievadus (21, 22,23,24). 

6. Įrenginys pagal 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sukamą žiedinį interferometrą (12) sudaro: EMS pluošto daliklis (5), fazinis elementas (11) ir bent du veidrodžiai (9, 10), išdėstyti interferometre (12) EMS pluoštų priešpriešinio sklidimo keliuose (6) ir (7), o EMS pluošto perdavimo grandinę, jungiančią sukamą žiedinį interferometrą (12) su įrenginio atitinkamais įvedimo/išvedimo prievadais (21-24) sudaro veidrodis (15), patalpintas bendraašiai su sukamo žiedinio interferometro (12) sukimosi ašimi (8) bei gali būti numatyta keletas papildomų veidrodžių (16-19), skirtų bent du EMS pluoštų įvedimo/išvedimo kelius (1-4) sutapatinti su žiedinio interferometro sukimosi ašimi (8), kur veidrodis (15) bei minėti papildomi veidrodžiai (16-19) yra sumontuoti sukamai kartu su sukamu žiediniu interferometru (12). 

7. Įrenginys pagal 6 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pluošto daliklis (5) yra nepoliarizuojantis pluošto daliklis (5), kuris EMS pluoštus padalija ir apjungia, skirtingose nepoliarizuojančio pluošto daliklio (5) vietose taip, kad EMS pluoštai sklisdami keliais (1-4) tarpusavyje atsiskiria erdvėje, o fazinis elementas (11) yra EMS pluoštui skaidri, nuo poliarizacijos nepriklausoma, fazinė plokštelė su aukščio laipteliu, [nešančiu Pi/2 radianų fazės poslinki tarp padalintų priešpriešiais sklindančių keliais (6) ir (7) sukamame žiediniame interferometre (12) EMS pluoštų. 

8. Įrenginys pagal 6 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pluošto daliklis (5) yra poliarizuojantis pluošto daliklis (5), kuris EMS pluoštus padalina i du statmenai poliarizuotus EMS pluoštus, sklindančius keliais (6) ir (7), o fazinis elementas (11), įnešantis Pi/2 radianų fazės poslinki tarp padalintų priešpriešiais sklindančių keliais (6) ir (7) sukamame žiediniame interferometre (12) EMS pluoštų, yra nuo poliarizacijos priklausoma dvejopo lūžio rodiklio bangos plokštelė. 

9. Įrenginys pagal 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sukamą žiedinį interferometrą (12) sudaro: 

-pluošto daliklis (5) ir dvi poliarizaciją išlaikančios skaidulos (35, 36), kurios tarpusavyje kryžmai sukryžiavus lėtąją ir greitąją skaidulų ašis, suvirintos taške (37), 

-fazinis elementas, skirtas papildomam fazės poslinkiui įvesti, yra suformuotas parenkant minėtų skaidulų (35, 36) ilgius, kurie skiriasi per 1/4,. poliarizacijos mušimo ilgį tarp lėtosios ir greitosios skaidulos poliarizacijų, 

- EMS pluošto perdavimo grandinė, jungianti sukamą žiedinį interferometrą (12) su įrenginio įvedimo/išvedimo atitinkamais prievadais (21-24), apima bent vieną kolimatorių (39, 40), išdėstytą bendraašiai su sukamo interferometro (12) sukimosi ašimi (8), o kolimatoriai (39, 40) su skaiduliniu žiediniu interferometru yra sujungti su poliarizaciją išlaikančiomis skaidulomis (41,42). 

10. Įrenginys pagal bet kurį iš 5, 6, 8 ir 9 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad įrenginyje yra numatytos papildomos EMS poliarizacijos sukimo priemonės (25, 27), skirtos sinchroniškai sukti poliarizaciją kartu su sukamu žiediniu interferometru (12), išlaikant EMS pluoštų poliarizacijos orientaciją nepriklausomai nuo sukamo žiedinio interferometro (12) pasisukimo kampo, bei įrenginyje yra numatyti papildomi poliarizaciniai pluošto dalikliai (26, 28), skirti statmenai poliarizuotų EMS pluoštų, sklindančių geometriškai persilojančiais keliais (1-4), erdviniam atskyrimui ir nukreipimui į atskirus įrenginio įvedimo bei išvedimo prievadus (21​24). 

11. Įrenginys pagal Iū punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad EMS poliarizacijos sukimo priemonė (25, 27) gali būti besi sukanti pusės bangos plokštelė arba skystųjų kristalų poliarizacijos rotatorius, arba atspindintis poliarizacijos rotatorius, arba prizminis poliarizacijos rotatorius, arba bet kokia kita priemonė, galinti sukti poliarizaciją sinchroniškai su sukamu žiediniu interferometru (12). 

12. Įrenginys pagal bet kurį iš 5-11 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sukamame žiediniame interferometre (12) bendraašiai su jo ašimi 8 yra padaryta kiaurymė, kuria sklinda EMS pluoštas tarp įrenginio prievadų (21-24) ir sukamo žiedinio interferometro (12). 

13. Įrenginys pagal bet kurį iš 5-12 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad prie bet kurio įrenginio prievado (21-24) yra prijungtos skaidulinės atšakos.
