1. Magneto pjezopavaros įrenginys, kurį sudaro magnetinis rotorius ir statorius, 

prijungtas prie daugiafazio harmoninių signalų generatoriaus (10),  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad magnetinis rotorius (3), turintis vieną porą (šiaurės ir pietų) polių, įtvirtintas tarp dviejų žiedo formos pjezoelektrinių keitiklių (2), kurie išdėstyti priešingose rotoriaus (3) pusėse ir kontaktuoja su rotoriumi (3) per atraminius elementus (4).

2. Magneto pjezopavaros įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad atraminiai 

elementai ( 4) su rotoriumi (3) sudaro kinematinę porą, kurioje atraminių elementų ( 4) generuojami elipsiniai judesiai yra transformuojami į kryptingą rotoriaus (3) sukimosi judesį.

3. Magneto pjezopavaros įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad įrenginyje 

rotoriaus (3) pozicionavimui nenaudojamos guolinės atramos, kas ženkliai supaprastina visos sistemos konstrukciją ir eliminuoja galimas pozicionavimo tikslumo paklaidas.

4. Magneto pjezopavaros įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad įrenginio 

statorių sudaro du žiedo formos pjezokeitikliai (2), kiekvienas turintys pritvirtintus po 3 atraminius elementus 
(4) ir vienas kito atžvilgiu yra išdėstyti priešingose rotoriaus 3 pusėse koncentriškai, o jų atraminių elementų (4) kontakto su rotoriaus (3) paviršiumi taškai yra tiesėje, einančioje per rotoriaus (3) centrą, t.y. prieš kiekvieną vieno pjezokeitiklio atraminį elementą (4) priešingoje rotoriaus pusėje yra kito pjezokeitiklio vienas iš atraminių elementų (4).

5. Magneto pjezopavaros įrenginys pagal ankstesnius punktus naudojamas mažų, 

nano- tipo erdvėlaivių orientavimui, pasukimui, nukreipimui erdvėje.

