1. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu turintis tris ar daugiau rotorių,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad tinklo kampai turi sujungimą su rotoriais; kiekvieno rotoriaus mechaninį sujungimą su drono korpusu sudaro valdomo atskyrimo mechanizmas. 

2. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad rotoriaus mechaninis sujungimas su drono korpusu užspaustas svirtimi.

3. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad rotoriaus mechaninis sujungimas su drono korpusu yra trapecijos formos.

4. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad maitinimas rotorių varikliams pravestas per mechaninį sujungimą su drono korpusu.

5. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1-2 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad svirtis sujungta su tempimo spyruokle per slenkantį sujungimą.

6. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1-2 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad tinklas pritvirtintas prie drono korpuso diržo pagalba; svirties kraštinėje yra peilis diržui pjauti.

7. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1-2 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad svirčių fiksatoriai yra sujungti su servomechanizmu.

8. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad drono korpusas ir tinklas yra sujungti su parašiutu; parašiuto dangčio užraktas yra sujungtas su servomechanizmu.

9. Dronas naikintuvas su tinklo išskleidimo mechanizmu, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad drono masės centras yra priekyje aerodinaminio spaudimo centro atžvilgiu.
