1. Pjezoelektrinė sukamojo judesio pavara, apimanti

statorių iš trijų tarpusavyje tampriai sujungtų plokštelių (5), kurių išilginės simetrijos ašys tarpusavyje sudaro 120° kampus, o statoriaus plokštelių (5) sujungimo centre suformuota apskritimo formos kiaurymė (17) su kontakto zona (20),

kontakto zonoje (20) slystamai prispaustą dvipusį pusiau sferinį ar kūginį rotorių (2, 3) su spyruokline prispaudimo sistema (1, 8, 9), ir

prie plokštelių (5) plokščios dalies viršutinio ir apatinio paviršiaus priklijuotus pjezoelektrinius žadinimo elementus (7),

b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad rotoriaus (2, 3) sukimosi greičiui padidinti sumažinant pavaros standumą,

kiekviena plokštelė (5) išilginės simetrijos ašyje turi stačiakampio formos išpjovą (15),

plokštelių (5) sujungimo vietos ties rotoriaus (2, 3) ir statoriaus kontakto zona (20) turi įpjovas (16).

2. Pavara pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad pjezoelektrinę pavarą tvirtinti prie korpuso (4) naudojamos „T“-formos strypinės pakabos (10), kiekviena pakaba turi skersinį strypą (11), kurio išilginis profilis modifikuotas cilindrinėmis, trapecinėmis ar stačiakampėmis išpjovomis, o skersinio strypo (11) galai (12) yra standžiai įtvirtinti korpuse (4).

3. Pavara pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad „T“-formos pakabose skersinių strypų (11) ilgis parenkamas toks, kad minėtų strypų (11) lenkimo virpesių lyginis rezonansinis dažnis sutaptų su vykdiklio (14) virpesių rezonansiniu dažniu jo lenkimo plokštumoje.

4. Pavara pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad tamprių plokštelių (5) išilginėse simetrijos ašyse einančios išpjovų (15) ir tamprių plokštelių (5) sujungimo vietose esančių įpjovų (16) ilgių pora parenkama taip, kad vykdiklio ir rotoriaus kontakto zonos (20) sukamųjų virpesių amplitudė būtų didžiausia.

5. Pavara pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad rotoriaus (2, 3) sukimą žadinti naudojamas trijų fazių elektrinį signalas su fazinėmis dedamosiomis U(sin(ω(t), U(sin(ωt+(2/3)(π) ir U(sin(ω(t+(4/3)(π), kurių dažnis ω lygus tamprios plokštelės (5) lenkimo formos plokštumoje rezonansiniam dažniui, o rotoriaus (2, 3) sukimo kryptis keičiama pakeitus dviejų signalų fazes per (2/3)(π.
