1. Dėvimas sąsajos įrenginys (20), skirtas valdyti transporto priemonę, nenaudojant rankų, kur transporto priemonė turi platformą, skirtą palaikyti krovinį, įskaitant naudotoją (1), judėjimo įrenginį, sujungtą su platforma ir pritaikytą transporto priemonei varyti, ir transporto priemonės valdiklį, sukonfigūruotą judėjimo įrenginiui valdyti pagal naudotojo įvesties signalus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad dėvimą sąsajos įrenginį (20) sudaro:

jutiklių priemonės, skirtos aptikti naudotojo stuburo judesius, skirtus valdyti transporto priemonę, ir pateikti įvesties signalus, pagrįstus minėtais judesiais;

priemonės, skirtos jutiklių priemonėms fiksuoti pasirinktose naudotojo (1) kūno vietose, kad būtų galima aptikti naudotojo stuburo judesius, skirtus valdyti transporto priemonę.

2. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jutiklių priemonės sukonstruotos taip, kad būtų galima aptikti naudotojo stuburo susisukimo judesius, skirtus valdyti transporto priemonės pokrypį/vairavimą, jutiklių priemones sudaro:

posūkio kampo jutiklis (8) sumontuotas korpuse (4);

vairavimo laikiklis (6);

vairavimo velenas (5), kurio vienas galas pritvirtintas prie vairavimo laikiklio (6), o kitas galas pritvirtintas prie posūkio kampo jutiklio (8) veleno (16);

spyruoklė (9), kuri yra skirta išlaikyti jutiklio (8) veleną (16) santykinai neutralioje padėtyje ir apkrauti vairavimo veleno (5) sukimą tam tikra pasipriešinimo jėga, kur vienas spyruoklės galas yra prijungtas prie jutiklio korpuso (4) ir kitas galas prie svirties (10), pritvirtintos ant vairavimo veleno (5).

3. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jutiklių priemonės turi mažiausiai vieną vienos ašies elektro-torsiometrą (11), skirtą atpažinti naudotojo stuburo susisukimo judesius, kurie pageidautinai yra naudojami transporto priemonės pokrypiui/ vairavimui valdyti.

4. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jutiklio priemonės turi mažiausiai vieną elektro-goniometrą (12), skirtą atpažinti naudotojo stuburo palinkimo judesius frontalinėje plokštumoje, kurie pageidautinai yra naudojami transporto priemonės posvyriui valdyti, ir naudotojo stuburo pasvirimo judesius sagitalinėje plokštumoje, kurie pageidautinai yra naudojami transporto priemonės polinkiui/pagreičiui valdyti.

5. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jutiklio priemonės turi mažiausiai vieną 3D judesio sekimo įrenginį (14), pagrįstą 3D akselerometrais, galintį atpažinti naudotojo stuburo judesius frontalinėje, sagitalinėje ir transversinėje plokštumose.

6. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad priemones, skirtas fiksuoti jutiklius naudotojo stuburo srityje, apima lipnios medžiagos, diržai ar specialiai pritaikyti drabužiai, tokie kaip liemenė (3).

7. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad priemones, skirtas fiksuoti jutiklius, apima liemenės (3) pavidalo įranga, skirta posūkio kampo jutiklio (8) korpusui (4) pritvirtinti apatinėje nugarinėje liemenės (3) dalyje taip, kad posūkio kampo jutiklio (8) velenas (5) yra santykinai lygiagretus naudotojo (1) stuburui, o vairavimo laikiklis (6) yra pritvirtintas viršutinėje nugarinėje liemenės (3) dalyje.

8. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad papildomai turi signalų apdorojimo bloką (7), turintį loginę grandinę, pritaikytą priimti įvesties signalus iš jutiklių priemonių, apdoroti minėtus įvesties signalus, generuoti valdymo signalus pagal minėtus įvesties signalus ir perduoti minėtus valdymo signalus transporto priemonės valdikliui.

9. Įrenginys pagal 8 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad signalų apdorojimo blokas (7), papildomai apima:

belaidį siųstuvą-imtuvą, skirtą signalams iš dėvimo sąsajos įrenginio perduoti transporto priemonės valdikliui;

maitinimo modulį su baterija.

10. Transporto priemonė pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad transporto priemonė valdoma įrenginiu pagal bet kurį iš ankstesnių punktų, kur transporto priemonė dar turi ryšio modulį (17), apimantį belaidį siųstuvą-imtuvą, skirtą komunikuoti su dėvimu sąsajos įrenginiu (20), ir loginę grandinę, skirtą iškoduoti minėtus valdymo signalus, gautus iš dėvimo sąsajos įrenginio (20), ir perduoti apdorotus valdymo signalus transporto priemonės valdikliui. 
