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DEVIMAS SASAJOS JRENGINYS, SKIRTAS VALDYTI VARIKLINE TRANSPORTO
PRIEMONE, NENAUDOJANT RANKUY

ISRADIMO SRITIS
Sis i§radimas susijes su dévimu sgsajos jrenginiu, skirtu valdyti transporto

priemone ar kitg varikline jranga, remiantis naudotojo stuburo judesiais, nenaudojant

ranky.

TECHNIKOS LYGIS
Kai kuriose situacijose transporto priemonés ar kitos variklinés jrangos

naudotojas negali laisvai naudoti savo ranky transporto priemonés ar kitos variklinés
jrangos valdymui. Tokie apribojimai gali atsirasti dél bitinybés rankomis atlikti kitas
funkcijas, pavyzdziui, atliekant pramonines, karines ar kosminés erdvés operacijas,

arba dél riboto virgutiniy galdniy judrumo.

Yra Zinomos jvairios sistemos ir mechanizmai, skirti valdyti transporto
priemone, nenaudojant ranky, priimant naudotojo jvestis, skirtas tiesioginiam transporto
priemonés valdymui. Tai apima akiy sekimo sistemas, balsu valdomas sistemas, ant
galvos montuojamas servo valdymo sistemas, siurbimo/ patimo valdymo sistemas, taip
pat valdymo sistemas, kuriy pagrindg sudaro galvos judesiy, peciy judesiy, smakro
judesiy aptikimas, svorio centro dislokacijos aptikimas, naudotojo kino padéties
aptikimas, naudotojo kiino judesiy aptikimas, matuojant sédynés pasukimg ar
pakreipima, naudotojo kino judesiy aptikimas, naudojant slégio jutiklius, kurie yra ant
transporto priemonés sédynés atramos, ant nugaros atramos arba ant kojy atramuy.
Pavyzdziui, dokumente US7275607 aprasytas valdiklis, kuris yra skirtas perduoti
naudotojo jvestis norimai transporto priemonés judéjimo krypciai arba orientacijai.
Valdiklis turi jvestj, skirta gauti naudotojo salygas, kuriy vertés pagristos aptikta
naudotojo kino orientacija. Naudotojo nurodytg jvestj naudotojas gali perduoti,
naudodamas bet kurj i§ jvairiy jvesties bidy, jskaitant: ultragarsinj kino padéties
nustatyma; pédy jégos jutima; rankenos palenkima; aktyvig rankeng; mechaninj kino
padéties jutima; ir linijinj slydimo krypties jéjima. Dokumente US7080710 apradytas
nejgaliyjy vezimélio valdymo jutiklis, kuriuo peciy judesiais valdomas nejgaliyjy
vezimélis, skirtas asmenims su pazeistomis nugaros smegenimis, negalintiems valdyti
ranky. Dokumente W02019002597 nurodomas elektrinio vezimélio valdymas, kurj
sudaro elementas komandoms jvesti ir adapterio dézuté, skirta jvesties elemento
duomenims perduoti j elektrinio vezimélio jvesties/ iSvesties modulj, jvesties elemento
duomenys yra perduodami j adapterio dézute belaidZiu bldu, kur jvesties elementas
apima dévima kompiutering sistemga, kuri yra ,Smartglass”. Dokumente US7748490
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apradytas elekira valdomas nejgaliyjy vezimélis su laisvy ranky jvesties jrenginiu, kuris
apima padéties nustatymo mazgg ir padéties nustatymo jrenginj, pateikia jvesties
signalus, atspindincius pageidaujamg nejgaliujy vezimélio judéjima, valdikliui. Padéties
nustatymo jrenginys nustato sédynés padétj. Sédynés judéjimas, o ne vairasvirté,
sukuria jtampos signalus, kurie véliau perduodami vezimélio valdikliui.

Nors Sios sistemos gali bati veiksmingos konkreciose situacijose, jos taip pat
gali turéti tam tikry apribojimy. Tokiy sistemy kaip akiy sekimo sistemos, valdymo balsu
sistemos, ant galvos montuojamos servo valdymo sistemos, siurbimo/ patimo valdymo
sistemos, taip pat valdymo sistemos, kuriy pagrindg sudaro galvos judesiy, smakro
judesiy, naudotojo kino judesiy aptikimas, matuojant sédynés sukimasi ar pakreipima,
naudotojo kiino judesiy aptikimas, naudojant slégio jutiklius, sumontuotus ant sédynés
atloSo arba ant nugaros atramos, trikumas yra poreikis sutelkti démesj | sistemos
valdymg, todél yra sudétinga atlikti naudingus darbus ar kitas funkcijas, tokias kaip
bendravimas, aplinkos stebéjimas ir pan. Sistemy, kurios pagristos naudotojo kino
judesiy aptikimu, matuojant sédynés sukimasi ar pakreipimg arba naudojant slégio
jutiklius, sumontuotus ant pédy atramy, trikumas yra tas, kad, atliekant tokius kdno
judesius, paprastai reikia kojy ar ranky pagalbos, o tokios operacijos gali bati
sudétingos naudotojams, turintiems ribotg apatiniy gal@niy judruma, arba kai rankomis
yra atliekamos kitos funkcijos. Sistemy, kurios pagrjstos naudotojo kino padéties ar
peciy judesiy aptikimu, trokumas yra judesiy, reikalingy kitoms uZduotims atlikti,
ribojimas.

Nors auk&ciau paminéti jrenginiai gali bati veiksmingi ribotose situacijose, biity
tinkama pateikti dévima laisvy ranky sasajos jrenginj, kuris minimaliai riboja naudotojo
judéjimo laisve ir yra pagrjstas intuityviais ir natdraliais naudotojo stuburo judesiais.

ISRADIMO ESME

Zmogaus stuburas yra sudarytas i§ 33 atskiry slanksteliy, i§sidésg&iusiy vienas
vir§ kito. Si stuburo kolona teikia pagrindine atrama Zmogaus kinui, raumenims ir
kaulams. LanksCios sausgyslés ir raiS€iai bei jautrls nervai prisideda prie stuburo

judesiy.

Asmuo, kuris gali valdyti stuburg, gali pakeisti slanksteliy grupiy padétj, o Siy
pokyciy aptikimas gali bati panaudotas transporto priemonei ar kitai varikliu varomai
jrangai valdyti. Paprasciausi nattrals stuburo judesiai yra: pasvirimas j kaire ir j deSine
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frontalinéje plok§tumoje, pasvirimas | priekj ir atgal sagitalinéje plokstumoje ir

susisukimas transversinéje plokstumoje.

Sio i§radimo objektas yra dévimas sgsajos jrenginys, skirtas valdyti transporto
priemone, nenaudojant ranky, kuris tam tikromis sglygomis pa8alina auk3&iau aprasyty
ankstesniy sistemy trikumus ir yra sukonfigruotas aptikti naudotojo stuburo judesius,
skirtus valdyti transporto priemone, priimti jvesties signalus, pagristus minétais
judesiais, ir pateikti Siuos signalus tiesiai j transporto priemonés valdiklj arba j signaly
apdorojimo bloko logine grandine, sukonfigiiruotg apdoroti minétus jvesties signalus,
generuoti valdymo signalus, pagal minétus jvesties signalus, ir pateikti minétus

valdymo signalus transporto priemonés valdikliui.

Dévimas sgsajos jrenginys, kuris charakterizuojamas naudotojo stuburo
judesiais frontalinéje, sagitalinéje ir transversinéje plokStumose, apima jutiklius, kurie
yra skirti aptikti kampinj stuburo pasisukima ar pasvirimg, priemones, skirtas minetiems
jutikliams fiksuoti ant naudotojo kdno, ir signaly apdorojimo blokg, turintj logine
grandine, kuri sukonfiglruota priimti jvesties signalus i$ jutikliy, generuoti valdymo
signalus, pagal minétus jvesties signalus, ir pateikti minétus valdymo signalus
transporto priemonés valdikliui. Dévimas sgsajos jrenginys gali bati prijungtas prie
transporto priemonés valdiklio, kad baty galima valdyti tiesiogiai, arba jame gali bati

belaidis siystuvas- imtuvas nuotoliniam valdymui.

Jei transporto priemonés valdiklis néra skirtas priimti belaidzio valdymo
signalus, transporto priemonéje gali bati papildomai jrengtas rySio modulis, apimantis
belaidj siustuva- imtuva ir logine grandine, skirta komunikuoti su dévimu sasajos
jrenginiu, iSkoduoti minétus valdymo signalus, gautus i§ dévimo sasajos jrenginio, ir

teikti apdorotus valdymo signalus transporto priemonés valdikliui.

Papildomai dévima sasajos jrenginj galima naudoti su skirtingomis transporto

priemonémis ar kita varikliu varoma jranga.

TRUMPAS BREZINIY PAVEIKSLY APRASYMAS
1 pav. yra pavaizduotas dévimo sasajos jrenginio, skirto transporto priemonei
valdyti, nenaudojant ranky, varianto su rotaciniu jutikliu supaprastintas scheminis

vaizdas;




2 pav. yra pavaizduotas dévimo sgsajos jrenginio, skirto transporto priemonei
valdyti, nenaudojant ranky, jutikliy jrangos varianto su rotaciniu jutikliu ir signaly
apdorojimo bloku supaprastintas scheminis vaizdas;

3 pav. yra pavaizduotas asmeninés balansuojancios transporto priemonés,
kur vairavimas yra kontroliuojamas Siame iSradime pateiktu dévimu sgsajos jrenginiu,
turinciu rotacinj jutiklj, perspektyvinis vaizdas;

4 pav. yra pavaizduoti dévimo sgsajos jrenginio, skirto transporto priemonei
valdyti, nenaudojant ranky, jgyvendinimo variantai, pateikti su skirtingomis jutikliy

jrangomis, supaprastinti scheminiai vaizdai;

ISSAMUS ISRADIMO JGYVENDINIMO VARIANTY APRASYMAS

Pirmajame jgyvendinimo variante, kaip pavaizduota 1 ir 2 pav., Sis iSradimas
susijes su dévimu sgsajos jrenginiu 20, kurj dévi naudotojas 1, sukonfigiiruotu teikti
postkio valdymo signalus, kurie pagristi naudotojo stuburo sukimosi judesiais,
transporto priemonés valdikliui, kur dévimajj sgsajos jrenginj sudaro:

posikio kampo jutiklis 8, sumontuotas korpuse 4;

jranga, skirta jutikliui fiksuoti ant naudotojo kiino, turinti liemenés 3 pavidalg,
kur jutiklio 8 korpusas 4 yra pageidautinai pritvirtintas apatinéje nugarinéje liemenés 3
dalyje ties juosmens slanksteliais (L1-L5) taip, kad jutiklio velenas 16 bity santykinai
lygiagretus naudotojo stuburui;

vairavimo laikiklis 6, kuris yra pageidautinai pritvirtintas prie liemenés 3
virSutinéje nugarinéje dalyje, ties kritinés Igstos slanksteliais (T1-T5);

vairavimo velenas 5, kurio vienas galas yra pritvirtintas prie vairavimo laikiklio
6, o kitas galas pritvirtintas prie postkio kampo jutiklio 8 veleno 16. Vairavimo velenas
pageidautinai yra lankstus, tadiau atsparus susukimui;

spyruoklé 9, kuri yra skirta iSlaikyti jutiklio 8 veleng 16 santykinai neutralioje
padétyje ir apkrauti vairavimo veleno 5 sukimg tam tikra pasiprieSinimo jéga. Vienas
spyruoklés galas prikabintas prie minéto jutiklio korpuso 4 ir kitas galas — prie svirties
10, pritvirtintos ant vairavimo veleno 5. Gali bati naudojama torsioniné arba jprasta

spyruoklé.

Norédamas inicijuoti transporto priemonés vairavimg ar pasukima, naudotojas
pasuka stuburg norima linkme, kas i§Saukia kampo pasikeitimg tarp virSutinés ir
apatinés stuburo daliy ir dél to pasisuka postkio kampo jutiklis 8. Postkio kampo
jutiklis 8 generuoja signalus, i§ esmés proporcingus veleno 5 kampiniam pasukimui, ir
minéti signalai, apibldinami kaip naudotojo jvestys transporto priemonés krypdiai
valdyti, yra perduodami j transporto priemonés valdiklj. Kai naudotojas atpalaiduoja
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raumenis ir grjzta j neutralig (veidu j priekj) padétj, spyruoklé 9 padeda pasukti veleng 5
j neutralig padétj o dévimas sgsajos jrenginys transporto priemonés valdikliui
perduoda valdymo signalg, kuris inicijuoja grizima j neutralig postkio padét;.

Jgyvendinimo variante, kur jvesties signalai i§ dévimo sagsajos jrenginio néra
tinkami transporto priemoneés valdikliui, dévimas sasajos jrenginys gali turéti signaly
apdorojimo blokg 7, kurj sudaro:

loginé grandiné, skirta apdoroti jutikliy aptiktas naudotojo jvestis, generuoti
valdymo signalus pagal minétas jvestis ir perduoti minétus valdymo signalus transporto
priemonés valdikliui;

duomeny perdavimo jungtis.

Jgyvendinimo variante, kur dévimas sgsajos jrenginys néra prijungtas prie
transporto priemonés valdiklio, signaly apdorojimo blokas 7 dar apima:

belaidj siystuvg-imtuva, skirtg komunikuoti su transporto priemonés valdikliu;

galios modulj, kurj sudaro baterija, jkrovimo modulis ir i8orinio maitinimo

Saltinio jungtis.

Jgyvendinimo variante, kur transporto priemonés valdiklis néra skirtas priimti
belaidzio valdymo signalus i§ dévimo sasajos jrenginio signaly apdorojimo bloko 7,
transporto priemonéje gali biti papildomai jrengtas rySio modulis 17, kuris tada bus
prijungtas prie transporto priemonés valdiklio, ry§io modulis 17 apima:

belaidj siystuva-imtuva, skirtg komunikuoti su dévimu sgsajos jrenginiu;

logine grandine, skirta minétiems valdymo signalams, gautiems i§ dévimo
sgsajos jrenginio, iSkoduoti ir -perducti apdorotus valdymo signalus transporto

priemonés valdikliui.

Toliau pateiktame jgyvendinimo variante, kaip pavaizduota 4A pav., dévimas
sgsajos jrenginys 20 turi bent vieng vienos asSies elektro-torsiometrg 11, skirtg aptikti
naudotojo stuburo susukimo judesius. Pavyzdziui, ,Biometrics Q" serijos vienos aSies
elektro-torsiometrai, kuriuos sudaro jtempio jutikliai, galéty bati naudojami minétiems
susukimo judesiams aptikti. Vienos aSies elekiro-torsiometras leidzia iSmatuoti
sukimagsi vienoje plokstumoje, pavyzdZiui, susukimg transversinéje plokStumoje.
Elektro-torsiometro vieno galinio bloko asinis sukimasis iSilgai iSilginés aSies kito
galinio bloko atzvilgiu yra matuojamas i$ vieno iséjimo kanalo. Jei elektro-torsiometras
lenkiamas sagitalinéje arba transversinéje plokStumoje, iSéjimas iSlieka pastovus.
Siame jgyvendinimo variante vienas elektro-torsiometro 11 galinis blokas yra
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pritvirtintas apatinéje nugarinéje liemenés 3 dalyje, o kitas galinis blokas pritvirtintas

virSutinéje nugarinéje liemenés 3 dalyje.

Kai kuriuose jgyvendinimo variantuose jutikliai yra tiesiogiai pritvirtinami prie
naudotojo kiino stuburo srities, naudojant elastingas lipnias medziagas, tokias kaip

tinkama lipni juosta.

Toliau pateiktame jgyvendinimo variante, kaip pavaizduota 4A pav., dévimas
sgsajos jrenginys 20 papildomai apima jutikliy priemones, skirtas aptikti naudotojo
stuburo judesius sagitalinéje plokStumoje ar polinkj, kuris apibréZiamas pasvirimu j
priekj arba atgal, ir atpazinti naudotojo stuburo judesj frontalinéje plokStumoje arba
posvyrj, kuris apibréZiamas pasvirimu j deSine arba j kaire. PavyzdZiui, ,Biometrics SG*
serijos dviejy asiy elektro-goniometrai 12 ar kiti lankstas jutikliai galéty bati naudojami
aptikti minétus judesius. Siame jgyvendinimo variante transporto priemonés pokrypj
(sausumos transporto priemonés atveju - vairavima) galima valdyti signalais, pagrjstais
naudotojo stuburo susukimu, transporto priemonés posvyrj galima valdyti signalais,
pagristais naudotojo stuburo pasvirimu frontalinéje plokStumoje, o transporto
priemonés polinkj (sausumos transporto priemonés atveju - pagreitj, greitj ir stabdyma)
galima valdyti signalais, pagristais naudotojo stuburo pasvirimu sagitalinéje

plok&tumoije.

Kai kuriuose jgyvendinimo variantuose dévimo sasajos jrenginio jutikliai gali
stebéti bent 8iy stuburo judesiy diapazong ir greitj: lenkimo | priekj, lenkimo atgal,
Soninio lenkimo j deSine ar j kaire ir sukimosi. Dévimas sgsajos jrenginys gali aptikti

kombinuotus judesius.

Toliau pateiktame jgyvendinimo variante, kaip pavaizduota 4B pav., dévimas
sgsajos jrenginys 20 apima bent vieng 3D judesio sekimo jrenginj 14, pagristg 3D
akselerometrais, galin€iais iSmatuoti naudotojo stuburo polinkio, posvyrio ir pokrypio
kampus arba atitinkamai kampus sagitalinéje, frontalinéje ir transversingje
plok§tumose. 3D judesio sekimo jrenginj galima apibadinti kaip autonoming sistemg,
matuojancia tiesinj ir kampinj judesius, naudojant giroskopy ir akselerometry triadg. 3D
judesio sekimo jrenginiai 14 yra fiksuojami ant naudotojo kdno, pageidautinai ant
apatinés ir virSutinés naudotojo nugaros sriciy arba ant specialios jrangos, tokios kaip
liemené 3, kaip kad paminéta pirmame jgyvendinimo variante, ir yra iSdéstyti taip, kad
matuoty judesio diapazong, kurj apibldina kampy skirtumas tarp apatinio 3D judesio
sekimo jrenginio ir virSutinio 3D judesio sekimo jrenginio. Pavyzdziui, Siame
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jgyvendinimo variante gali bdti naudojami belaidziai 3D judesio sekimo jrenginiai i$

~Xsens"“.

Kai kuriuose jgyvendinimo variantuose signaly apdorojimo blokas 7 yra
sukurtas komunikuoti belaidziu rySiu su keliais 3D judesio sekimo jrenginiais 14.

Pageidautiname jgyvendinimo variante, praradus ry$j tarp signaly apdorojimo
bloko 7 ir transporto priemonés valdiklio, transporto priemonés valdiklis automatiskai
nustatomas | atskaitos neutralig padétj, o skrydZio transporto priemoniy atveju valdiklis
automatiskai perjungiamas j automatinj (autopiloto) rezima.

Toliau pateiktame jgyvendinimo variante, kaip pavaizduota 3 pav., Sis
iSradimas susijes su asmenine balansuojancia transporto priemone 21, kurig sudaro:

platforma 22, sukonfigliruota i$laikyti krovinj, jskaitant naudotojg 1;

judéjimo jrenginys 23, turintis du ratus 24, kurie i§ esmés iSdéstyti vienas Salia
kito abiejose platformos 22 pusése, ir elektros variklius (neparodyta), skirtus varyti
ratus, akumuliatoriy baterija (neparodyta);

transporto priemonés valdiklis (neparodyta), sukonfigiruotas valdyti judéjimo
jrenginj ir palaikyti subalansuotg transporto priemonés 21 bakle, kur greitis ir pagreitis
kontroliuojami, perkeliant svorio centrg | priekj ir atgal, o vairavimas arba pokrypis
kontroliuojami jvestimis i$ dévimo sasajos jrenginio 20, kurj dévi naudotojas 1;

ry§io modulis 17, apimantis belaidj siystuva-imtuva, skirtag komunikuoti su
dévimu sasajos jrenginiu, ir logine grandine, skirta iSkoduoti minétus valdymo signalus,
gautus i§ dévimo sagsajos jrenginio, ir perduoti apdorotus valdymo signalus transporto

priemonés valdikliui.

Toliau pateiktame jgyvendinimo variante gali bati numatyti jvairGs jutikliai
naudotojo stuburo kampiniams pokycéiams aptikti, jskaitant, bet neapsiribojant,
akselerometrais, polinkio matuokliais, jégos ar slégio jutikliais, minkstaisiais jutikliais,
rotaciniais jutikliais. Jutiklius galima pritvirtinti tiesiogiai ant naudotojo kino arba
pritvirtinti ant specialiai pritaikyty drabuziy, dirzy ar kitos jrangos, kaip pageidaujamame
variante - ant liemenés.

Kai kuriuose jgyvendinimo variantuose gali bdti naudojamas jprastas
naudotojo aptikimo jutiklis, skirtas aptikti kada naudotojas jlipa ar islipa i$ transporto
priemonés. Naudotojo aptikimo jutiklis gali bati jrengtas pasostéje, pédy atramose arba
kitose tinkamose vietose.
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Kai kuriuose jgyvendinimo variantuose dévimas sasajos jrenginys 20 gali bati
naudojamas valdyti kitg varikliais varoma jranga, pavyzdziui, statybineg, karing ar
kosmine jranga.

Dar kituose jgyvendinimo variantuose dévimas sasajos jrenginys 20 gali bati

naudojamas egzoskeletams ar panasiems jrenginiams valdyti.

Auksciau buvo aprasyta keletas Sio iSradimo realizavimo varianty, nors Sios
srities specialistams gali paaiskéti jvairios kitos modifikacijos ir konfigracijos, todél Sis
iSradimas néra apribotas tik auk$¢iau aprasytais jgyvendinimo variantais, galimi ir kiti jo
realizavimo variantai, neiSeinantys i$ iSradimo apibrézties riby.




1.

ISRADIMO APIBREZTIS

Dévimas sgsajos jrenginys (20), skirtas valdyti transporto priemone,
nenaudojant ranky, kur transporto priemoné turi platforma, skirtg palaikyti
krovinj, jskaitant naudotojg (1), judéjimo jrenginj, sujungta su platforma ir
pritaikytg transporto priemonei varyti, ir transporto priemonés valdiklj,
sukonfiglruotg judéjimo jrenginiui valdyti pagal naudotojo jvesties signalus,
besiskiriantis tuo, kad dévima sasajos jrenginj {20) sudaro:

jutikliy priemonés, skirtos aptikti naudotojo stuburo judesius, skirtus
valdyti transporto priemone, ir pateikti jvesties signalus, pagristus minétais
judesiais;

priemonés, skirtos jutikliy priemonéms fiksuoti pasirinktose naudotojo
(1) kuno vietose, kad baty galima aptikti naudotojo stuburo judesius, skirtus
valdyti transporto priemone.

Jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad jutikliy priemonés
sukonstruotos taip, kad bdty galima aptikti naudotojo stuburo susisukimo
judesius, skirtus valdyti transporto priemonés pokrypj/vairavima, jutikliy
priemones sudaro:

posikio kampo jutiklis (8) sumontuotas korpuse (4);

vairavimo laikiklis (6);

vairavimo velenas (5), kurio vienas galas pritvirtintas prie vairavimo
laikiklio (6), o kitas galas pritvirtintas prie posukio kampo jutiklio (8) veleno (16);

spyruoklé (9), kuri yra skirta iSlaikyti jutiklio (8) veleng (16) santykinai
neutralioje padétyje ir apkrauti vairavimo veleno (5) sukima tam tikra
pasiprie$inimo jéga, kur vienas spyruoklés galas yra prijungtas prie jutiklio

korpuso (4) ir kitas galas prie svirties (10), pritvirtintos ant vairavimo veleno (5).

Jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad jutikliy priemonés turi
maziausiai vieng vienos asies elektro-torsiometra (11), skirtg atpazinti
naudotojo stuburo susisukimo judesius, kurie pageidautinai yra naudojami
transporto priemonés pokrypiui/ vairavimui valdyti.

Jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad jutiklio priemonés turi

maziausiai vieng elektro-goniometrg (12), skirtg atpazinti naudotojo stuburo

palinkimo judesius frontalingje plok§tumoje, kurie pageidautinai yra naudojami

transporto priemonés posvyriui valdyti, ir naudotojo stuburo pasvirimo judesius
9




10.

sagitalinéje plok$tumoje, kurie pageidautinai yra naudojami transporto

priemonés polinkiui/pagreiciui valdyti.

Jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad jutiklio priemonés turi
maziausiai vieng 3D judesio sekimo jrenginj (14), pagristg 3D akselerometrais,
naudotojo stuburo judesius frontalinéje, sagitalinéje ir

galintj atpazinti

transversinéje plok§tumose.

Jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad priemones, skirtas fiksuoti
jutiklius naudotojo stuburo srityje, apima lipnios medziagos, dirzai ar specialiai
pritaikyti drabuzZiai, tokie kaip liemené (3).

Jrenginys pagal 1 punkts, besiskiriantis tuo, kad priemones, skirtas fiksuoti
jutiklius, apima liemenés (3) pavidalo jranga, skirta postkio kampo jutiklio (8)
korpusui (4) pritvirtinti apatinéje nugarinéje liemenés (3) dalyje taip, kad posikio
kampo jutiklio (8) velenas (5) yra santykinai lygiagretus naudotojo (1) stuburui,
o vairavimo laikiklis (6) yra pritvirtintas virSutinéje nugarinéje liemenés (3)

dalyje.

Jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad papildomai turi signaly
apdorojimo blokg (7), turintj logine grandine, pritaikytg priimti jvesties signalus i$
jutikliy priemoniy, apdoroti minétus jvesties signalus, generuoti valdymo
signalus pagal minétus jvesties signalus ir perduoti minétus valdymo signalus
transporto priemonés valdikliui.

Jrenginys pagal 8 punkta, besiskiriantis tuo, kad signaly apdorojimo blokas
(7), papildomai apima:

belaidj siystuvg-imtuva, skirta signalams i§ dévimo sgsajos jrenginio
perduoti transporto priemonés valdikliui;

maitinimo modulj su baterija.

Transporto priemoné pagal 1 punktg, besiskirianti tuo, kad transporto
priemoné valdoma jrenginiu pagal bet kurj i§ ankstesniy punkty, kur transporto
priemoné dar turi rySio modulj (17), apimantj belaidj siystuvg-imtuva, skirtg
komunikuoti su dévimu sgsajos jrenginiu (20), ir logine grandine, skirtg iSkoduoti
minétus valdymo signalus, gautus i§ dévimo sgsajos jrenginio (20), ir perduoti
apdorotus valdymo signalus transporto priemonés vaidikliui.
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