[bookmark: _GoBack]Išradimas priskiriamas transporto sričiai, būtent įrenginiams bei sistemoms su standžiais pakabinamais bėgių keliais ir yra skirtas pervežti žmones judriose miestų gatvėse. Išradimo tikslas - sumažinti automobilių srautus, oro taršą, triukšmą, praplėsti susisiekimo galimybes, atpiginti išlaidas, padidinti našumą, komfortabilumą ir saugumą. Sistema, susideda iš laikančiųjų stulpų 1, ant jų įtvirtinto mažiausiai vieno pakabinamo bėgio 2, traukos mechanizmo su elektrine pavara, prie kurio įtvirtinta mažiausiai viena kabina 3, su pakilimo/nusileidimo mechanizmu. Taip pat sistemoje yra sumontuotas automatinio valdymo centras su autonominiais pultais parkavimo stotelėje ir kabinoje. Bėgis 2 yra dvitėjinės formos, yra apgaubtas iš viršaus apsauginiu gaubtu 4, jo galuose suformuoti ribotuvai 5, į kuriuos įremti šoniniai ratukai 6, įtvirtinti kronšteine 7. Priešingose bėgio 2 vertikaliosios dalies pusėse, įtvirtinti riedėjimo ratai 8. Traukos mechanizmas su elektrine pavara, susideda iš elektros variklio 9, perdavimo reduktoriaus 10, varančiojo rato 11, elektros perdavimo juostų 12 ir dantytos juostos 13. Virš pakilimo/nusileidimo mechanizmo 14, yra pritvirtintas šarnyras 15, o pats mechanizmas susideda iš kardano 16, reduktoriaus 17, velenų 18, ant jų suvyniotų plieninių trosų 19. Kabinos 3 apatinėje dalyje yra įtvirtinti amortizuojantys elementai 20, o priekyje arba abiejose pusėse - durys 21. Automatinis valdymas sistemoje gali būti vykdomas WIFI, GPS arba radijo bangų ryšio priemonėmis.

Išradimas priskiriamas transporto sričiai, būtent įrenginiams bei sistemoms su standžiais 


pakabinamais bėgių keliais ir yra skirtas pervežti žmones judriose miestų gatvėse.


 


Išradimo 


tikslas 


-


 


sumažinti automobilių srautus, oro taršą, triukšmą, praplėsti 


susisiekimo galimybes, 


atpiginti išlaidas, padidinti našumą, komfortabilumą ir saugumą.


 


Sistema, susideda iš laikančiųjų 


stulpų 1, ant jų įtvirtinto mažiausiai vieno pakabinamo bėgio 2, traukos mechanizmo su elektrine 


pavara, prie kurio įtvirtinta mažiausi


ai viena kabina 3, su pakilimo/nusileidimo mechanizmu.


 


Taip pat sistemoje yra sumontuotas automatinio valdymo centras su autonominiais pultais 


parkavimo stotelėje ir kabinoje.


 


Bėgis 2 yra dvitėjin


ė


s formos, yra apgaubtas iš viršaus 


apsauginiu gaubtu 4, jo 


galuose suformuoti ribotuvai 5, į kuriuos įremti šoniniai ratukai 6, 


įtvirtinti kronšteine 7.


 


Priešingose bėgio 2 vertikaliosios dalies pusėse, įtvirtinti riedėjimo ratai 8.


 


Traukos mechanizmas su elektrine pavara, susideda iš elektros variklio 9, perdavim


o 


reduktoriaus 10, varančiojo rato 11, elektros perdavimo juostų 12 ir dantytos juostos 13.


 


Virš 


pakilimo/nusileidimo mechanizmo 14, yra pritvirtintas šarnyras 15, o pats mechanizmas susideda 


iš kardano 16, reduktoriaus 17, velenų 18, ant jų suvyniotų plie


ninių trosų 19. Kabinos 3 


apatinėje dalyje yra įtvirtinti amortizuojantys elementai 20, o priekyje arba abiejose pusėse 


-


 


durys 21. Automatinis valdymas 


sistemoje gali būti vykdomas WIFI


, GPS arba radijo bangų 


ryšio priemonėmis.


 




Išradimas priskiriamas transporto sričiai, būtent įrenginiams bei sistemoms su standžiais  pakabinamais bėgių keliais ir yra skirtas pervežti žmones judriose miestų gatvėse.   Išradimo  tikslas  -   sumažinti automobilių srautus, oro taršą, triukšmą, praplėsti  susisiekimo galimybes,  atpiginti išlaidas, padidinti našumą, komfortabilumą ir saugumą.   Sistema, susideda iš laikančiųjų  stulpų 1, ant jų įtvirtinto mažiausiai vieno pakabinamo bėgio 2, traukos mechanizmo su elektrine  pavara, prie kurio įtvirtinta mažiausi ai viena kabina 3, su pakilimo/nusileidimo mechanizmu.   Taip pat sistemoje yra sumontuotas automatinio valdymo centras su autonominiais pultais  parkavimo stotelėje ir kabinoje.   Bėgis 2 yra dvitėjin ė s formos, yra apgaubtas iš viršaus  apsauginiu gaubtu 4, jo  galuose suformuoti ribotuvai 5, į kuriuos įremti šoniniai ratukai 6,  įtvirtinti kronšteine 7.   Priešingose bėgio 2 vertikaliosios dalies pusėse, įtvirtinti riedėjimo ratai 8.   Traukos mechanizmas su elektrine pavara, susideda iš elektros variklio 9, perdavim o  reduktoriaus 10, varančiojo rato 11, elektros perdavimo juostų 12 ir dantytos juostos 13.   Virš  pakilimo/nusileidimo mechanizmo 14, yra pritvirtintas šarnyras 15, o pats mechanizmas susideda  iš kardano 16, reduktoriaus 17, velenų 18, ant jų suvyniotų plie ninių trosų 19. Kabinos 3  apatinėje dalyje yra įtvirtinti amortizuojantys elementai 20, o priekyje arba abiejose pusėse  -   durys 21. Automatinis valdymas  sistemoje gali būti vykdomas WIFI , GPS arba radijo bangų  ryšio priemonėmis.  

