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I3radimas priskiriamas transporto sriiai, btent jrenginiams bei sistemoms su standZiais pakabinamais
begiy keliais ir yra skirtas perveZti Zmones judriose miesty gatvése. I8radimo tikslas - sumaZinti automobiliy
srautus, oro tar3a, triuk8ma, praplésti susisiekimo galimybes, atpiginti i$laidas, padidinti naSuma, komfortabiluma
ir sauguma. Sistema, susideda i§ laikangiyjy stulpy 1, ant jy jtvirtinto maZiausiai vieno pakabinamo begio 2,
traukos mechanizmo su elektrine pavara, prie kurio jtvirtinta maziausiai viena kabina 3, su pakilimo/nusileidimo
mechanizmu. Taip pat sistemoje yra sumontuotas automatinio valdymo centras su autonominiais pultais
parkavimo stoteléje ir kabinoje. Bégis 2 yra dvitéjinés formos, yra apgaubtas i§ virSaus apsauginiu gaubtu 4, jo
galuose suformuoti ribotuvai 5, j kuriuos jremti Soniniai ratukai 6, jtvirtinti kronteine 7. PrieSingose bégio 2
vertikaliosios dalies pusése, jtvirtinti riedéjimo ratai 8. Traukos mechanizmas su elektrine pavara, susideda i§
elektros variklio 9, perdavimo reduktoriaus 10, varangiojo rato 11, elektros perdavimo juosty 12 ir dantytos juostos
13. Vir§ pakilimo/nusileidimo mechanizmo 14, yra pritvirtintas Sarnyras 15, o pats mechanizmas susideda i§
kardano 16, reduktoriaus 17,veleny 18, ant jy suvynioty plieniniy trosy 19. Kabinos 3 apatinéje dalyje yra jtvirtinti
amortizuojantys elementai 20, o priekyje arba abiejose pusése - durys 21. Automatinis valdymas sistemoje gali
biti vykdomas WIFI, GPS arba radijo bangy rySio priemonemis.



Pakabinama transporto sistema

Technikos sritis

Isradimas priskiriamas transporto sri¢iai, biitent jrenginiams bei sistemoms su
standziais pakabinamais bégiy keliais ir yra skirtas pervezti Zmones ypa¢ labai judriose

miesty gatvése, taip pat yra galimybé sukurti platy regionin;j tinkla.
Technikos lygis

Esamy sausumos keliy statyba be galo brangi, o begalinis dabartinio laikmecio
automobiliy srautas miesty gatvése, vis didéjancios spiistys keliuose, uzterStas oras,
triukdmas, neuZgarantuotas saugumas, verlia galvoti apie alternatyvias susisiekimo
priemones, judanéias vir§ Zemés pavir§iaus, kurios yra deSimteriopai pigesnés, saugesnés ir

gali biiti lengvai integruojamos j miesto visuomeninio, tarpmiestinio transporto sistemas.

Yra Zinoma antZzeminé transporto sistema susidedanti i§ sijos pavidalo vaZiuojamojo
kelio su dviem prieSingomis horizontaliomis riedéjimo plokStumomis ir transporto
priemongés, turingios virSutinius atraminus ratus ir apatinius prispaudziamuosius ratus. Be to
sija yra 1 formos ir yra pritvirtinama prie atramy. Apatiné riedéjimo plokStumos dalis yra
vidingje sijos puséje ir padengta medZiaga, su padidintu sukibimo koeficientu. Apatiniai

ratai yra varomieji ( zitir. RU 2302955, B61B 3/02, 2006 m.).

Yra Zzinoma transporto sistema, susidedanti i§ antzeminio traukinio su vienu ar
daugiau vagony, kurie yra prijungti prie pakabinamo bégio, kuris yra pritvirtintas prie stulpy
arba atramy tokiam auk3tyje, kad netrukdyty pravaZiuojanCiam transportui ir Zmonems,
judantiems gatve, esantiems ant Zemeés. Sustojimo stotelése jsodinant ir iSlaipinant Zmones
nurodytas bégis turi maZiausiai dvi nepriklausomas atkarpas, nustatan¢ias pirmg bégio dalj,
prie kurios yra pakabintas vagonas kartu su pakabinimo priemonémis, leidZianCiomis jam
judéti vertikaliai tarp dviejy kradtiniy padéciy: virSutinés kraStutinés padéties, kurioje
pirmoji bégio padétis yra tarsi tesinys sekanCios bégio dalies ir Zemutinés kraStutinés
padéties, kurioje vagonas, pakabintas prie pirmos bégio padéties, stovi ant Zemés arba arti
jos, leisdamas atlikti keleiviy jsodinimg/i$laipinima gatvés lygyje. Sustojimuose,

atitinkandiuose pirmg bégio padétj yra sumontuota antra bégio atkarpa, lygiagreti pirmajai ir



turin¢iai tokj patj ilgj. Pirma ir antra bégio atkarpos gali judéti kreipiandiosiomis arba
bégiais, pakeisdamos viena kitos padétj, kurioje jos i$sidéste vienoje linijoje su sekanéiomis
bégio dalimis ( ziar. RU 2321510, E01B25/22, B61B 3/02 , B61B1 ).

Nors tokia transporto sistema netrukdo gatvéje judéjimo ir leidzia prasilenkti
vagonams vis délto ji yra nesaugi, sudétinga, pakankamai brangi ir neekonomiska, negali

i§vystyti reikiamo greicio.
ISradimo esmé

I8radimo tikslas — sumazinti automobiliy srautus, tuo paciu sumazinant oro tar$a bei
triuk$ma, praplésti susisiekimo galimybes, atpiginti pravaziavimo islaidas, padidinti keleiviy
pervezimo nasumg, komfortabiluma ir sauguma.

[sradimo tikslas yra pasiekiamas tuo, kad pakabinamoje transporto sistemoje,
susidedancioje i3 laikanC€iyjy stulpy 1, ant jy jtvirtinto maZiausiai vieno pakabinamo bégio 2,
traukos mechanizmo su elektrine pavara, prie kurio jtvirtinta maZiausiai viena kabina 3
keleiviy pervezimui su pakilimo/nusileidimo mechanizmu, yra sumontuotas automatinio
valdymo centras turintis galimybe kartu su autonominiais pultais jrengtais parkavimo vietoje
ir kabinoje, valdyti, kontroliuoti kabinos iSkvietima, judéjimg bei pakilimg / nusileidima,
ir kurioje pakabinamas bégis 2 i§ virSaus turi apsauginj gaubta 4 ir yra dvitéjinés formos
su ribotuvais galuose 5, j kuriuos jremti Soniniai ratukai 6, jtvirtinti kronsteine 7, o
prieSingose pakabinamo bégio vertikaliosios dalies pusése yra sumontuoti riedéjimo ratai 8,
bei jo apatingje iSorinéje dalyje, yra sumontuotas traukos mechanizmas su elektrine pavara,
susidedantis i§ elektros variklio 9, kuris i§ vienos puses, per perdavimo reduktoriy 10, yra
sujungtas su varanc¢iuoju ratu 11, o pastarasis sujungtas su elektros perdavimo juostomis 12
ir tarp jy esandia dantyta juosta 13, o i§ kitos pusés per elektrinés pavaros perdavimo
reduktoriy 10 prijungtas prie keleiviy pervezimo kabinos pakilimo/nusileidimo mechanizmo
14, su vir§ jo pritvirtintu lankséiam posilikio manevrui iSlaikyti Sarnyru 15, ir
susidedancio i$§ kardano 16 per reduktoriy 17 tarpusavyje jungian¢io velenus 18, jtvirtintus
kabinos 3 krastuose, ant kuriy yra suvynioti plieniniai trosai 19, kuriy vieni galai yra
pritvirtinti prie veleny 18, o kiti prie keleiviy pervezimo kabinos 3 virSutinés dalies, kurios

apatinéje dalyje yra jtvirtinti amortizuojantys elementai 20 ir kuri yra su durimis 21. Taip pat,
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kabinos 3 viduje yra sumontuotas autonominis valdymo pultas, kédés bei kita jranga, kaip
pvz. nejgaliyjy veZiméliy pritvirtinimo jranga bei vaizdo steb¢jimo kamera ( bréZ.
nepavaizduota). Taip pat, pati kabina 3 gali bati jvairiy formy, kaip pvz. kvadrato,
statiakampio bei ovalo formos, o jos vidus apSildomas.
Be to, automatinis valdymas sistemoje gali biiti vykdomas bevielio internetinio ry$io

( WI-FY), mobilaus internetinio rysio (GPS) arba radijo bangy rysio priemonémis.

Trumpas bréziniy apraSymas

[Sradimo esmé yra pavaizduota paveiksluose.

1 fig. pavaizduota pakabinamos transporto sistemos principiné schema i§ Sono:

2 fig. pavaizduota pakabinamos transporto sistemos principiné schema i§
priekio.

3 fig. pavaizduota pakélimo/nuleidimo mechanizmo principiné schema.

Pakabinama transporto sistema, susideda i§ gelzbetoniniy arba plieniniy laikangiyjy
stulpy 1, ant jy jtvirtinto maziausiai vieno pakabinamo bégio 2, traukos mechanizmo su
elektrine pavara, prie kurio jtvirtinta maziausiai viena kabina 3 keleiviy perveZzimui, su
pakilimo/nusileidimo mechanizmu. Taip pat sistemoje yra sumontuotas automatinio valdymo
centras su autonominiu pultu parkavimo stotelé¢je ir autonominiu pultu kabinoje ( bréz.
nepavaizduota). Pakabinamas bégis 2 yra dvit¢jinés formos ir yra apgaubtas i§ virSaus
apsauginiu gaubtu 4, o jo galuose suformuoti ribotuvai 5, j kuriuos jremti Soniniai ratukai 6,
jtvirtinti kronSteine 7. PrieSingose, bégio 2 vertikaliosios dalies pusése, jtvirtinti riedéjimo
ratai 8. Traukos mechanizmas su elektrine pavara, susideda i§ elektros variklio 9, perdavimo
reduktoriaus 10, varanciojo rato 11, elektros perdavimo juosty 12 ir dantytos juostos 13. Vir§
keleiviy pervezimo kabinos pakilimo/nusileidimo mechanizmo 14, lanksCiam posikio
manevrui i§laikyti yra pritvirtintas $arnyras 15, o pats mechanizmas susideda i§ kardano 16 ,
reduktoriaus 17, veleny 18, ant kuriy yra suvynioti plieniniai trosai 19. Keleiviy pervezimo
kabinos 3 apatinéje dalyje yra jtvirtinti amortizuojantys elementai 20, o durys 21 yra
jtvirtinamos kabinos priekingje puséje. Darys gali biiti jtvirtinamos ir abejose kabinos 3

pusése, vienos skirtos jlipimu, kitos i§lipimui.
ISradimo realizavimas

Sistema veikia taip.
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Keleivis, esantis stoteléje, kurioje yra sumontuotas autonominis kabinos iSkvietimo pultas
(bréz. nepavaizduotas), paspaudzia mygtuka ir iSsiunéia kabinos iSkvietimo signalg j
automatinio valdymo centra, kuris persiuncia signalg j kabinos autonominj pultg ( bréz.
nepavaizduotas). Kabina 3, gavusi signala, atvyksta ir nusileidzia nurodytame parkavimo
punkte. AutomatiSkai atsidaro durys ir keleivis, jlipes j kabing, nuspaudzia autonominiam
kabinos pulte mygtuka, nurodant] vaziavimo punkta. Kabina 3 automatiskai uzsidaro,
paduodamas signalas j automatinio valdymo centra, kuris duoda nurodyma kabinai 3 pakilti j
nustatyta aukstj ir judéti nurodyta linkme. Jeigu kabina 3 nesulaukia iSkvietimo, ji stovi ir
laukia toje stoteléje, kurioje iSlipo paskutinis keleivis. Kabinos iSkvietimo, judéjimo,
nusileidimo/ pakélimo tolesné eiga gali buti valdoma bevielio internetinio rySio WI- FY,

mobilaus internetinio rySio GPS arba radijo rySio priemonémis.

Pramoninis pritaikomumas

Pateiktas techninis sprendimas leidzia sumazinti automobiliy srautus, tuo padiu
sumazinant oro tar$g bei triuk§ma, praplecia susisiekimo galimybes, atpigina pravaZiavimo
islaidas, padidina keleiviy pervezimo nasumg, komfortabiluma ir sauguma. Tokias transporto
sistemas, kuriy eismas vyksta atskiroje erdveéje vir§ Zemés, labai nesudétinga sumontuoti,

valdyti bei eksploatuoti.
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ISradimo apibréztis

Pakabinama transporto sistema, susidedanti i§ laikanCiyjy stulpy 1, ant jy
jtvirtinto maZziausiai vieno pakabinamo bégio 2, traukos mechanizmo su elektrine
pavara, prie kurio jtvirtinta maziausiai viena kabina 3 keleiviy perveZimui, su
pakilimo/nusileidimo mechanizmu, besiskirianti tuo, kad sistemoje yra
sumontuotas automatinio valdymo centras, turintis galimybe kartu su
autonominiais pultais, jrengtais parkavimo vietoje ir kabinoje, valdyti,
kontroliuoti  kabinos iSkvietima, judéjimg bei pakilimg/nusileidimg, o
pakabinamas bégis 2, kuris i§ virSaus turi apsauginj gaubtg 4 yra dvitéjinés
formos su ribotuvais galuose 5, j kuriuos jremti Soniniai ratukai 6, jtvirtinti
kronSteine 7, o prieSingose pakabinamo bégio 2 vertikaliosios dalies pusése
sumontuoti ried¢jimo ratai 8 bei jo apatinéje iSoringje dalyje, yra sumontuotas
traukos mechanizmas su elektrine pavara, susidedantis i§ elektros variklio 9,
kuris i§ vienos pusés, per perdavimo reduktoriy 10, yra sujungtas su varaniuoju
ratu 11, o pastarasis sujungtas su elektros perdavimo juostomis 12 ir tarp jy
esania dantyta juosta 13, o i§ kitos pusés per elektrinés pavaros perdavimo
reduktoriy 10 prijungtas prie keleiviy perveZimo kabinos pakilimo/nusileidimo
mechanizmo 14, su vir§ jo pritvirtintu, lanks¢iam postikio manevrui iSlaikyti
Sarnyru 15, ir susidedanéio i§ kardano 16 per reduktoriy 17 tarpusavyje
jungian€io velenus 18, jtvirtintus kabinos 3 kraStuose, ant kuriy yra suvynioti
plieniniai trosai 19, kuriy vieni galai yra pritvirtinti prie veleny 18, o kiti prie
keleiviy pervezimo kabinos 3 virSutinés dalies, kurios apatinéje dalyje yra
jtvirtinti amortizuojantys elementai 20 ir kuri yra su durimis 21, jos viduje
sumontuotu autonominiu pultu, kédémis bei kita jranga, kaip pvz. nejgaliyjy
veziméliy pritvirtinimo jranga bei vaizdo stebéjimo kamera .

Pakabinama transporto sistema pagal 1 punkta, besiskirianti tuo, kad automatinis
valdymas gali biiti vykdomas bevielio internetinio rySio( WI-FY) , mobilaus
internetinio rySio (GPS) arba radijo bangy rySio priemonémis.

Pakabinama transporto sistema, pagal 1 punkta, besiskirianti tuo, kad kabina
gali bati jvairiy formu, kaip pvz. kvadrato, statiakampio bei ovalo formos, o jos

vidus apSildomas.
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