1. Nusileidimo platforma (1) su lygiu horizontaliu paviršiumi bepiločio orlaivio (2) pozicionavimui, apimanti ant jos išdėstytas besileidžiančio (nusileidusio) bepiločio orlaivio centravimo priemones, naudojant elementus, kurie turi į atitinkamo elemento centrą sueinančią spiralinę kreipiančiąją ir juos varančią (-as) pavarą (-as), taip pat griovelį (-ius),  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad:

centravimo priemonės apima porą greta išdėstytų, galinčių suktis plokščių diskų (3) ir tiesų (-iūs) griovelį (-ius) (4, 4b), padarytą (-us) platformos (1) plokštumoje išilgai simetrijos tarp diskų (3) linijos,

kur kiekvienas diskas (3) pagamintas išvien su sueinančia į centrą siaura virš disko paviršiaus išsikišančia spiraline kreipiančiąja (5), sukonfigūruota bepiločio orlaivio atraminiam elementui slysti link disko (3) centro (21), jam sukantis, kur vieno disko spiralė yra kairioji (5b), kito - dešinioji (5a).

2. Nusileidimo platforma pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad kiekvieno disko (3) viršutinis paviršius išdėstytas viename lygyje su platformos (1) viršutiniu paviršiumi, o spiralinė kreipiančioji (5) padaryta kaip briauna prie disko (3) pritvirtinta juosta, sukonfigūruota su atstumu nuo disko (3) centro (21) ir su maksimalaus slydimo sąlyčio galimybe su nusileidusio (besileidžiančio) bepiločio orlaivio (2) atraminio elemento šoniniu paviršiumi.

3. Nusileidimo platforma pagal 1 arba 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėta spiralinė kreipiančioji (5) optimaliai yra logaritminė spiralė ir turi nuo vienos iki pusantros vijos.

4. Nusileidimo platforma pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėtas griovelis (4) padarytas iš vienos arba iš abiejų pusių nuo linijos, jungiančios diskų (3) sukimosi centrus (21) ir nebūtinai yra kiaurinis.

5. Nusileidimo platforma pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad pavaros (13), varančios diskus (3) priešingomis kryptimis 27, 28, gali būti tiek dvi atskiros, tiek viena bendra, taip pat gali būti įmontuotos tiesiogiai diskuose (3), be to, pavaros (13) gali varyti diskus betarpiškai arba per reduktorių.

6. Nusileidimo platforma pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad ji papildomai turi diskų (3) padėties ir sukimosi jutiklius (22).

7. Nusileidimo platforma pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad platforma (1) tarp griovelio (-ių) ir diskų nebūtinai turi vieną arba kelias kiautines angas (14), sukonfigūruotas manipuliacijoms su nusileidusio ir pozicionuoto platformoje (1) bepiločio orlaivio (2) naudingąja apkrova ir/arba energijos šaltiniais (30).

8. Orlaivio pozicionavimo ir orientavimo nusileidimo platformoje sistema, apimanti nusileidimo platformą pagal 1-7 punktus ir bepilotį orlaivį,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad bepilotis orlaivis (2) yra vertikalaus kilimo ir nusileidimo bepilotis orlaivis, turintis atraminius elementus, sukonfigūruotus sąveikai su spiralinėmis kreipiančiosiomis (5) ant nusileidimo platformos (1) diskų (3) ir su grioveliu (4) joje, kur atraminiai elementai padaryti kaip trys pagrindinės vienodo aukščio nusileidimo kojelės (6, 7), esančios į bepiločio orlaivio pagrindą įrašyto menamo arba realaus lygiašonio trikampio (9) viršūnėse, be to, nusileidimo kojelė (7), esanti viršūnėje priešais lygiašonio trikampio pagrindą (31), turi vertikaliai žemyn išstumiamą pirštą (15), o dvi kitos nusileidimo kojelės (6) yra cilindrinės.

9. Sistema pagal 8 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėtas išstumiamas pirštas (15) sukonfigūruotas su galimybe pataikyti į nusileidimo platformos (1) griovelį (-ius) (4, 4b), pavyzdžiui, veikiamas savo svorio, arba, optimaliai, pagamintas su išstumiančiu elementu viduje, pavyzdžiui, išstumiančia spyruokle, elektrine arba pneumatine pavara, o piršto (15) išorinis skersmuo atitinka platformos griovelio (4, 4b) plotį.

10. Sistema pagal bet kurį iš 8-9 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad cilindrinės kojelės (6) aukštis atitinka platformos (1) disko (3) spiralinės kreipiančiosios (5) aukštį, o išorinis kojelės spindulys - spiralinės kreipiančiosios (5) pradžios atstumui nuo nusileidimo platformos (1) disko (3) centro (21), be to, cilindrinės nusileidimo kojelės (6) gali slysti atitinkamų spiralinių kreipiančiųjų (5a, 5b) vidiniu šoniniu paviršiumi, ir tam, optimaliai, turi cilindrinius sijonėlius, laisvai besisukančius aplink kojelės ašį.

11. Sistema pagal bet kurį iš 8-10 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad kiekvieno nusileidimo platformos (1) disko (3) skersmuo yra parinktas taip, kad besileidžiant bepiločiam orlaiviui (2) užtikrintų kiekvienos cilindrinės nusileidimo kojelės (6) pataikymą ant atitinkamo disko (3), o atstumas tarp diskų (3) yra parinktas taip, kad galutinėje bepiločio orlaivio (2) pozicijoje ant nusileidimo platformos (1) diskų (3) sukimosi ašys sutaptų su cilindrinių nusileidimo kojelių (6) ašimis.

12. Sistema pagal bet kurį iš 8-11 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad bepilotis orlaivis (2) gali turėti vieną arba daugiau papildomų nusileidimo kojelių (16), esančių už nurodyto menamo arba realaus lygiašonio trikampio (9) ribų.

13. Sistema pagal 12 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėtas nusileidimo platformos griovelis (4) yra padarytas iš abiejų pusių nuo linijos, jungiančios diskų (3) sukimosi centrus (21), kur minėtą menamą arba realų trikampį (9) sudaro menamo arba realaus kvadrato (17) bepiločio orlaivio (2) pagrinde dvi gretimos kraštinės (19) ir jo įstrižainė (20); o papildoma kojelė (16) yra menamo arba realaus kvadrato (17) ketvirtoje viršūnėje.

14. Sistema pagal bet kurį iš 8-13 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad viena arba visos nusileidimo kojelės, kurios skiriasi nuo dviejų pagrindinių cilindrinių kojelių (6), taip pat yra cilindrinės.

15. Sistema pagal bet kurį iš 8-14 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad kai kurios arba visos kojelės, kurios skiriasi nuo pagrindinės kojelės (7) su išstumiamu pirštu (15), nebūtinai taip pat turi išstumiamą pirštą (15).

16. Sistema pagal 14 ir 15 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad visos nusileidimo kojelės yra vienodos.

17. Sistema pagal bet kurį iš 8-16 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad nusileidimo platformos (1) diskų (3) viršutinis paviršius ir/arba bepiločio orlaivio nusileidimo kojelių (6, 7, 16) apatinis paviršius iš dalies arba visiškai pagamintas iš mažos trinties medžiagos, pavyzdžiui, polioksimetileno, nailono, politetrafluoreteno, ir/arba nusileidimo kojelių apatinis paviršius yra rutulio formos.

18. Sistema pagal bet kurį iš 8-17 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad nusileidimo platforma (1) turi dvi arba daugiau centravimo priemonių grupių, susidedančių iš minėtų diskų (3) porų ir atitinkamų griovelių (4, 4b).
