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ISradimas priskiriamas kélimo/transportavimo jrenginiy
sri¢iai, konkreciai keltuvams, kurie transformuojasi i$ laipty j
platformg ir atvirksciai, kurie didzigja dalimi gali bati panaudoti
nejgaliesiems turintiems judéjimo negalig patekti | patalpas
turin¢ias skirtinga grindy aukstj bei jy integravimuisi vieSojoje
erdvéje be pasaliniy pagalbos. Pateiktas techninis sprendimas
gali bati integruotas tiek pastato iSoréje tiek jo viduje. I1Sradimo
tikslas — sukurti saugius, patikimus, nesudétingus, komfortabilius
laiptus-keltuvg, skirtus Zmonéms, ypa¢ turintiems negalia,
pakilti/nusileisti skirtingo auk$c¢io pakopomis. ISradimo tikslas yra
pasiekiamas tuo, kad laipty pakopos 1 ploks¢ia Sarnyrine
jungtimi sujungtos su laikangigja sija 2, o prie kiekvienos laipty
pakopos 1 galy pritvirtinti laikantieji rémai 4, kurie virSuje
tarpusavyje plokscia Sarnyrine jungtimi sujungti porankiais 5,
pirmosios ir paskutiniosios laipty pakopy 1 rémy 4 viduje, laipty
pakopy kelimui/nuleidimui, yra imontuotos linijinés
elektromechaninés pavaros 6, kurias sudaro motoreduktorius su
sraigtine perdava, kuri juda vertikalia kryptimi, viename i$ vidiniy
rémy 4 yra sumontuoti platformos nuleidimo/pakélimo ir avarinio
sustabdymo mygtukai, sujungti su jrenginio valdymo bloku, kuris
sumontuotas viename i§ rémy 4, platformos iSkvietimo mygtukai
ir platformos transformavimosi j laiptus mygtukai yra jtvirtinti $alia
laipty-keltuvo jo apatiniame ir virSutiniame lygmenyje, kurie
sujungti su jrenginio valdymo bloku. [renginio pakopy
laikanciojoje sijoje 2, apsaugai nuo laipty pakopos 1
prispaudimo/kirpimo yra sumontuoti foto jutikliai 7, o apsaugai
nuo nejgaliojo vezimélio nuriedéjimo nuo platformos bei
patogaus uZvaziavimo ant platformos, prie laipty pirmosios
pakopos 1, visu jos ilgiu, yra sumontuotas reguliuojamas
pandusas 3, kuris yra valdomas platformos pakélimo ir nuleidimo
mygtukais.
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Technikos sritis

ISradimas priskiriamas kélimo/transportavimo jrenginiy sri¢iai, konkreciai
keltuvams, kurie transformuojasi i$ laipty j platforma ir atvirk$¢iai, kurie didzigja dalimi
gali bdti panaudoti nejgaliyjy Zmoniy transportavimui tarp skirtingo aukscio pakopy
bei jy integravimuisi vieSojoje erdveje be pasaliniy pagalbos. Pateiktas techninis

sprendimas gali biti integruotas tiek pastato iSoreje tiek jo viduje.
Technikos lygis

Lankantis jvairiose institucijose tokiose kaip ligoninés, poliklinikos, mokyklos
ir kt. Zmonés turintys judejimo negalig susiduria su grindy auksc&io lygio perkritimo
problemomis, t.y. laiptai. Tokios pacios problemos Zmones turinCius judéjimo negalig
palie€ia ir namuose. Daznai tokiems asmenims yra jrengiami atskiri liftai, judancios
laiptais keédés ar rampos, padedantys nejgaliesiems laisvai judéti ir integruotis |

visuomene be kity pagalbos.

Zinomas keltuvas, skirtas Zmoniy, turingiy negalig pakélimui/nuleidimui.
Keltuvg sudaro vertikalus stovas su kreipiangiosiomis, prie kurio judamai $liauZiklio
pagalba pritvirtinta platforma, keéliklis ir valdymo sistema. Kéliklj jrenginyje sudaro
sraigtas su darbine verzle, kuri yra jtvirtinta Sliauziklyje ir trapecinio dirZo pavara,
susidedanti i$ variklio dviejy trapeciniy dirzy ir dviejy skriemuliy, vienas i$ kuriy
jtvirtintas ant variklio veleno, o kitas ant sraigto ir kurie yra sujungti trapeciniais dirzais
(LT 5014, B66B 11/04).

Nors tokius keltuvus galima jrengti ne tik naujos, bet ir senos statybos
namuose, taciau jy trikumas tas, kad jie kelia tik iki pirmo auksto balkono, o jo greitis
ir keliamoji galia priklauso nuo elektros variklio galingumo. Sio keltuvo yra didelés

elektros sgnaudos.

Yra Zinomas nejgaliyjy vezimélio keltuvas, pritaikytas gabenti Zmones su
negalia i§ Zemesnio lygio | aukStesnj lygj ir atvirk8€iai. |renginj sudaro keltuvo
platforma ir daugybé vertikaliai judanciy laipty. Kai platforma yra apatinéje dalyje
laiptai yra jprastinés laipty formos, kurie tesiasi nuo apatinés iki virSutinés dalies. Kai
platforma keliama aukstyn, prie jos sumontuotas vertikalaus kélimo mechanizmas
nuosekliai prijungia prie saves laiptus ir juda jais aukstyn, tol kol platforma pasiekia
virSutinj pavirSiy. Platformoje yra sumontuoti automatiniai vartai, kurie atsidaro

jvaziavus nejgaliojo veziméliui ir uzsidaro ja iSvaziavus (US 4,457,402, B66B 9/06).
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Nurodytas techninis sprendimas turi trikumy. Viena, kad Sio techninio
sprendimo pagrindas, kuriame sumontuoti pagrindiniai pakélimo/nusileidimo
mechanizmai, yra Zemiau grindinio lygio ir susidaro galimybé ten patekti vandeniui,
kuris masy klimatineémis sglygomis gali uzsalti ir keltuvo hidraulinis cilindras kuris
kelia/nuleidzia ,Zirkliy tipo“ mechanizmg gali uZstrigti arba i§ vis nesuveikti. Toks
keltuvas yra nepatikimas vartoti, visa kélimo/nuleidimo sistema kartu su laipty
konstrukcija, uzima labai daug vietos, apriboja erdve ir architektdriniu poZitriu sunkiai

pritaikomas.
ISradimo esmeé

ISradimo tikslas — sukurti saugius, patikimus, nesudétingus, komfortabilius
laiptus-keltuva, skirtus Zmonéms turintiems judéjimo negalig, patekti | patalpas

turinCias skirtingg grindy aukscio lyg;.

ISradimo tikslas yra pasiekiamas tuo, kad laiptuose-keltuve (1-3 pav.),
susidedanciame i§ platformos, kurig sudaro n skaiCius vertikaliai judanciy laipty
pakopy 1, kélimo/nuleidimo mechanizmo ir valdymo bloko, kur laipty pakopos 1
tarpusavyje sujungtos per ploksCig Sarnyrine jungtj su laikanCigja sija 2, galuose
pakopy (Sonuose) pritvirtinti laikantieji remai 4 (statmeni pakopai), kurie virSuje
tarpusavyje plok&€ia Sarnyrine jungtimi sujungti porankiu 5. Pirmosios ir
paskutiniosios laipty pakopy 1, rémy 4 viduje, laipty pakopy kélimui/nuleidimui, yra
jmontuotos linijinés elektromechaninés pavaros 6, kurias sudaro motoreduktorius su
sraigtine perdava, judancia vertikalia kryptimi. Viename i$ vidiniy rémy 4 sumontuoti
platformos nuleidimo/pakélimo ir avarinio sustabdymo mygtukai, sujungti su jrenginio
valdymo bloku, kuris irgi sumontuotas viename i§ rémy 4. Platformos iSkvietimo
mygtukai ir platformos transformavimosi | laiptus mygtukai yra jtvirtinti Salia laipty-
keltuvo jo apatiniame ir virSutiniame lygmenyse, kurie sujungti su jrenginio valdymo
bloku.

Be to, jrenginio laikanCiojoje sijoje 2, apsaugai nuo laipty pakopos 1
prispaudimo/kirpimo yra sumontuoti foto jutikliai 7, o apsaugai nuo nejgaliojo
vezimeélio nuriedéjimo nuo platformos bei uZvaziavimui ant platformos, prie laipty
pirmosios pakopos 1, visu jos ilgiu, yra sumontuotas pandusas 3, kuris valdomas

platformos pakélimo ir nuleidimo mygtukais.

Trumpas bréziniy apraSymas
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ISradimo esmé yra pavaizduota paveiksluose.

1 pav. pavaizduota laipty-keltuvo principiné schema laipty padétyje (vaizdas
i$ Sono).
2 pav. pavaizduota laipty-keltuvo principiné schema nuleistoje platformos

padétyje (vaizdas i$ Sono).

3. pav. pavaizduota laipty-keltuvo principiné schema pakeltoje platformos

padétyje (vaizdas i$ Sono).

Laiptai-keltuvas Zmonéms su judéjimo negalia susideda i§ platformos,
susidedancios i8 n skaiCius vertikaliai judanéiy laipty pakopy 1, plok$¢ia Sarnyrine
jungtimi sujungty prie laikan€iyjy sijy 2. Apsaugai nuo nejgaliojo vezimélio
nuriedejimo nuo platformos bei patogiam uzvaziavimui ant platformos, prie priekinés
laipty pakopos 1, visu jos ilgiu, sumontuotas pandusas 3. Prie kiekvienos laipty
pakopos 1 galy, pritvirtinti laikantieji rémai 4, virSuje plokS&ia $arnyrine jungtimi
tarpusavyje sujungti porankiu 5. LaikancCiojoje sijoje 2, apsaugai nuo laipty pakopy
kirpimo/prispaudimo, yra sumontuoti foto jutikliai 7. Pirmosios ir paskutiniosios laipty
pakopy 1, rémy 4 viduje, yra jmontuotos linijinés elektromechaninés pavaros, kurias

sudaro motoreduktorius su sraigtine perdava.
ISradimo realizavimas
Laiptai-keltuvas Zzmonéms su judéjimo negalia veikia taip:
Jjungiame keltuvo maitinimo jtampa;

Norint iSkviesti platformg | apacCia, nuspaudziame ,platformos iSkvietimo

mygtuka® (brézinyje nepavaizduotas);

Nuspaustg mygtukg laikyti tol, kol linijiné elektromechaniné pavara platforma
nuleidzia | apaCig (2 pav.); ant priekinés laipty pakopos 1 esantis pandusas 3,
nusileidZia , kad nejgalusis lengvai galéty uzvaziuoti ant platformos; kad platforma
yra pilnai nusileidusi, apie tai informuoja valdymo bloke (bréZinyje nepavaizduotas)

sumontuotas garsinis signalas;

Zmogus su judéjimo negalia uzvaZiuoja ant platformos ir nuspaudzia ,kilimo
mygtukg“. Pandusas 3 automatiSkai pakyla ir apsaugo nejgaliojo vezZzimélj nuo
nuriedéjimo nuo platformos. Norint pasikelti j virSy, reikia nuspausti ir laikyti ,kilimo
mygtuka“ tol, kol platforma pakyla j reikiama aukstj (3 pav.). Laiptai-keltuvas
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automatiSkai sustoja galineje padétyje, o apie tai informuoja garsinis signalas;

Norint nusileisti su laiptais-keltuvu Zzemyn, viskas atliekama analogiskai tik
laikomas nuspaustas platformos ,nuleidimo mygtukas®. Kad laiptai-keltuvas
transformuotysi | laiptus (1 pav.), reikia nuspausti ir laikyti mygtukg ,laipty
iSkvietimas®.

Pramoninis pritaikomumas

Pateiktas techninis sprendimas, déka jo nesudétingos ir lengvai
integruojamos tiek pastato iSoréje tiek jo viduje konstrukcijos, leidZia sukurti saugius,
nesudétingus, komfortabilius laiptus-keltuvg, kurie gali bati lengvai transformuojami i$
keltuvo j laiptus ir atvirkS&iai i$ laipty j keltuva, bei placiai naudojami ypac¢ judéjimo

negalig turintiems Zmonéms.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Laiptai-keltuvas, susidedantis i§ platformos, kurig sudaro n skai€ius
vertikaliai judanciy laipty pakopy 1, kélimo/nuleidimo mechanizmo ir valdymo bloko,
besiskiriantistuo, kad laipty pakopos 1 yra sujungtos su laikanciaja sija 2, o
prie kiekvienos laipty pakopos 1 galy, pritvirtinti laikantieji rémai 4, kurie virSuje
tarpusavyje sujungti porankiais 5, kur pirmosios ir paskutiniosios laipty pakopy 1,
remy 4 viduje, laipty pakopy kélimui/nuleidimui, yra jmontuotos linijinés
elektromechaninés pavaros 6, kurias sudaro motoreduktorius su sraigtine perdava,
kuri juda vertikalia kryptimi, o viename i$ vidiniy rémy 4 yra sumontuoti platformos
nuleidimo/pakélimo ir avarinio sustabdymo mygtukai, sujungti su jrenginio valdymo
bloku, kuris sumontuotas viename i§ remy 4, platformos iSkvietimo mygtukai ir
platformos transformavimosi | laiptus mygtukai yra jtvirtinti Salia laipty-keltuvo jo

apatiniame ir virSutiniame lygmenyje, kurie sujungti su jrenginio valdymo bloku.

2. Laiptai-keltuvas pagal 1 punktg, b e sis kiriantis tuo, kad
laikanciojoje sijoje 2, apsaugai nuo laipty pakopos 1 prispaudimo/kirpimo yra

sumontuoti foto jutikliai 7.

3. Laiptai-keltuvas pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad apsaugai
nuo nejgaliojo vezimeélio nuriedéjimo nuo platformos bei patogaus uZvaZiavimo ant
jos, prie laipty pirmosios pakopos 1, visu jos ilgiu, yra sumontuotas pandusas 3, kuris
yra valdomas platformos pakélimo ir nuleidimo mygtukais.

4. Laiptai-keltuvas pagal 1 punktg, b e siskiriantis tuo, kad
laikanciosios sijos 2 su pakopomis 1 ir porankiai 5 su remais 4 sujungti plokscia

Sarnyrine jungtimi.
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