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ISradimas skirtas elektromechaniskai internetu valdomy
kinetiniy ploks¢iy sistemai ir jos veikimo badui. Kinetiniy ploksciy
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vaizdus ar garsus.
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KINETINIY PLOKSCIY SISTEMA IR JOS VEIKIMO BUDAS

ISRADIMO SRITIS

I§radimas skirtas elektromechaniSkai internetu valdomy kinetiniy ploks¢iy sistemai ir jos
veikimo badui. Kinetiniy ploksciy sistema yra kombinuotas produktas, apimantis programine dalj,
patalpintg debesyse, ir elektromechanine dalj, sumontuotg vartotojo patalpose, komunikuojancius
tarpusavyje nuotoliniu bldu per interneto rysj. ISradimo tikslas — per kinetiniy plok3Ciy sistema
sudaranciy kinetiniy ploksciy judesius, vaizdus, garsus ar kitus parametrus perteikti informacija,

suzadinusig Siuos judesius, vaizdus ar garsus.

TECHNIKOS LYGIS

Siuolaikinés interneto technologijos leido sukurti komunikacines sistemas, kuriose jvairis
elektroniniai jrenginiai sugeba komunikuoti tarpusavyje, vykdydami komandas ar uzduotis, jprastas
kasdieniame gyvenime. Prietaisai, sugebantys surinkti bei panaudoti informacijg atitinkamy

veiksmy/komandy jvykdymui be Zmoniy jsikiSimo, leidZia veikti produktyviau, naSiau ir kirybiskiau.

Tokia per interneto ry$j tarpusavyje bendraujanciy prietaisy visuma jgavo daikty interneto
loT (Internet of Things) technologijos pavadinimg. Technologijos pritaikymo sritys - pacios
jvairiausios. PavyzdZiui, JAV patente Nr. US9279611 aprasytas iSmanusis 3aldytuvas ir jo panaudojimo
sistema, kur iSmanusis Saldytuvas stebi maisto atsargy kiekj Saldytuvo viduje ir, gaves atitinkama
suZadinimo signala, yra sukonfigliruotas savarankiskai prisijungti internetu prie prekybos centro

prekybos platformos ir uzsakyti trikstamo maisto produkto.

TRUMPAS ISRADIMO ESMES APRASYMAS

Sio i¢radimo tikslas — pateikti alternatyvig IoT technologijos panaudojimu grista sistema,
skirtg perteikti informacija, susijusia su mus supandia aplinka, pavyzdZiui, su jvairiais su darbu ar
darboviete susijusiais jvykiais, vizualizuojant ar kitokiu bidu perteikiant ja per informacing kinetiniy

ploksciy sistema.

Kinetiniy plok$¢iy sistema susideda i$ programinés jrangos modulio, patalpinto debesyse,
keleto tarpusavyje elektriskai sujungty kinetiniy ploksciy su jy valdikliais ir kinetiniy ploks¢iy judesio

kontrolerio.

Kinetiniy plok$¢&iy sistema gali bati naudojama, pavyzdZiui, pranesti apie jvairius su darbu ar

darboviete susijusius jvykius — suZadintojus. Kuomet sistema pagal i§ anksto nustatytg algoritmg
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inicijuoja kazkokj suzadinimo signala, pavyzdziui, 40% darbuotojy dirba atsistoje prie staly, atitinkami
sistemos davikliai suZzadina debesy kompiuterijos programos modulj, kuris bevieliu internetu siuncia
nurodymus kinetiniy ploksciy judesio kontroleriui, kuris, savo ruoztu, per kinetiniy plok3ciy valdiklius
jjungia vartotojo nustatytg kinetiniy ploks¢iy judesio ar kitokig jy aktyvavimo/vizualizavimo

programa.

ISRADIMO PAVEIKSLY APRASYMAS

Toliau iSradimas bus iSsamiai aprasytas su nuoroda j pridedamus paveikslus, kuriuose:
1 pav. pavaizduotas schematinis kinetiniy ploks¢iy sistemos vaizdas, iliustruojantis sistemos
sudedamuyjy daliy tarpusavio rysj;
2 pav. pavaizduotas bendras kinetinés plokstés mechaninio valdiklio vaizdas;

3 pav. yra kinetinés plokstés valdiklio su kinetine plokste vaizdas i$ Sono.

ISSAMUS ISRADIMO REALIZAVIMO APRASYMAS

Kinetiniy ploks¢iy sistema yra elektromechanikos ir debesy kompiuterijos programinés
jrangos produktas, skirtas judinti, vizualizuoti, jgarsinti ir kitaip valdyti kinetines plokstes, pritvirtintas
prie sienos ar kito pavirsiaus. ISradimo tikslas — per kinetiniy plok3ciy judesius, garsus ar vaizdus
perteikti informacijg, suZadinusig $iuos judesius. Kinetiniy ploks¢iy judéjimo eiga, amplitudé, kryptis,
vizualizavimas ir kiti jy suZadinimo parametrai programuojami ir nustatomi debesy kompiuterijos

programos nuotoliniu bidu per interneta.

Sistema susideda i$ debesy kompiuterijos programinés jrangos modulio 1, kinetiniy ploksciy

2 ir kinetiniy ploksciy judesio kontrolerio 3.

Kinetinés plokstés 2 yra linijiniu badu sujungtos j grandine G, apimancia kelias kinetines
plokstes 2, kurioje kinetinés plokstés 2 priima ir perduoda elektros energija ir judesio, garso ar vaizdo

informacija viena kitai.

Kinetiniy plok3¢iy sistema naudojama pranesti, pavyzdZiui, apie jvairius su darbu ar
darboviete susijusius jvykius — suZadintojus. Sistema gauna duomenis i3 iSoriniy davikliy — suzadintojy
4, kurie suzadina debesy kompiuterijos programinés jrangos modulj 1, kuris bevieliu internetu 5
siun¢ia nurodymus kinetiniy ploks¢iy judesio kontroleriui 3, kuris, savo ruoZtu, jjungia vartotojo

parinkta kinetiniy plok¢iy 2 judesio ar kitokig jy aktyvavimo/vizualizavimo programa.
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Kinetiniy ploks¢iy judesio kontroleris 3 yra fiziSkai pajungtas vartotojo patalpose ir
susijungia su debesy kompiuterijos programa 1 per internetg 5. Kinetiniy plok3Ciy 2 judesio
kontroleris 3, gaves signalg i§ debesy kompiuterijos programos 1, elektridkai I’C protokolu siuncia
nurodymus kinetiniy plok$¢iy grandinei G pradéti kinetiniy plok3¢iy 2 judesio, garso ar vaizdo

programa.

Kinetinés plokstés 2 standartiskai montuojamos prie sienos ar kito pagrindo, taciau gali bati
montuojamos ir kitur, atsiZvelgiant j vartotojo poreikj ir prisilaikant saugos reikalavimy. Kinetines
plokstés 2 gali bati realizuotos kaip dekoratyviniai arba funkciniai elementai, pavyzdZziui, akustiniai

elementai, Sviestuvai ir pan.

Elektroninés dalies aprasymas

Kinetiniy ploks¢iy judesio kontrolerio 3 pagrindiniai komponentai yra:

- Wi-Fi modulis, skirtas internetinio rySio tarp debesy kompiuterijos programinés jrangos
modulio 1 ir judesio kontrolerio 3 uZtikrinimui ir komandy, gauty i debesy kompiuterijos
programinés jrangos modulio 1, priémimui;

- mikrovaldiklis, skirtas valdyti Wi-Fi modulj ir siysti komandas, gautas i$ debesy kompiuterijos

programinés jrangos modulio 1, kinetiniy plok3¢iy 2 valdikliams 6.

Kinetiniy plok3¢iy judesio kontroleris 3 yra fiziSkai sujungtas su kinetiniy plok3Ciy valdikliais
6 ir tarpusavyje komunikuoja I°C protokolu. Kinetinés plokstés 2 vykdo operacijas, gautas i$ kinetiniy
ploks&iy judesio kontrolerio 3. Komunikacijos metu tarp kinetiniy plok3¢iy judesio kontrolerio 3 ir
kinetiniy plok$¢iy 2 grandinés G vyksta abipusis rysis. Kinetiniy plok3¢iy judesio kontroleris 3 siuncia
kinetiniy plok$&iy 2 grandinei G judesio, garso ar vaizdo inicijavimo instrukcijas. Kinetinés plokstés 2,
atlikusios instrukcija, atsiundia procediros vykdymo atsakyma: procediira atlikta sékmingai arba

nesékmingai.

Pagrindinis kinetinés plokstés 2 elektronikos komponentas yra valdiklis 6, skirtas gauti
kinetiniy plok3¢iy judesio kontrolerio 3 komandas ir valdyti servo variklius, sumontuotus kinetines
plokstés 2 valdiklyje 6. Kinetinés plokstés 2 jungiamos j grandine G nuosekliai, o kinetiniy ploksciy

judesio kontroleris 3 jungiamas tik prie pirmo kinetinés ploksteés 2 valdiklio 6.

Kinetiniy ploks&iy 2 paleidimo metu kinetiniy ploks¢iy judesio kontroleris 3 kiekvienos

kinetinés plokstés 2 valdikliui 6 priskiria unikaly I’C periferijos adresa. Dél adresavimo sistemos
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kinetiniy plokséiy judesio kontroleris 3 vienu metu komunikuoja tik su vienu kinetinés plokstés 2
valdikliu 6. Kinetiné ploksté 2, gavusi judesio, garso, vaizdo ar kitokig instrukcijg i$ kinetiniy plok3ciy

judesio kontrolerio 3, pradeda valdyti valdiklio 6 servo variklius PWM signalu.

Mechaninés dalies aprasymas

Kinetiniy ploksciy sistemos mechaning dalj sudaro:

daugybé kinetiniy ploksciy 2;

- kinetiniy ploks¢iy 2 valdikliai 6, kur valdikliai 6 yra susieti su kiekviena kinetine plokste 2.
Kiekvieng valdiklj 6 sudaro:

- korpusas 7;

- virsutiné korpuso dalis 8;

- rémelis 9, prie kurio tvirtinama kinetiné ploksté 2;

- elektros varikliai, pavyzdZiui, servo varikliai, sumontuoti korpuse 7;

- mechanizmas 10, kurj sudaro uzdara kinematiné grandiné, judinanti virSutine korpuso dalj 8

pasirinktinai vienu, dviem, trimis laisvés laipsniais arba jy kombinacija.

Atitinkamu kampu pasisukantys servo varikliai per mechanizma 10 perduoda jéga, kuri
judina virduting korpuso dalj 8. | virSuting korpuso dalj jstatytas kinetinés plokstés 2 tvirtinimo
rémelis 9 judesj toliau perduoda prie jo jvairiais bidais — klijuojant, varztais ar pan. — pritvirtintai
kinetinei plokstei 2 — dekoratyviniam arba funkciniam judesio, garso ar vaizdo perdavimo elementui.
Kinetinés plokstés 2 standartiSskai montuojamos prie sienos ar kito pagrindo, taCiau gali bati
montuojamos ir kitur, atsizvelgiant j vartotojo poreikj ir prisilaikant saugos reikalavimy. Kinetines
plok$tés 2 gali bati realizuotos kaip dekoratyviniai arba funkciniai elementai, pavyzdZiui, akustiniai

elementai, Sviestuvai ir pan.



ISRADIMO APIBREZTIS

Kinetiniy ploksc¢iy sistema, apimanti j grandine sujungtus informacinius elementus - kinetines
plokstes, skirta per kinetiniy ploks¢iy judesius, garsus ar vaizdus perteikti informacija,
suzadinusig Siuos judesius, besiskirianti tuo, kad sistema susideda is:

a) mechaninés dalies, apimancios

- daugybe kinetiniy ploksciy (2),

- kinetiniy ploksciy valdiklius (6), susietus su kiekviena kinetine plokste (2) ir sujungtus j

grandine, ir

b) elektroninés dalies, apimancios

- debesy kompiuterijos programinés jrangos modul;j (1),

- kinetiniy ploksciy judesio kontrolerj (3) su inkorporuotu Wi-Fi moduliu.

2. Sistema pagal 1 punktg, besiskirianti tuo, kad kiekvieng valdiklj (6) sudaro:

- korpusas (7);

- virSutiné korpuso dalis (8);

- rémelis (9), prie kurio tvirtinama kinetiné ploksté (2);

- elektros varikliai, pavyzdZiui, servo varikliai, sumontuoti korpuse (7);

- mechanizmas (10), kurj sudaro uzdara kinematiné grandiné, judinanti virSutine korpuso

dalj (8) pasirinktinai vienu, dviem, trimis laisvés laipsniais arba jy kombinacija.

Sistema pagal 1 punkta, besiskirianti tuo, kad debesy kompiuterijos programinés
jrangos modulis (1) yra sujungtas su kinetiniy ploks¢iy judesio kontroleriu (3) per bevielj

internetg (5).

Sistema pagal 1 punktg, besiskirianti tuo, kad kinetinés plokstés (2) yra sujungtos
tarpusavyje nuosekliai, o kinetiniy ploksc¢iy judesio kontroleris (3) yra prijungtas tik prie

pirmosios kinetinés plokstés (2) valdiklio (6).

Sistema pagal 1 punktg, besiskirianti tuo, kad kinetiniy ploks¢iy judesio kontrolerj (3)
sudaro:

- Wi-Fi modulis, skirtas internetinio rySio tarp debesy kompiuterijos programinés jrangos
modulio (1) ir judesio kontrolerio (3) uZtikrinimui ir komandy, gauty i3 debesy kompiuterijos

programinés jrangos modulio (1), priémimui;



10.

11.

- mikrovaldiklis, skirtas valdyti Wi-Fi modulj ir siysti komandas, gautas i§ debesy

kompiuterijos programinés jrangos modulio (1), kinetiniy ploksciy (2) valdikliams (6).

Sistema pagal 1 punktg, besiskirianti tuo, kad kinetinés plokstés (2) yra judesio, garso,

vaizdo ar kitokios informacijos perteikimo elementai.

Internetinés kinetiniy ploksciy sistemos veikimo bidas, apimantis iSoriniy suzadinimo signaly
informacinj vizualizavima, besiskiriantis tuo, kad signalus, gautus i$ iSoriniy suzadintojy
(4), transformuoja j judesio, garso, vaizdo ar kitokig informacija, perteikiamg sistemos

kinetinémis plokstémis (2).

Budas pagal 7 punktg, besiskiriantis tuo, kad suZadintojai (4) aktyvuoja debesy
kompiuterijos programinj modulj (1), kuris internetu (5) siuncia nurodymus kinetiniy ploks¢iy
judesio kontroleriui (3), kuris siun¢ia komandg pirmajam j grandine (G) sujungty kinetiniy
ploks¢iy (2) valdikliui (6) ir jjungia atitinkama vartotojo nustatyta kinetiniy ploksciy (2)

judesio, garso, vaizdo ar kitokig informacijos vizualizavimo programa.

Budas pagal 8 punkta, besiskiriantis tuo, kad kinetiniy ploks¢iy judesio kontroleris (3)

komunikuoja su kinetiniy ploks¢iy (2) grandine (G) I°C protokolu.

Badas pagal 8 punkta, besiskiriantis tuo, kad kinetiniy ploksciy judesio kontroleris (3)
kiekvienos kinetines plokstés (2) valdikliui (6) priskiria unikaly I°C periferijos adresg ir vienu

metu komunikuoja tik su vienu kinetinés ploksteés (2) valdikliu (6).

Budas pagal 7 punktg, besiskiriantis tuo, kad kinetinés ploksté (2), gavusi judesio,
garso, vaizdo ar kitokig instrukcijg i$ kinetiniy ploks¢iy judesio kontrolerio (3), pradeda valdyti

valdikliy (6) servo variklius PWM signalu.
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