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ISradimas priklauso sandéliavimo sriciai. ISradimo tikslas — i 4 2
uztikrinti efektyvy sandélio ploto I
sandéliavimo proceso efektyvuma, iSplésti funkcines galimybes
bei pagerinti eksploatacines salygas.
daugiaauk$cio stelazo (1), sandeliavimo lentynose (2) jrengty
ritininiy konvejeriy (4), kuriy besisukangiais ritiniais tiesiogiai i$

iSnaudojimg ir padidinti \

Sistema sudaryta i$§

- -

krovininio lifto (7) transportuojamos paletés (3) su kroviniu j 'O / /
sandéliavimo lentynas (2). Paleiy (3) su kroviniu pastatymo 7 _

sandéliavimo lentynoje (2) vietos pagrindai yra ritininio 7 N \/ \
konvejerio (4) ritiniai, automatiS$kai atjungti nuo grandininés 6 8 353 4 2
pavaros grandininiy zvaigzduciy jjungimo-i§jungimo mechanizmu Fig.1

(5), jrengtu po kiekvienu ritininiu konvejeriu (4) bei judanciu
pirmyn-atgal iSilgai sandéliavimo lentyny (2). Krovininiame lifte
(7) integruota svérimo sistema (8) ir duomeny apdorojimo
sistema (9), apskaitanti paleéiy (3) krovinio duomenis ir juos
perduodanti j sistemos duomeny talpyklg. Sandeliavimo proceso
valdymui jrengtas valdymo pultas (10), sujungtas su specialiu
kompiuteriu, kuriame jdiegta sandéliavimo proceso valdymo

programiné jranga.
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ISradimas  priklauso sandéliavimo sri¢iai, bltent automatizuotoms

sandéliavimo sistemoms.

Zinomi sandéliavimo sistemy jvaziuojami, paletiniai ir mobilis paletiniai
stelazai. |vaziuojamy stelazy sistemoje padékly su prekémis sandéliavimui yra
jrengtos sekcijos. |vazZiuojamy stelazy sistemoje naudojamas padékly elektrinis
vezimelis, kuris stelazy sekcijoje transportuoja palete su kroviniu. Paletiniai stelazai,
susidedantys i§ vertikaliy stovy ir horizontaliy traversy, sudaro galimybe sandéliuoti
jvairaus dydzio ir svorio prekes, laikomas ant paleCiy. Paletiniai stelazai sudaro
universalig sistema, suteikian€ig nekliudoma priéjima bei privaZiavimg autokrautuvu
prie bet kurios paletés su prekémis. MobilGs paletiniai stelazai komplektuojami ant
mobilios sistemos pagrindo, paliekant minimalius praéjimo ar pravaziavimo tarpus.
Mobiliy paletiniy stelazy sistema sudaro bégiai, sumontuoti grindyse, ir elektra

valdomas specialus remas su vaziuokle.

Zinoma daugiaauk$gio sandélio stelazo konstrukcija, pagaminta i vertikaliy
ir horizontaliy elementy, sudaryta i§ kroviniy kélimo jrenginio ir transportavimo takuy,
kurie skirti pale€iy su kroviniu transportavimui platforma ant raty ir transportavimo
veziméliu. Konstrukcijoje numatytos palecCiy su kroviniu iSkrovimo ir pakrovimo zonos.
PaleCiy su kroviniu transportavimo procesas automatizuotas ir valdomas
operatoriaus pagal programa. (zr. RU patenta Nr. 2369309, TPKK A 47 B 47/00,
publ. 2009 m.).

Zinoma daugiaauk$gio sandélio stelazo konstrukcija nepasizymiu efektyviu
sandéliavimo procesu, pakankamu sandélio ploto iSnaudojamu dél jrengty atskiry
transportavimo taky platformai ant raty ir vezimeéliui bei numatyty atskiry paleciy su
kroviniu ikrovimo bei pakrovimo zony. Zinomo techninio sprendimo trikumas ir tas,
kad jis nesudaro galimybés apskaityti paletés krovinio duomeny, nes nejdiegtos

svérimo bei duomeny apdorojimo sistemos.

ISradimo tikslas — uztikrinti efektyvy sandeélio ploto iSnaudojima ir padidinti
sandéliavimo proceso efektyvuma, iSplésti funkcines galimybes bei pagerinti

eksploatacines salygas.

ISradimo tikslui pasiekti automatizuota pale€iy su kroviniu sandéliavimo
sistema sudaryta i§ daugiaauk$Cio stelaZzo sandeéliavimo lentynose jrengty ritininiy

konvejeriy, kuriy besisukandiais ritiniais, atliekanciais transportavimo taky funkcija,
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tiesiogiai i§ krovininio lifto transportuojamos paletés su kroviniu eilées tvarka |
pasirinkty sandéliavimo lentyny vietas, kuriy pagrindai yra ritininio konvejerio ritiniai,
automatiSkai atjungti nuo grandininés pavaros ritiniy grandininiy Z2ZvaigZdudciy
jjungimo-iSjungimo mechanizmu, jrengtu po kiekvienu ritininiu konvejeriu ir judanciu
kartu su transportuojama palete su kroviniu j reikiamg sandéliavimo lentynos vieta;
taip pat sistema sudaryta i§ svérimo sistemos ir duomeny apdorojimo sistemos,
apskaitancCios paleCiy krovinio duomenis ir juos perduodancios j sistemos duomeny
talpykla, bei valdymo pulto, sujungto su specialiu kompiuteriu, kuriame jdiegta

sandéliavimo proceso valdymo programiné jranga.

Taip pat iSradimo tikslui pasiekti sandeliavimo lentynoje vienu metu
automatiSkai atjungiamy nuo grandininés pavaros ritininio konvejerio ritiniy skaicius

susietas su paletés iSilginiu matmeniu.

Taip pat iSradimo tikslui pasiekti svérimo sistema ir pale€iy krovinio duomeny

apdorojimo sistema yra integruotos krovininiame lifte.

Taip pat iSradimo tikslui pasiekti ritiniy grandininiy zvaigzduciy jjungimo-
iSjungimo mechanizmas gali judéti iSilgai sandéliavimo lentynos pirmyn ir atgal
priklausomai nuo paletés su kroviniu transportavimo krypties ir poreikio jjungti ar

atjungti ritiniy grandinines Zvaigzdutes.

ISradimas iliustruojamas bréziniais. Fig. 1 - automatizuotos pale€iy su
kroviniu sandeéliavimo sistemos principiné schema — vaizdas i§ priekio, kur 1 —
daugiaaukstis stelazas, 2 — sandéliavimo lentyna, 3 — paleté su kroviniu, 4 - ritininis
konvejeris, 5 — ritiniy grandininiy zvaigzducCiy jjungimo-iSjungimo mechanizmas, 6 —
krovininis liftas, 7 — krovininio lifto elektros variklis, 8 — sverimo sistema, 9 — paleciy
krovinio duomeny apdorojimo sistema, 10 — valdymo pultas. Fig. 2 — automatizuotos
paleciy su kroviniu sandéliavimo sistemos vaizdas i$ virSaus, kur 1 — daugiaaukstis
stelazas, 3 — paleté su kroviniu, 4 — ritininis konvejeris, 7 — krovininio lifto elektros

variklis.

Automatizuota sandéliavimo sistema skirta paleciy su kroviniu sandéliavimui.
Sandéliavimo sistemos daugiaauks$tis stelazas 1 pagamintas S metaliniy
konstrukciniy elementy su sandéliavimo lentynomis 2, kurios atlaiko dideles
apkrovas. Daugiaauk$Cio stelazo 1 ilgis, plotis ir aukstis gali bati jvairus ir priklauso

nuo sandeéliavimo patalpos dydzio. Sandéliavimo lentyny 2 plotis, aukstis priklauso
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nuo paletés matmeny ir krovinio auk$¢io. Pale€iy su kroviniu 3 transportavimui
kiekvienoje daugiaaukscio stelazo 1 sandéliavimo lentynoje 2 per visg jos ilgj jrengtas
ritininis konvejeris 4, kurio ritiniai sukimosi judesj gauna per grandinine pavarg nuo
elektros variklio (brézinyje neparodyta). Po ritininiu konvejeriu 4 jrengtas ritiniy
grandininiy 2vaigzduc€iy jjungimo-i§jungimo mechanizmas 5, kuris gali judéti iSilgai
sandéliavimo lentynos pirmyn ir atgal. Ritiniy grandininiy 2Zvaigzdudiy jjungimo-
iSjungimo mechanizmu 5 automatiskai atjungti nuo grandininés pavaros konvejerio 4
ritiniai yra pale€iy su kroviniu 3 sandéliavimo vietos pagrindai. Paletés su kroviniu 3
pakeélimui j reikalingg daugiaauk$&io stelazo 1 sandéliavimo lentyng 2, jrengtas
krovinio kélimo jrenginys - krovininis liftas 6, judesj gaunantis nuo elektros variklio 7.
Krovininiame lifte 6 integruota sverimo sistema 8 ir paleciy krovinio duomeny
apdorojimo sistema 9, kuri skirta apskaityti kiekvienos paletés krovinio duomenis ir
juos perduoti | sistemos duomeny talpyklg. Automatizuotos paleciy su kroviniu
sandéliavimo sistemos valdymui jrengtas valdymo pultas 10, sujungtas su specialiu

kompiuteriu, kuriame jdiegta sandéliavimo proceso valdymo programiné jranga.
Sandéliavimo sistemos veikimas

Sandéliavimo sistemg valdo valdymo pultu 10 pagal sandéliavimo proceso
valdymo programine jrangg. Patalpintg palete su kroviniu 3 | krovininj lifta 6
automatiSkai pasveria sverimo sistema 8, o duomeny apdorojimo sistema 9 apskaito
paletés krovinio duomenis, pav., nuskaito briksninj koda, ir informacijg apie paletés
krovinj perduoda | sistemos duomeny talpyklg. Pakélus krovininiu liftu 6 palete su
kroviniu 3 j pasirinktg sandeliavimo lentyng 2, tai yra j vieng i§ daugiaaukscio stelazo
1 pasirinkty auksty, jg tiesiogiai i§ krovininio lifto 7 besisukantys ritininio konvejerio 4
ritiniai, atliekantys transportavimo taky funkcija, transportuoja j sandéliavimo vieta.
Sukantis ritininio konvejerio 4 ritiniams ir jais paletei su kroviniu 3 judant link
sandéliavimo vietos, kartu iSilgai sandéliavimo lentynos 2 juda ir ritininiy Zvaigzduciy
jjungimo-i§jungimo mechanizmas 5, kuris sandéliavimo vietoje automati$kai atjungia
ritiniy Zvaigzdutes nuo grandininés pavaros ir grjizta atgal kartoti analogiSkos
operacijos toliau, kol padékly su kroviniu prisipildo pilna eile. Atjungti ritininio
konvejerio 4 ritiniai nuo grandininés pavaros tampa ne tik sandéliavimo vieta, bet ir

sandéliavimo vietos pagrindu.

PareikStas techninis sprendimas sudaro galimybe efektyviai iSnaudoti

sandélio plotg bei erdve. Sandéliavimo proceso automatizuotas valdymas garantuoja
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tiksly pale€iy su kroviniu judéjima, leidzZia padidinti sandéliavimo proceso efektyvuma.
Specialiame kompiuteryje jdiegta sandéliavimo proceso valdymo programiné jranga
sudaro galimybe tinkamai valdyti ir kontroliuoti visas sandéliavimo proceso funkcijas,
taip pat apskaityti kiekvienos paletés krovinio duomenis ir juos perduoti sistemos
duomeny talpyklai. Sandéliavimo proceso efektyvumui, patogiam ir saugiam
darbuotojy darbui jtakoja sistemoje naudojamos kélimo (krovininis liftas) ir
transportavimo (ritininis konvejeris) priemonés. Svarbus sistemos privalumas yra tas,
kad paletés su kroviniu sandéliavimui nereikia atskiry iSkrovimo ar pakrovimo zonuy,
kad transportavimo taky funkcijg atlieka ritininiai konvejeriai, o0 sandeéliavimo vietos
bei jy pagrindai lentynose yra atjungti nuo grandininés pavaros ritininio konvejerio
ritiniai.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Automatizuota paleciy su kroviniu sandéliavimo sistema, susidedanti i$
daugiaauks$cio stelazo, krovinio kélimo jrenginio bei paletés su kroviniu
transportavimo priemonés ir transportavimo taky, b e sis kiriantituo, kad
sistema sudaryta i§ daugiaauk$cio stelazo sandéliavimo lentynose jrengty ritininiy
konvejeriy, kuriy besisukandiais ritiniais, atliekanciais transportavimo taky funkcija,
tiesiogiai i§ krovininio lifto transportuojamos paletés su kroviniu eiles tvarka |
pasirinkty sandeéliavimo lentyny vietas, kuriy pagrindai yra ritininio konvejerio ritiniai,
automatiskai atjungti nuo grandininés pavaros ritiniy grandininiy Zvaigzduciy
jjungimo-i$jungimo mechanizmu, jrengtu po kiekvienu ritininiu konvejeriu ir judanciu
kartu su transportuojama palete su kroviniu j reikiamg sandéliavimo lentynos vieta;
taip pat sistema sudaryta i§ svérimo sistemos ir duomeny apdorojimo sistemos,
apskaitancios paleciy krovinio duomenis ir juos perduodancios j sistemos duomeny
talpykla, bei valdymo pulto, sujungto su specialiu kompiuteriu, kuriame |diegta

sandéliavimo proceso valdymo programiné jranga.

2. Automatizuota palediy su kroviniu sandéliavimo sistema pagal 1 punktg b
esiskiriantituo, kad sandéliavimo lentynoje vienu metu automatiskai
atjungiamy nuo grandininés pavaros ritininio konvejerio ritiniy skai€ius susietas su

paletés iSilginiu matmeniu.

3. Automatizuota paleciy su kroviniu sandéliavimo sistema pagal 1 punktg b
esiskiriantituo, kad svérimo sistema ir duomeny apdorojimo sistema,
apskaitanti kiekvienos paletés krovinio duomenis ir juos perduodanti | sistemos

duomeny talpykla, yra integruotos krovininiame lifte.

4. Automatizuota paleciy su kroviniu sandéliavimo sistema pagal 1 punktg b
esiskiriantituo, ritiniy grandininiy zvaigzdu€iy jjungimo-i§jungimo
mechanizmas gali judéti pirmyn ir atgal iSilgai sandéliavimo lentynos priklausomai
nuo paletés su kroviniu transportavimo krypties bei poreikio jjungti ar atjungti ritiniy

grandinines Zzvaigzdutes.
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Fig. 1

Fig. 2
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