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ISradimas priskiriamas gravitaciniams ir juos imituojantiems jrenginiams ir
gali bdti panaudotas kaip jégos agregatas stacionariy ir mobiliy masiny -
gravitmobiliy pavarose, laivy sraigtams, skraidykliy propeleriams sukti bei
transformuojant sukimosi energijg j elektros energija. Gravitacijos, visuotinés traukos
klasikinés teorijos pagrindas yra 1687 metais paskelbtas |. Newtono visuotinés
traukos desnis, kuris teigia, kad bet kurie du materialGs taskai veikia (traukia) vienas
kitg jéga, tiesiai proporcinga jy masiy sandaugai ir atvirk§¢iai proporcinga atstumo
tarp jy kvadratui.

Artimiausias Zinomas techninis sprendimas yra Lietuvos Respublikos
patentas LT 6774 — ,Gravitacinis variklis“. Variklio sukimosi asies sukimo judesiui
aktyvuoti ir palaikyti krlvio gravitaciniy jégy ir Zemés gravitaciniy jegy ar jas
imituojan€iy jeégy veikimo iSnaudojimas yra limituotas dél variklio sukimosi aSies
sukimo judesio aktyvuotojo, jmontuoto variklio sukimosi asyje apraSomoje padétyje,

neveiksmingumo.

ISradimo uzdavinys — sukonstruoti nesudétingos konstrukcijos galingg
gravitacinj bei jj imituojantj variklj, kuris pastoviai ir maksimaliai naudingai iSnaudoja
krQvio ir Zemés gravitaciniy jégy ar jas imituojanéiy jegy veikima, nepriklausomai nuo
variklio sukimosi aSies padéties horizontalios plok§tumos atzvilgiu, tikslu panaudoti
neiSsenkancig $iy jégy ekologiSka energijg ir tuo bldu, i§ dalies nebenaudojant

neekologiSkos energijos, stabilizuoti klimato kaita.

ISradimo esmé yra tai, kad Zinomame variklyje, pagrjstame gravitaciniy jégy
veikimu, dirbandiame ilgalaikés nepusiausvyros rezime ir turinSiame variklio sukimosi
asj, jos atrama, jégos perdavimo elementa, variklio besisukanciy daliy pusiausvyros
iSlyginimo balansyrus, variklio apkrovimo mechanizmg — variklio paleidimo, stabdymo
ir reguliavimo jrenginj, kravj, L raidés formos svirteles, spyruokles, variklio sukimosi
aSies sukimo judesio aktyvuotojus — sukancigsias jungtis su jose jtvirtintais
satelitiniais diskais, Sios jungtys yra jtvirtintos stacionariose horizontaliose jungtyse, o

satelitiniai diskai yra satelitinés movos.

Gravitacinj variklj, tikslu sumazinti jo svorj dél jj sudaranciy sudedamuyjy daliy
iScentriniy jégy veikimo, sudaro vertikali variklio sukimosi aSis, kuri yra jtvirtinta
atramoje taip, kad ji laisvai sukasi atramoje ir negali pasislinkti iSilgai savo sukimosi

asSies ant kurios, jos iSorinio pavirSiaus, Zemiau jos atramos, yra standziai jtvirtintas
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jegos perdavimo elementas (krumpliaratis, skriemulys, Zvaigzduté, frikcinis ratukas,
elektros variklio, generatoriaus rotorius, laivo sraigtas, skraidyklés propeleris,
grgztas). Variklio sukimosi aSies virSutinéje dalyje, tos asies viduryje, yra padaryta
staCiakampe i8ima, o ant tos aSies deSiniosios pusés vir§aus, iki iS§imos, yra standziai
jtvirtinta horizontali standi deSinioji stacionari jungtis taip, kad ji yra statmena tos
asies iSimos vertikaliai deSinei Soninei plokS§tumai, yra vienoje vertikalioje
plokstumoje su variklio sukimosi asies centru bei yra statmena tariamo vertikalaus

veidrodZio plokstumai, esandiai variklio sukimosi asies centre.

Ant standzios horizontalios deSiniosios jungties vidurinés dalies, skai¢iuojant
jos ilgj nuo variklio sukimosi aSies centro, virSaus yra standziai jtvirtinta vertikali
standi centriné sukancCioji jungtis, ant kurios virSaus yra uZmauta mova savo
apatinéje dalyje uZsibaigianti kairigja ir deSinigja standziomis simetriSkomis, movos
sukimosi asies - centrinés desSiniosios jungties atzvilgiu, horizontaliomis, vienodo
ilgio, iki variklio sukimosi aSies centro, jungtimis, esanciomis vienoje vertikalioje
plokS§tumoje su desSinigja horizontalia bei centrine vertikalia sukancigja jungtimis taip,
kad mova laisvai sukasi ant standZios centrinés sukanciosios jungties, kurios i$orinis
diametras yra lygus movos vidiniam diametrui, ir negali pasislinkti iSilgine jos kryptimi.
Ant kairiosios movos jungties kito galo, ties variklio sukimosi asies centru, yra
standziai jtvirtinta standi vertikali deSinioji apkrovimo jungtis, kuri uZsibaigia ties
desinigja stacionaria horizontalia jungtimi ir kurios ilgis yra lygus movos ilgiui, bei kuri,
savo apatiniu galu yra SarnyriSkai sujungta su gulscios, paguldytos j desine puse, L
raidés formos svirtele, jos kampine dalimi, o L raidés formos svirtelés apatiné dalis
yra SarnyriSkai sujungta su variklio sukimosi asimi varztu, kuris tiesiogiai priima kriivj
bei neleidzia L raidés formos svirtelei pasisukti apie variklio sukimosi asj, perkistu per
variklio sukimosi a8yje ir L raidés formos svirtelés apatinéje dalyje iSgreztas
atitinkamo diametro horizontalias apvalias skyles taip, kad L raidés formos svirtelés
virSutiné dalis yra horizontali, o varikliui veikiant, $arnyrinis L raidés formos svirtelés
kampinés dalies sujungimas su desinigja apkrovimo jungtimi, netrukdo svirtelei atlikti
jos funkcijy. Ant deSiniosios stacionarios jungties kito galo yra standziai jtvirtinta
vertikali deSinioji periferiné sukancioji jungtis, kuri virSuje uzZsibaigia nupjautu
tusciaviduriu rutuliuku, o deSinioji movos jungtis uzsibaigia nenupjautu rutuliuku, kurio
iSorinis diametras yra lygus tusCiavidurio nupjauto rutuliuko vidiniam diametrui.

Desinioji movos jungtis ir deSinioji periferiné sukancioji jungtis tarpusavyje yra
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sujungtos taip, kad atitinkamy rutuliuky centrai sutampa, nenupjautas rutuliukas
laisvai sukasi tus¢€iaviduriame nupjautame rutuliuke, kuris nelieéia movos desiniosios

jungties, o nenupjautas rutuliukas negali i$sitraukti i$ tus¢iavidurio nepjauto rutuliuko.

Ant variklio sukimosi aSies kairiosios pusés virSaus analogiskai yra jtvirtintas
veidrodinis, simetriS8kas variklio sukimosi aSies bei tariamo veidrodZio plok$tumos
atzvilgiu, variklis — variklio sukimosi asies sukimo judesio kairysis aktyvuotojas,
iSskyrus tai, kad jame L raidés formos svirteleé yra pasukta apie savo apatine
vertikalig dalj 180 laipsniy kampu. Kitoje atramoje, vir§ variklio sukimosi asies, yra
jtvirtintas stacionarus variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo mechanizmas —
rankena, kurios apacioje yra jtvirtintas tus¢€iaviduris nupjautas rutulys, kuriame yra
patalpintas nenupjautas rutulys — krlvis, taip kad nenupjauto rutulio i$orinis
diametras yra lygus tu$&iavidurio nupjauto rutulio vidiniam diametrui ir kuris negali
iSsitraukti i$ nupjauto rutulio bei laisvai sukasi jame, rutuliy centrai sutampa ir yra
variklio sukimosi asies tesinyje j virsy. Ziedingje atramoje rankena norimoje padétyje
yra fiksuota fiksatoriumi, o nenupjauto rutulio (krivio) apacioje yra standziai jtvirtinta
apverstos U raides formos standi jungtis, kuri savo galais yra Sarnyri§kai sujungta su
atitinkamy variklio sukimosi aSies sukimo judesio - desSiniojo ir kairiojo veidrodinio
aktyvuotojy atitinkamy L raidés formos svirteliy vir§utiniy horizontaliy daliy galais taip,

kad tuscCiaviduris nupjautas rutulys nelie€ia apverstos U raidés formos jungties.

Gravitacinio variklio sudedamuyjy daliy sukimosi asiy pusiausvyra (islygintos
iScentrinés, simetriSkos jy atitinkamy sukimosi asiy atzvilgiu, jégos) yra iSlyginta
balansyrais ir simetriSkai, variklio sukimosi asies atzvilgiu, iSdéstyto kito variklio
sukimosi asSies sukimo judesio aktyvuotojo atitinkamomis sudedamosiomis dalimis.

Gravitacinio variklio sukimosi aSyje, vir§ jos atramos, vienais galais yra
standziai jtvirtintos standzios priekiné ir nugariné papildomos jungtys, kuriy kituose
galuose yra standziai jtvirtinti atitinkamai priekinis ir nugarinis automatiskai, nuotoliniu
badu, per atstumg valdomi variklio apkrovimo mechanizmai, veikiantys be
stacionaraus variklio apkrovimo mechanizmo ir krivio, atitinkamai jtemptos ir/ar
suspaustos spyruoklés principu statmenai | atitinkamy L raidés formos svirteliy
horizontaliy virSutiniy daliy galus, kuriuose vienais galais yra standziai jtvirtintos
atitinkamos jtemptos spyruoklés, o kitais galais jos yra standziai jtvirtintos
atitinkamuose automatiniuose variklio apkrovimo mechanizmuose. Spyruokléms

sinchroniSkai veikiant atvirk§&iai, variklio sukimosi asis sukasi priesinga kryptimi, o
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kai viena spyruoklé veikia jtemptos spyruoklés rezimu, o kita suspaustos spyruoklés
rezimu, variklis yra stabdomas. Be to, jtvirtinus kravius L raidés formos svirteliy
virSutiniy horizontaliy daliy galuose tiesiogiai, variklis veikia be stacionaraus ir
satelitiniy automatiniy variklio apkrovimo mechanizmy, taciau atitinkamai jtvirtinus net
ir guls€ios T raidés formos svirteles vietoj L raidés formos svirteliy, variklis veikia

priklausomai nuo kravio sunkio ir to kriivio sukimosi iScentriniy jégy santykio.

ISradimas toliau apraSomas vienu brézZiniuose pateiktu konstrukcijos

pavyzdziu.

1 ir 2 figrose yra schemos, kuriose pateikti variklio skersiniai pjaviai

vertikaliose, lygiagreciose variklio sukimosi asiai, plok§tumose.

3 ir 4 figlrose yra schemos, kuriose pateikti variklio modifikacijy skersiniai

pjaviai vertikaliose, lygiagreciose variklio sukimosi asiai, plok§tumose.

Gravitacinj variklj, tikslu sumazinti jo svorj dél jj sudaranc¢iy sudedamuyjy daliy
iScentriniy jégy veikimo, sudaro vertikali variklio sukimosi asis (1), kuri yra jtvirtinta
atramoje (2) taip, kad ji laisvai sukasi atramoje (2) ir negali pasislinkti iSilgai savo
sukimosi aSies ant kurios, jos iSorinio pavirSiaus, Zemiau jos atramos (2), yra
standziai jtvirtintas jégos perdavimo elementas (3) (krumpliaratis, skriemulys,
zvaigzdute, frikcinis ratukas, elektros variklio, generatoriaus rotorius, laivo sraigtas,
skraidyklés propeleris, graztas). Variklio sukimosi asies (1) virSutingje dalyje, tos
asies viduryje, yra padaryta staCiakampé iSima (4), o ant tos asies desiniosios pusés
virSaus, iki iSimos (4), yra standziai jtvirtinta horizontali standi deSinioji stacionari
jungtis (5) taip, kad ji yra statmena tos asSies (1) iSimos (4) vertikaliai deSinei Soninei
plokStumai (6), yra vienoje vertikalioje plokStumoje su variklio sukimosi asies (1)
centru (7) bei yra statmena tariamo vertikalaus veidrodzio (8) plokstumai, esandiai

variklio sukimosi aSies (1) centre (7).

Ant standzios horizontalios desSiniosios jungties (5) vidurinés dalies,
skai€iuojant jos ilgj nuo variklio sukimosi aSies (1) centro (7), virSaus yra standziai
jtvirtinta vertikali standi centriné sukancioji jungtis(9), ant kurios vir§aus yra uzmauta
satelitiné mova (10) savo apatinéje dalyje uZsibaigianti kairigja (11) ir deSinigja (12)
standZiomis simetriSkomis, movos (10) sukimosi asSies - centrinés desiniosios
jungties (9) atzvilgiu, horizontaliomis, vienodo ilgio, iki variklio sukimosi aSies (1)

centro (7), jungtimis, esancCiomis vienoje vertikalioje plokStumoje su deSinigja
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horizontalia (5) bei centrine vertikalia sukancigja (9) jungtimis taip, kad mova (10)
laisvai sukasi ant standZios centrinés sukanciosios jungties (9), kurios i$orinis
diametras yra lygus movos (10) vidiniam diametrui, ir negali pasislinkti iSilgine jos
kryptimi. Ant kairiosios movos (10) jungties (11) kito galo, ties variklio sukimosi asies
(1) centru (7), yra standZiai jtvirtinta standi vertikali deSinioji apkrovimo jungtis (13),
kuri uzZsibaigia ties deSinigja stacionaria horizontalia jungtimi (5) ir kurios ilgis yra
lygus movos (10) ilgiui, bei kuri, savo apatiniu galu yra S$arnyri§kai sujungta su
gulsCios, paguldytos j deSine puse, L raidés formos svirtele (14), jos kampine dalimi
(15), o L raidés formos svirtelés (14) apatiné dalis (16) yra Sarnyri§kai sujungta su
variklio sukimosi asimi (1) varztu (17), kuris tiesiogiai priima kravj (18) bei neleidzia L
raides formos svirtelei (14) pasisukti apie variklio sukimosi a$j (1), perkistu per
variklio sukimosi asyje (1) ir L raidés formos svirteles (14) apatinéje dalyje (16)
iSgreztas atitinkamo diametro horizontalias apvalias skyles (19) taip, kad L raidés
formos svirtelés (14) virSutiné dalis (20) yra horizontali, o varikliui veikiant, $arnyrinis
L raidés formos svirteles (14) kampinés dalies (15) sujungimas su desSinigja
apkrovimo jungtimi (13), netrukdo svirtelei (14) atlikti jos funkcijy. Ant deSiniosios
horizontalios stacionarios jungties (5) kito galo yra standziai jtvirtinta vertikali deSinioji
periferiné sukancioji jungtis (21), kuri virSuje uZsibaigia nupjautu tusciaviduriu
rutuliuku (22), o deSinioji movos (10) jungtis (12) uzsibaigia nenupjautu rutuliuku (23),
kurio iSorinis diametras yra lygus tusSc&iavidurio nupjauto rutuliuko (22) vidiniam
diametrui. DeSinioji movos (10) jungtis (12) ir deSinioji periferiné sukandioji jungtis
(21) tarpusavyje yra sujungtos taip, kad rutuliuky (22, 23) atitinkami centrai (24, 25)
sutampa, nenupjautas rutuliukas (23) laisvai sukasi tu$diaviduriame nupjautame
rutuliuke (22), kuris nelieCia movos (10) desiniosios jungties (12), o nenupjautas

rutuliukas (23) negali iSsitraukti i$ tusciavidurio nepjauto rutuliuko (22).

Ant variklio sukimosi aSies (1) kairiosios pusés virSaus analogiSkai yra
jtvirtintas veidrodinis, simetriSkas variklio sukimosi aSies (1) bei tariamo veidrodzio (8)
plok§tumos atzvilgiu, variklis — variklio sukimosi aSies (1) sukimo judesio kairysis
aktyvuotojas (26). I1Sskyrus tai, kad jame L raidés formos svirtele (14) yra pasukta
apie savo apatine vertikalig dalj (16) 180 laipsniy kampu. Kitoje atramoje (27),
esancios vir$ variklio sukimosi asies (1), yra jtvirtintas stacionarus variklio paleidimo,
stabdymo ir reguliavimo mechanizmas — rankena (28), kurios apacioje yra jtvirtintas

tusCiaviduris nupjautas rutulys (29), kuriame yra patalpintas nenupjautas rutulys (30)
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— krlvis (18), taip kad nenupjauto rutulio (30) iSorinis diametras yra lygus
tusCiavidurio nupjauto rutulio (29) vidiniam diametrui ir kuris negali i$sitraukti i$
nupjauto rutulio (29) bei laisvai sukasi jame, rutuliy (29, 30) atitinkami centrai (31, 32)
sutampa ir yra variklio sukimosi asies (1) tesinyje j virSy. Ziedinéje atramoje (33)
rankena (28) norimoje padétyje yra fiksuota fiksatoriumi (34), o nenupjauto rutulio
(30) (kravio (18)) apacioje yra standzZiai jtvirtinta apverstos U raidés formos standi
jungtis (35), kuri savo galais yra Sarnyri$kai sujungta su atitinkamy variklio sukimosi
asies (1) sukimo judesio - deSiniojo ir kairiojo (26) veidrodinio aktyvuotojy atitinkamy
L raidés formos svirteliy (14) virSutiniy horizontaliy daliy (20) galais taip, kad

tusciaviduris nupjautas rutulys (29) nelie¢ia apverstos U raidés formos jungties (35).

Gravitacinio variklio sukimosi asies (1) bei variklio sudedamuyjy daliy sukimosi
asiy pusiausvyra (iSlygintos iScentrinés, simetriskos jy atitinkamy sukimosi asiy
atzvilgiu, jegos) yra iSlyginta balansyrais (36) ir simetriskai, variklio sukimosi asies (1)
atzvilgiu, i8déstyto kairiojo, veidrodinio variklio sukimosi asies (1) sukimo judesio

aktyvuotojo (26) atitinkamomis sudedamosiomis dalimis.

Gravitacinio variklio sukimosi asyje (1), vir§ jos atramos (2), vienais galais
yra standziai jtvirtintos standzios priekiné (37) ir nugariné (38) papildomos jungtys,
kuriy kituose galuose yra standziai jtvirtinti atitinkamai priekinis (39) ir nugarinis (40)
automatiSkai, nuotoliniu bldu, per atstumg valdomi satelitiniai variklio apkrovimo
mechanizmai, veikiantys be stacionaraus variklio apkrovimo mechanizmo (28) ir
krivio (18), atitinkamai jtemptos ir/ar suspaustos spyruoklés (41) principu statmenai j
atitinkamy L raidés formos svirteliy (14) horizontaliy virSutiniy daliy (20) galus,
kuriuose vienais galais yra standziai jtvirtintos atitinkamos jtemptos spyruoklés (41), o
kitais galais jos yra standziai jtvirtintos atitinkamuose satelitiniuose automatiniuose
variklio apkrovimo mechanizmuose (39, 40). Spyruokléms (41) sinchroniskai veikiant
atvirkScCiai, variklio sukimosi asis (1) sukasi prieSinga kryptimi, o kai viena spyruoklé
(41) veikia jtemptos spyruoklés rezimu, o kita spyruoklé (41) veikia suspaustos
spyruoklés rezimu, variklis yra stabdomas. Be to, jtvirtinus kravius (18) (rutulius (30))
L raidés formos svirteliy (14) virSutiniy horizontaliy daliy (20) galuose tiesiogiai,
variklis veikia be stacionaraus (28) ir satelitiniy automatiniy variklio apkrovimo
mechanizmy (39, 40), taciau atitinkamai jtvirtinus net ir guls€ios T raidés formos
svirteles (42) vietoj L raidés formos svirteliy (14), variklis veikia priklausomai nuo

kravio (18) ( rutulio (30) sunkio ir to kraivio (18) sukimosi iScentriniy jégy santykio.
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Gravitacinis variklis veikia $iuo principu:

Zmogaus raumeny jéga ar mechanine jéga, arba per atstumg automatiskai
valdoma mechanine (suspaustos ir/ar jtemptos spyruoklés (41) principu) jéga
atpalaidavus stacionaraus variklio apkrovimo mechanizmo - variklio paleidimo,
stabdymo ir reguliavimo jrenginio rankeng (28), fiksuotg Ziedinéje atramoje (33)
fiksatoriumi (34), i§ neutralios, variklio veikimo atzvilgiu, padéties, kai nenupjautas
rutulys (30) - kravis (18), savo ir Zemés gravitaciniy jegy veikiamas, per apverstos U
raidés formos jungtj (35), spaudzia atitinkamy L raidés formos svirteliy (14) virSutines
horizontalias dalis (20) Zemyn ir per ty svirteliy (14) atitinkamas kampines (15) ir
apatines vertikaligsias (16) dalis perduoda krlvio (18) sunkj vertikaliai variklio
sukimosi asiai (1) bei atitinkamoms standzioms apkrovimo jungtims (13), kurios per
atitinkamy satelitiniy movy (10) atitinkamas jungtis (11, 12), atitinkamas periferines
(21) ir atitinkamas centrines (9) sukancigsias jungtis bei atitinkamy satelitiniy movy
(10) ilgius to kravio (18) pagalba atitinkamose centrinése sukanciosiose jungtyse (9)
vienalaikiai generuoja du svertus, veikiancius iSilgai ir skersai ty jungciy (9), ko
pasékoje, nors centrinéms sukanc&iosioms jungtims (9) tenka didesnis apkrovimas
negu periferinéms sukanciosioms jungtims (21), pastarosios, blGdamos toliau nuo
variklio sukimosi aSies (1) centro (7), per atitinkamas standzias horizontalias jungtis
(5) aktyvuoja variklio sukimosi aSies (1) sukimosi judesj pagal laikrodzio rodykle.
Rankeng (28), keliant j vir8y, variklio sukimosi a8is (1) sukasi prieSinga kryptimi,
variklis tampa gravitacinis — imitacinis. Aprasyto gravitacinio variklio galingumas
priklauso nuo kravio (18) svorio, sunkio, nuo L raidés formos svirtelés (14) virSutinés
horizontalios dalies (20) ir jos apatinés vertikalios dalies (16) iki varzto (17) ilgiy
santykio ir ypatingai nuo standzZios apkrovimo jungties (13) ir satelitinés movos (10)
ilgiy santykio, kuriems didéjant, net prie to paties krlvio (18) svorio, sunkio, variklio
galingumas didéja, bet nepriklauso nuo satelitinés movos (10) kairiosios (11) ir
desiniosios (12) junggéiy ilgiy santykio. Zinant $iuos désningumus galima optimizuoti

gravitacinio variklio dyd,.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Gravitacinis variklis, pagrjstas gravitaciniy jégy veikimu, dirbantis ilgalaikes
nepusiausvyros rezime, turintis variklio sukimosi a$j (1), jos atramg (2), jégos
perdavimo elementg (3), variklio besisukanéiy sudedamuyjy daliy pusiausvyros
iSlyginimo balansyrus (36), variklio apkrovimo mechanizmg - variklio paleidimo
stabdymo ir reguliavimo rankena (28), krlvj (18), L raidés formos svirteles (14),
spyruokles (41), variklio sukimosi aSies (1) sukimo judesio aktyvuotojus -
sukancigsias jungtis (9) su jose jtvirtintais satelitiniais diskais (10), besiskiriant
i s tuo, kad Sios jungtys (9) yra jtvirtintos stacionariose horizontaliose jungtyse (5), o

satelitiniai diskai yra satelitinés movos (10).

2. Gravitacinis variklis pagal 1 punkta besiskiriantis tuo, kad tikslu
sumazinti jo variklio svorj deél jj sudaranc¢iy sudedamuyjy daliy iScentriniy jégy veikimo,
ji sudaro vertikali variklio sukimosi asis (1), kuri yra jtvirtinta atramoje (2) taip, kad ji
laisvai sukasi atramoje (2) ir negali pasislinkti iSilgai savo sukimosi aSies ant kurios,
jos iSorinio pavirSiaus, Zemiau jos atramos (2), yra standziai jtvirtintas jégos
perdavimo elementas (3) (krumpliaratis, skriemulys, Zvaigzduté, frikcinis ratukas,
elektros variklio, generatoriaus rotorius, laivo sraigtas, skraidyklés propeleris,
graztas), o variklio sukimosi asSies (1) virSutinéje dalyje, tos aSies viduryje, yra
padaryta staCiakampé iSima (4), o ant tos aSies deSiniosios pusés virSaus, iki iSimos
(4), yra standziai jtvirtinta horizontali standi deSinioji stacionari jungtis (5) taip, kad ji
yra statmena tos asSies (1) iSimos (4) vertikaliai deSinei Soninei plok§tumai (8), yra
vienoje vertikalioje plokSstumoje su variklio sukimosi aSies (1) centru (7) bei yra
statmena tariamo vertikalaus veidrodzio (8) plokStumai, esanciai variklio sukimosi

asies (1) centre (7).

3. Gravitacinis variklis pagal 1-2 punktusbesiskiriantis tuo, kad ant
standzios horizontalios deSiniosios jungties (5) vidurinés dalies, skaiCiuojant jos ilgj
nuo variklio sukimosi aSies (1) centro (7), virSaus yra standziai jtvirtinta vertikali
standi centriné sukancioji jungtis (9), ant kurios virSaus yra uzmauta satelitiné mova
(10) savo apatinéje dalyje uZsibaigianti kairigja (11) ir deSinigja (12) standziomis

simetriSkomis, movos (10) sukimosi asSies - centrinés desiniosios jungties (9)
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atzvilgiu, horizontaliomis, vienodo ilgio, iki variklio sukimosi asSies (1) centro (7),
jungtimis, esanciomis vienoje vertikalioje plok§tumoje su desiniaja horizontalia (5) bei
centrine vertikalia sukancigja (9) jungtimis taip, kad mova (10) laisvai sukasi ant
standzios centrines sukanciosios jungties (9), kurios iSorinis diametras yra lygus
movos (10) vidiniam diametrui, ir negali pasislinkti iSilgine jos kryptimi, o ant
kairiosios movos (10) jungties (11) kito galo, ties variklio sukimosi aSies (1) centru
(7), yra standziai jtvirtinta standi vertikali deSinioji apkrovimo jungtis (13), kuri
uzsibaigia ties deSinigja stacionaria horizontalia jungtimi (5) ir kurios ilgis yra lygus
movos (10) ilgiui, bei kuri, savo apatiniu galu yra SarnyriS§kai sujungta su gulscios,
paguldytos j deSine puse, L raidés formos svirtele (14), jos kampine dalimi (15), o L
raidés formos svirtelés (14) apatiné dalis (16) yra Sarnyri$kai sujungta su variklio
sukimosi a8imi (1) varztu (17), kuris tiesiogiai priima krdvj (18) bei neleidzia L raidés
formos svirtelei (14) pasisukti apie variklio sukimosi asj (1), perkistu per variklio
sukimosi asyje (1) ir L raidés formos svirteles (14) apatinéje dalyje (16) iSgreztas
atitinkamo diametro horizontalias apvalias skyles (19) taip, kad L raidés formos
svirtelés (14) virSutiné dalis (20) yra horizontali, o varikliui veikiant, $arnyrinis L raidés
formos svirtelés (14) kampinés dalies (15) sujungimas su desinigja apkrovimo
jungtimi (13), netrukdo svirtelei (14) atlikti jos funkcijy; be to, ant desiniosios
horizontalios stacionarios jungties (5) kito galo yra standziai jtvirtinta vertikali deSinioji
periferiné sukancioji jungtis (21), kuri virSuje uZsibaigia nupjautu tuscéiaviduriu
rutuliuku (22), o desSinioji movos (10) jungtis (12) uzsibaigia nenupjautu rutuliuku (23),
kurio iSorinis diametras yra lygus tus&iavidurio nupjauto rutuliuko (22) vidiniam
diametrui, o desinioji movos (10) jungtis (12) ir deSinioji periferiné sukanéioji jungtis
(21) tarpusavyje yra sujungtos taip, kad rutuliuky (22, 23) atitinkami centrai (24, 25)
sutampa, nenupjautas rutuliukas (23) laisvai sukasi tus€iaviduriame nupjautame
rutuliuke (22), kuris nelieCia movos (10) deSiniosios jungties (12), o nenupjautas

rutuliukas (23) negali iSsitraukti i$ tusciavidurio nepjauto rutuliuko (22).

4. Gravitacinis variklis pagal 1-3 punktusbe siskiriantis tuo, kad ant
variklio sukimosi aSies (1) kairiosios pusés virSaus analogiSkai yra jtvirtintas
veidrodinis, simetriSkas variklio sukimosi aSies (1) bei tariamo veidrodzio (8)
plokStumos atzvilgiu, variklis — variklio sukimosi aSies (1) sukimo judesio kairysis

aktyvuotojas (26), iSskyrus tai, kad jame L raidés formos svirtelé (14) yra pasukta
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apie savo apating vertikalig dalj (16) 180 laipsniy kampu, o kitoje atramoje (27),
esancioje vir§ variklio sukimosi asies (1), yra jtvirtintas stacionarus variklio paleidimo,
stabdymo ir reguliavimo mechanizmas - rankena (28), kurios apacioje yra jtvirtintas
tusciaviduris nupjautas rutulys (29), kuriame yra patalpintas nenupjautas rutulys (30)
— kravis (18), taip kad nenupjauto rutulio (30) iSorinis diametras yra lygus
tusCiavidurio nupjauto rutulio (29) vidiniam diametrui ir kuris negali iSsitraukti i$
nupjauto rutulio (29) bei laisvai sukasi jame, rutuliy (29, 30) atitinkami centrai (31, 32)
sutampa ir yra variklio sukimosi asies (1) tesinyje j virSy, o Ziedinéje atramoje (33)
rankena (28) norimoje padétyje yra fiksuota fiksatoriumi (34); be to nenupjauto rutulio
(30) (kravio (18)) apacioje yra standziai jtvirtinta apverstos U raidés formos standi
jungtis (35), kuri savo galais yra SarnyriS§kai sujungta su atitinkamy variklio sukimosi
asies (1) sukimo judesio - deSiniojo ir kairiojo (26) veidrodinio aktyvuotojy atitinkamy
L raidés formos svirteliy (14) virSutiniy horizontaliy daliy (20) galais taip, kad

tusCiaviduris nupjautas rutulys (29) nelie€ia apverstos U raidés formos jungties (35).

5. Gravitacinis variklis pagal punktus 14 besiskiriantis tuo, kad
variklio sukimosi aSies (1) bei variklio sudedamujy daliy sukimosi asiy pusiausvyra
(iSlygintos iScentrinés, simetriSkos jy atitinkamy sukimosi asiy atzvilgiu, jégos) yra
iSlyginta balansyrais (36) ir simetriSkai, variklio sukimosi aSies (1) atzvilgiu, iSdéstyto
kairiojo, veidrodinio variklio sukimosi aSies (1) sukimo judesio aktyvuotojo (26)

atitinkamomis sudedamosiomis dalimis.

6. Gravitacinis variklis pagal punktus 1-5b esiskiriantis tuo, kad
variklio sukimosi asyje (1), vir§ jos atramos (2), vienais galais yra standziai jtvirtintos
standzios priekiné (37) ir nugariné (38) papildomos jungtys, kuriy kituose galuose yra
standziai jtvirtinti atitinkamai priekinis (39) ir nugarinis (40) automati$kai, nuotoliniu
bddu, per atstumag valdomi satelitiniai variklio apkrovimo mechanizmai, veikiantys be
stacionaraus variklio apkrovimo mechanizmo (28) ir kravio (18), atitinkamai jtemptos
irfar suspaustos spyruoklés (41) principu statmenai j atitinkamy L raidés formos
svirteliy (14) horizontaliy virSutiniy daliy (20) galus, kuriuose vienais galais yra
standziai jtvirtintos atitinkamos jtemptos spyruoklés (41), o kitais galais jos yra
standziai jtvirtintos atitinkamuose satelitiniuose automatiniuose variklio apkrovimo

mechanizmuose (39, 40), o spyruoklems (41) sinchroniSkai veikiant atvirk$ciai,
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variklio sukimosi aSis (1) sukasi prieSinga kryptimi, o kai viena spyruoklé (41) veikia
jtemptos spyruoklés reZzimu, o kita spyruoklé (41) veikia suspaustos spyruoklés
rezimu, variklis yra stabdomas; be to, jtvirtinus kravius (18) (rutulius (30)) L raidés
formos svirteliy (14) virSutiniy horizontaliy daliy (20) galuose tiesiogiai, variklis veikia
be stacionaraus (28) ir satelitiniy automatiniy variklio apkrovimo mechanizmy (39,
40), taCiau atitinkamai jtvirtinus net ir gulsCios T raidés formos svirteles (42) vietoj L
raides formos svirteliy (14), variklis veikia priklausomai nuo krivio (18) (rutulio (30))

sunkio ir to kravio (18) sukimosi iScentriniy jégy santykio.
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