1. Statybos sistema (1), skirta industrinių ar statinio elementų (2) gamybai iš kaladėlių,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi bent mobilų robotą (4), kuris bent pozicionuoja erdvėje, jungia jungtimis ir (arba) klijuoja kaladėles (3), bent vieną skraidyklę (5), kuri bent tiekia mobiliam robotui (4) kaladėles (3) ir energijos šaltinį (9), orientavimo erdvėje mazgą (6), paruošimo (7) ir laikymo (8) mazgus.

2. Statybos sistema (1), pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad mobilus robotas (4) turi bent orientavimo erdvėje mazgą (6), kaladėlių (3) pozicionavimo erdvėje mazgą (4a), kaladėlių (3) jungimo jungtimis mazgą (4b), energijos šaltinį (9), energijos šaltinio (9) panaudojimo mazgą (9a), pavaros mechanizmą (4c) , kuris skirtas bent manevruoti ant industrinių ar statinio elementų (2), palaikyti stabilumui. 

3.Statybos sistema (1), pagal (1–2) punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad skraidyklė (5), turi bent pernešimo mazgą (10a), skirtą transportuoti bent kaladėles (3), jungtis (3a), energijos šaltinį (9), energijos šaltinio panaudojimo mazgą (9a), orientavimo erdvėje mazgą (6).

4. Statybos sistema (1), pagal 1–3 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi energijos šaltinio (9) keitimą ir/ar įkrovimą bent skraidyklės (5), paruošimo mazgo (7), mobilaus roboto (4) pagalba.

5. Statybos sistema (1), pagal 1–4 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi paruošimo mazgą (7), skirtą bent kaladėlių (3) apdirbimui, energijos šaltinio (9) įkrovimui, keitimui, jungčių (3a) paruošimui, keitimui, transporterį (7a).

6. Statybos sistema (1), pagal 1–5 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi laikymo mazgą (8), skirtą bent kaladėlių (3), skraidyklės (5), mobilaus roboto (4) laikymui ar transportavimui.

7. Gamybos būdas, skirtas industrinių ar statinio elementų (2) gamybai iš kaladėlių,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad bent kaladėles (3) paima paruošimo mazgo (7) transporteris (7a) ir apdirba, kur bent apdirbtas kaladėles (3) bent viena skraidyklė (5) transportuoja mobiliam robotui (4), kuris kaladėlę (3) pozicionuoja ir pritvirtina jungtimis(3a) ir (ar) klijuojant. 

8. Gamybos būdas, skirtas industrinių ar statinio elementų (2) gamybai iš kaladėlių, pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad bent vienos skraidyklės (5) pagalba, mobiliam robotui (4) tiekiamos bent kaladėlės (3), energijos šaltinis (9), jungtys (3a).

9. Gamybos būdas, skirtas industrinių ar statinio elementų (2) gamybai iš kaladėlių, pagal 7–8 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad bent mobiliam robotui (4), skraidyklei (5) gamybos metu yra tiekiama energija, kitos skraidyklės (5) ir (ar) paruošimo mazgo (7) pagalba transportuojant ir keičiant energijos šaltinius (9).

10. Gamybos būdas, skirtas industrinių ar statinio elementų (2) gamybai iš kaladėlių, pagal 8–9 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad mobilus robotas (4) ir skraidyklė (5) pasikrauna energija paruošimo mazgo (7) pagalba. 
