1. Sodinimo sekiklio sistema, skirta nustatyti sodinukų sodinimo padėtį,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėta sistema apima lokalizacijos ir laiko nustatymo priemones, apimančias a) bazinę stotelę (12), skirtą kontaktuoti su visais aplink esančiais sodinimo sekikliais, siekiant nustatyti sodinimo laiką ir vietą ir pavaizduoti ją monitoriuje ir b) sodinimo sekiklio (5, 6), montuojamo ant sodinimo įrankio.

2. Sodinimo sekiklio sistema pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad bazinė stotelė
(11) susideda iš šių pagrindinių komponentų: mikrovaldiklio, GPS modulio, radijo ryšio modulio, maitinimo grandinių bei GSM modulio.

3. Sodinimo sekiklio sistema pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad sodinimo sekiklis (5, 6) susideda iš šių pagrindinių komponentų: mikrovaldiklio, GPS modulio, maitinimo schemų, radijo ryšio modulio bei jutiklių.

4. Sodinimo sekiklio sistema pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad sodinimo sekiklis turi optinį barjerinį jutiklį ir Holo jutiklį, sukonfigūruotus nustatyti sodinuko įdėjimą į instrumentą ir sodinuko pasodinimo momentą.

5. Sodinimo sekiklio sistema pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai ji apima laikiklį (9), sukonfigūruotą uždėti ant naudojamo įrankio ir sodinimo sekiklių tvirtinimui.

6. Sodinimo sekiklio sistema pagal bet kurį iš 1–5 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėta sistema apima iki 10 sodinimo sekiklių.

7. Pasodintų sodinukų koordinačių nustatymo būdas, naudojant sistemą pagal bet kurį iš 1–6 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad būdas apima sekantį ciklą:
a) bazinės stotelės (12) ir sekiklių (5,6) tarpusavio kontaktavimą, siekiant užfiksuoti sodinuko įdėjimą į įrankį ir pasodinimo momentą;
b) sodinimo momento nustatymą;
c) apdorotų duomenų pateikimą monitoriuje.

8. Pasodintų sodinukų koordinačių nustatymo būdas pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad lokalizacijos ir laiko nustatymo priemonės pagal bet kurį iš 1–6 punktų yra naudojamos sodinimo momento nustatymui.

9. Pasodintų sodinukų koordinačių nustatymo būdas pagal bet kurį iš 7 arba 8 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kiekvienai bazinei stotelei yra naudojama iki 10 sodinukų sekiklių.

10. Pasodintų sodinukų koordinačių nustatymo būdas pagal bet kurį iš 7–9 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad ciklo metu papildomai optinis jutiklis fiksuoja ar sodinukas įdėtas į sodiklį ir Holo jutiklis fiksuoja ar sodinukas pasodintas.

11. Pasodintų sodinukų koordinačių nustatymo būdas pagal bet kurį iš 7–10 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sodinimo momentas yra nustatomas realiu laiku ir sodinimo vietoje.
