1. Pjezoelektrinis variklis, apimantis
• statorių, apimantį tamprų žiedą (6) su dantimis (7) ant žiedo plokščio paviršiaus, veikiantį kaip rezonatorius su nuosavų išilginių virpesių dažniu,
• prie statoriaus dantų prispaustą disko formos rotorių (2), ir
• bent vieną statoriuje įmontuotą pjezoelektrinį vykdiklį, žadinamą elektriniais signalais
b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad variklio konstrukcijoje
• statoriaus dantys yra dvipusiai dantys (7) išdėstyti simetriškai radiališkai abipus statoriaus žiedo (6) su dviem plokščiais paviršiais, o dvipusių dantų bendras aukštis kartu su statoriaus žiedo (6) storiu yra artimas arba lygus statoriaus žiedo nuosavų išilginių virpesių pusės bangos ilgiui,
• variklio rotorius (2) yra dviejų diskinių rotorių tribologinė pora, turinti bendraašį veleną (5) su statoriumi (1), kurios diskiniai rotoriai (2) yra prispausti prie statoriaus dvipusių dantų (7) iš abiejų statoriaus (1) pusių.

2. Variklis pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad atstumas tarp statoriaus dvipusių dantų (7) yra artimas arba lygus vienam ar keliems statoriaus tampraus žiedo (6) nuosavų išilginių virpesių bangos ilgiams.

3. Variklis pagal 1 arba 2 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad statoriaus dvipusių dantų (7) vienpusio danties forma yra platėjanti nuo danties viršaus į danties pagrindą, esantį ant statoriaus (1) plokščio žiedo (6).

4. Variklis pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad į plokščio žiedo (6) pagrindą platėjantis vienpusis dantis yra bet kurios šių į statoriaus pagrindą platėjančių formų: simetriškos trapecinės prizmės, kūgio, pusiau sferos, ar pusiau elipsoido formų.

5. Variklis pagal bet kurį iš 1–4 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kiekvieno dvipusio danties (7) viršūnėse yra standūs frikciniai elementai (8), kurie kartu su prispaustais diskiniais rotoriais (2) sudaro didelio standumo tribologinę porą.

6. Variklis pagal bet kurį iš 1–5 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kiekvieno dvipusio trapecinio danties (7) horizontalioje simetrijos ašyje ir kartu statoriaus plokščio žiedo (6) plokštumoje yra suformuota įpjova (9), neviršijanti dvipusio danties 2/3 maksimalaus pločio.

7. Variklis pagal bet kurį iš 1–6 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad variklio rotoriai (2) per bendraašį veleną (5) prispausti prie statoriaus dantų (7) spyruokliniu būdu, kur prispaudimo spyruoklės (3) jėga reguliuojama veržle (4), užveržta ant bendraašio veleno (5).

8. Variklis pagal bet kurį iš 1–7 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pjezoelektriniai vykdikliai yra Lanževeno tipo paketai (11), skirti generuoti statoriaus žiedo (6) išilginius virpesius, ir sumontuoti statoriaus žiedo (6) išilginių virpesių mazginėse zonose, o jų aukštis kartu su tampraus žiedo (6) storiu yra artimas arba lygus statoriaus žiedo (6) nuosavų išilginių virpesių pusės bangos ilgiui.

9. Variklis pagal bet kurį iš 1–8 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad variklio rotoriai (2) ir dvipusių dantų frikciniai elementai (8) pagaminti iš standžios ir dilimui atsparios medžiagos, tinkamiausiu atveju, aliuminio oksido Al2O3 arba titano oksido TiO2.

10. Variklis pagal bet kurį iš 1–9 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad variklio statorius (1) su jo dvipusiais dantimis (7) yra vientisa struktūra, pagamintą iš tamprios medžiagos, tinkamiausiu atveju, plieno, bronzos arba aliuminio lydinių.

11. Pjezolelektrinė sistema, apimanti mažiausiai 
• pjezoelektrinį variklį pagal bet kurį iš 1–10 punktų, ir
• elektrinių virpesių generatorių, prijungtą prie minėto variklio pjezoelektrinių Lanževeno tipo paketinių vykdiklių (11),
b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad variklio rotorių (2) tribologinės poros sukamasis judesys kuriamas žadinant Lanževeno tipo paketus (11) harmoniniais arba periodiniais-nesimetriniais elektriniais signalais, kurių dažnis f yra suderintas su statoriaus žiedo (6) vienu iš išilginių virpesių rezonansiniu dažniu, pagal efektyvaus žadinimo atitikimo sąlygą:
D = nC/πf
kur D yra statoriaus žiedo (6) vidutinis skersmuo,
C – išilginių virpesių sklidimo statoriaus žiede greitis,
f – žadinimo signalo dažnis;
n – sveikas skaičius.

12. Sistema pagal 11 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad variklio rotorių (2) tribologinės poros sukamasis judesys kuriamas žadinant Lanževeno tipo paketą ar jų grupę (22, 23) vienu harmoniniu signalu, kurio dažnis f suderintas artimas ar lygus su žiedinio statoriaus (1) išilginių virpesių rezonanso dažniui.

13. Sistema pagal 11 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad variklio rotorių (2) tribologinės poros sukamasis judesys kuriamas vienu metu dviem Lanževeno tipo paketų grupėmis (22, 23), jas žadinant lygiagrečiai dviem harmoniniais signalais, kurių fazių skirtumas nustatytas π/2, o abiejų žadinimo signalų dažnis f suderintas su žiedinio statoriaus (1) išilginių virpesių rezonanso dažniui.

14. Sistema pagal 11 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad variklio rotorių (2) tribologinės poros sukamasis judesys kuriamas dviem Lanževeno tipo paketų grupėmis (22, 23), jas žadinant lygiagrečiai dviem nesimetriniais-periodiniais signalais, kurių fazių skirtumas nustatytas π, o dažnis f suderintas su žiedinio statoriaus (1) išilginių virpesių rezonansiniu dažniu, kur dėl nesimetrinės signalo formos, Lanževeno tipo paketai (11) išsitempia ir susitraukia skirtingais greičiais, atitinkamai, dvipusių dantų (7) lenkimo deformacijų greitis skiriasi, taip gaunamas inercinis sukamojo judesio variklio veikimas.

15. Sistema pagal bet kurį iš 11–14 punktų,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai apima variklio apkrovą, kurios pagrindu derinami elektrinių žadinamo signalų parametrai tokie kaip dažnis, amplitudė, fazė ir forma prisitaikant prie pasikeitusių pavaros elektromechaninių ir apkrovos charakteristikų. 
