1. Pasikartojančių mechaninių smūgių aptikimo būdas, kurį apima:
- surenka jutiklių siunčiamus signalus,
b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad vykdo šią operaciją:
- naudodamas bent akcelerometrą ir giroskopą, registruoja tokius parametrus:
smūgių skaičių, susijusį pagreitį, trimatę padėtį ir laiko žymas.

2. Pasikartojančių mechaninių smūgių aptikimo būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jį taip pat apima šie etapai:
- išsaugoja signalus atminties modulyje;
- siunčia signalus į centrinį procesorių;
- vykdo signalus centriniu procesoriumi, naudodamas atminties komponente saugomas signalų konvertavimo taisykles.

3. Pasikartojančių mechaninių smūgių aptikimo būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad signalų konvertavimas apima šiuos etapus:
- filtruoja signalą;
- ieško didžiausių filtruojamo signalo amplitudžių;
- nustato ir išskiria potencialių smūgių slenkstines ribas;
- atrenka tikrus smūgius, sugrupuodamas potencialius smūgius;
- nustato pasikartojančius tikrus smūgius.

4. Pasikartojančių mechaninių smūgių aptikimo būdas pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pasikartojančių tikrų smūgių nustatymas apima šiuos etapus:
- nustato, kuri vertikaliojo pagreičio pirminio smūgio virpesių amplitudė yra didžiausia;
- nustato, kuri pasikartojančių smūgių virpesių amplitudė yra artimiausia pirminei;
- nustato, ar po pirminio smūgio seka pakartotiniai smūgiai;
- registruoja ir sugrupuoja visų filtruoto pagreičio signalo didžiausių virpesių amplitudes į atskirus kiekvieno virpesio periodus kaip laikinės sekos įvykius;
- nustato pirminį smūgį kaip įvykį su didžiausia virpesių amplitude;
- atrenka potencialių pakartotinių smūgių, kurių didžiausios pagreičio virpesių amplitudės viršija nustatytą slenkstinę ribą;
- aptinka potencialius antrinius smūgius ir išsaugoja kaip pasikartojusį smūgį, kurie atsiranda po pirminių smūgių.

5. Pasikartojančių mechaninių smūgių aptikimo būdas pagal 1–4 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad nustato judėjimo pradžią, trimatę padėtį ir pirminio prikabinimo fazės modelį pagal atminties komponente saugomus ir procesoriaus vykdomus etapus, atsižvelgdamas į pagreičio signalo modelių pobūdį.

6. Pasikartojančių mechaninių smūgių aptikimo sistema pagal būdo apibrėžties 1–5 punktus,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad ją apima:
valdymo blokas, kurį apima:
- giroskopas, pritaikytas nurodyti standartinę pritvirtintos įrangos darbinę padėtį trimatėje aplinkoje;
- akcelerometras, pritaikytas nurodyti konteinerio kryptimi judančio griebtuvo mechanizmo pagreičio vertes nuo operacijos inicijavimo pradžios;
- atminties modulis, pritaikytas išsaugoti susijusius pagreičius ir laiko žymas;
- centrinis procesorius, pritaikytas signalo konvertavimo etapams atlikti.
