Išradimas skirtas sukurti didelės galios pjezoelektrinį keitiklį, leidžiantį pasiekti didelę slenkamojo judesio jėgą, greitį bei veikimo stabilumą esant didelėms apkrovoms. Pjezoelektrinis keitiklis susideda iš tampraus stačiakampio formos strypo (4), kurio centre sumontuotas dvipusis trapecinis dantis (6), o jo vertikalioje simetrijos ašyje suformuota įpjova (8). Ant tampraus stačiakampio formos strypo (4) viršutinės ir apatinės plokštumų sumontuotos pjezoelektrinės plokštelės (3). Prie dvipusio trapecinio danties (6) viršūnių, paspyruokliuotai, per standžius frikcinius elementus (7) prispausti standūs slankikliai (2), kurių slenkamasis judesys gaunamas paveikiant pjezoelektrines plokšteles (3) neharmoniniu elektriniu signalu, kurio dažnis lygus arba artimas tampraus stačiakampio strypo (4) antros išilginių virpesių modos rezonansiniam dažniui. Siekiant gauti priešingos krypties standžių slankiklių (2) slenkamąjį judesį, elektrinio signalo fazė keičiama į priešingą.
