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ISradimas yra susijes su siurbliy inzinerijos sritimi ir yra 9 Vaizdas A

skirtas siurbti skysCius su galimybe patalpinti | Sulinius.
ISradimas gali bdti naudojamas visose pramonés $Sakose, el L e
iskaitant: mechanikos inzinerijoje, energetikos sektoriuje kaip

tiekimo siurblys garo generatoriaus katilo jrengimui, maisto 707'
pramonéje kaip homogenizavimo jrangos dalis, hidrauliniams 6

presams ir panasiai. Stimoklinis siurblys susideda i$ cilindrinio ’—
korpuso, kuriame iSilgine aSine kryptimi slankioja spiralinis PN
diskinis stimoklis kuris standZiai sujungtas strypu su slenkamojo 5/?
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ISRADIMO SRITIS

ISradimas yra susijes su siurbliy inzinerijos sritimi, o tiksliau su stamokliniais

siurbliais, skirtais siurbti skyscius.

TECHNIKOS LYGIS
Yra zinomi aSiniai stumokliniai siurbliai placiai naudojami hidraulinése ir
pneumatinése sistemose [1] [2], kuriuose stimokliai pagaminti disko formos i$

vientisos medziagos ir jy padéties kitimui reikalinga sudétinga valdymo sistema.

Rusijos patente Nr. RU2643881 yra aprasSytas aSinis stimoklinis siurblys, kuris
turi korpusg su jsiurbimo ir slégio voztuvais. Korpuso viduje sumontuoti du dvipusiai
stimokliai su galimybe suktis ir abipusio santykinio judéjimo iSilgai korpuso aSies.
Stimokliai yra sujungti vienas su kitu ir korpusu varZtu. Sraigtiné pavara yra
suformuota ir reiSkia varomg jungtj-sraigta, sumontuotg korpuse su galimybe suktis ir
turintj spiralés linijos pasvirimo kampg a1. Varomoji jungtis-sraigtas sujungiamas
suformuojant spiraline kinematine porg su varoma jungtimi - dvipusiu stimokliu, per
skyle su varzto sriegiu, kurio spiralés pasvirimo kampas a1, padarytg jo dugno centre.
Tokio techninio sprendimo trikumas tame, kad stimokliai yra vientisos konstrukcijos

ir jy valdymui naudojama pakankamai sudétinga pavara.

Paminétuose siurbliuose skysciy siurbimas vykdomas viduje siurblio korpuse
esancio stumoklio slenkamuoju judesiu atliekamas slégiy pokytis suderintas su
korpuse esanciais voztuvais. Visy jy bendras trikumas tame, kad skystis | iSore

(vamzdyng) paduodamas skirtingu greiciu t.y. su pulsacija ir kintamu slégiu.

ISradimas iSsprendZia technikos lygiu Zinomy analogy trikumus — skyscio
padavimo pulsacijy minimizavimg, stimokliy valdymo sistemos supaprastinimg, kas

padidina viso siurblio darbo efektyvuma.

ISRADIMO ESME

Stimoklinis siurblys pagal iSradimg apima cilindrg, spiralinj stimoklj, talpa,
jleidimo voztuvg, iSleidimo voztuvg, stimoklio strypg ir stimoklio slenkamojo judesio
generavimo Saltinj. Siurblio veikimas apima sléginés cilindro dalies uzZpildymo doze

faze ir skyscio iSstimimo | slégine magistrale faze.
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Déka originalios stimoklio konstrukcijos, turinCios galimybe nuo pridéto
centrinéje dalyje mechaninio postiimio keisti diskinio stimoklio formg t.y. iSgaubima,
ko pasékoje stumoklyje atsiveria mikroplySiai ir skystis iSstumiamas | slégine

magistrale su minimalia pulsacija.

TRUMPAS BREZINIU APRASYMAS
1 pav. yra pavaizduotas siurblio bendras vaizdas.

2 a) pav. yra pavaizduota sléginés cilindro dalies uZpildymo doze faze; b)
skyscio iSstimimo | slégine magistrale fazé; c) spiralinio stimoklio padétis cilindre

iSstimus skystj.

3 pav. yra pavaizduota spiralinio siurblio stimoklio konstrukcija: a) spiralinio
stimoklio konfigUracija kai skystis uzZpildo slégine cilindro dalj ir p1=p2 (atitinka 1 pav.
b); b) spiralinio stimoklio konfiglracija kai skystis iSstumiamas | slégine magistrale

p1>p2 (atitinka 1 pav. c).

DETALUS ISRADIMO APRASYMAS

Stamoklinis siurblys (zidr. 1 pav.) apima cilindrinj korpusg (1), spiralinj diskinj
stimoklj (2), skyscio talpg (3), jleidimo voztuvg (4), iSleidimo voztuvg (5), stimoklio

strypg (6) ir stimoklio strypo judesio generavimo Saltinj (7).

Spiralinis diskinis stamoklis (2) apima j diskg susuktg juosta, tokig kaip plienine
juostg, kurios laisvasis galas yra iSdéstytas iSoriniame stimoklio perimetre ir sujungtas
su iSorinio perimetro juostos dalimi. Spiralinis diskinis stimoklis (2) yra suformuotas
vienoje plokstumoje ir ramybés blsenoje yra ploks€ias. Spiralinio diskinio stimoklio
centrinéje dalyje yra suformuota ertmé (8). Spiralinio diskinio stimoklio (2) strypas (6)
vienu galu yra jtvirtintas | minétg ertme (8), o kitas galas yra sujungtas su stimoklio
strypo judesio generavimo Saltiniu (7), kur spiralinio diskinio stdmoklio (2) judesio
greitis yra valdomas i$ jtampos Saltinio (schemoje neparodytas).

Spiralinis diskinis stumoklis (2) slankioja cilindriniame korpuse (1), pilnai

perdengdamas korpuso ertme (9).
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Stdmoklinio siurblio veikimas.

Cilindrinio korpuso ertmés (9) uzpildymo momentu, cilindrinio korpuso (1)
dalyje tarp cilindrinio korpuso galinés sienelés, per kurig juda stumoklio strypas (6), ir
spiralinio diskinio stimoklio galinio pavirSiaus susidaro slégis p1. Cilindrinio korpuso
ertmés (9) uzpildymo momentu, cilindrinio korpuso (1) dalyje tarp cilindrinio korpuso
priekinés sienelés, kuri yra prieSingame cilindrinio korpuso (1) gale negu galiné
sienelé, ir spiralinio diskinio stimoklio priekinio pavirSiaus susidaro slégis p2. Slégiai
yra p1=p2 ir atitinka 1 pav. b) pavaizduotg schema. SkyscCiui uZpildZius cilindrinio
korpuso ertme (9), stumoklio strypas yra stumiamas slenkamuoju judesiu link
cilindrinio korpuso priekinés sienelés. Stimimo metu, dél spiralinj diskinj stimokl;
veikiancios pasipriesSinimo judesiui jégos, kuri yra proporcinga stumoklio (2) judéjimo
greiCiui bei skyscio klampiui, tarp spiralinio diskinio stimoklio (2) susukty korpuso
elementy atsiranda plysiai (10), pro kuriuos i$ cilindro (1) dalies, kuri déka jleidimo
voztuvo (4) yra nuolat uzpildyta, skystis patenka j tg cilindro (1) dalj kuri skirta skyscio
dozés su slégiu p1 suformavimui. Slégiai p1 ir p2, spiralinio diskinio stimoklio (2)
judesio pabaigoje, kai stumoklis (2) pasiekia galine cilindro (1) sienele, susilygina.
Baigiasi dozés formavimo stadija. Kai stimoklis (2) strypo traukiamas juda prieSinga
kryptimi, t.y., nuo priekinés cilindrinio korpuso sienelés link galinés sienelés, spiralinis
stimoklis nesideformuoja, todél plySiy (10) tarp spiralinio susukty elementy nelieka ir
spiraliniam stimokliui jgijus ploks¢€ig stimoklio geometrine formg, skystis pro iSleidimo
voztuvg (5) iSstumiamas | slégine magistrale. Stebima skyscio iSstimimo | slégine
magistrale ir cilindro uzpildymo skysciu i$ skyscio talpos (3), pro jleidimo voztuvg (4),

fazés - slégiai p1>>p2, atitinka 2 pav. c).

Diskinio spiralinio stimoklio (2) formavimas vykdomas iS plieninés juostos,
kurios storis ir plotis vienodi, susuktos standziai j disko formg, su galimybe jos centre
tvirtinti strypg (8) jungianti su slenkamojo judesio Saltiniu (7). Diskinis spiralinis

stimoklis (2) deformuojasi tik viena kryptimi.

ISradimas gali bati naudojamas visose pramonés S$akose, jskaitant:
mechanikos inzinerijoje, energetikos sektoriuje kaip tiekimo siurblys garo
generatoriaus katilo jrengimui, maisto pramonéje kaip homogenizavimo jrangos dalis,

hidrauliniams presams ir panasiai.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Stimoklinis siurblys, apimantis cilindrinj korpusag, jéjimo ir iSéjimo vozZtuvus
ir sttmoklj, besiskiriantis tuo, kad stimoklis (2) apima susuktos spiralés
formos plokscig diskg, kurio laisvasis galas yra iSdéstytas iSoriniame stimoklio
perimetre ir sujungtas su iSorinio perimetro juostos dalimi, kur spiralinis diskinis
stimoklis (2) yra suformuotas vienoje plokstumoje ir ramybeés busenoje bei stimoklio
traukimo metu yra plokscias ir be tarpy tarp stimoklio spiraliniy elementy (2), o
stimoklio stimimo metu yra deformuotas ir apima tarpus (10) tarp stimoklio korpuso
spiraliniy elementy (2), kur spiralinio diskinio stimoklio centrinéje dalyje yra
suformuota ertmé (8), | kurig yra standziai jstatytas spiralinio diskinio stimoklio (2)
strypas (6), kurio vienas galas yra jtvirtintas | minétg ertme (8), o kitas galas yra

sujungtas su stimoklio strypo judesio generavimo Saltiniu (7).

2. Stamoklinis siurblys, pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad disko

formos stumoklio spiralinio elemento plotis ir storis yra vienodo dydzio.
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